. [
Un nombre de confianza Au 'onlcs
Sensores y Controladores

Guia de Seleccion
Ver. 10:0

C€ s 150-9001 @
www.autonics.com 3 ainos de Garantia




Soluciones efectivas en Automatizacion Industrial?
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Tu apoyo total en automatizacion industrial, Autonics

Calidad Autonics es una marca lider en Sensores y Controladores para Automatizacion en
Corea. Con mas de 5,000 productos de alta calidad y confiabilidad a un precio
accesible que hace la marca de mayor venta en Corea, con una amplia distribucion
4 en mas de 100 paises.

Si esta buscando Controladores y Sensores con una mejor relacion
CE€ s 150-9001 @oms @ costo beneficio, Autonics es la respuesta.

Confiabilidad

Diversidad y Accesibilida



Tu apoyo en Automatizacion Inc

Nuestra principal prioridad administrativa ha sido la com

Autonics exporta sus productos a mas de 100 paises en todo el mundo, a
hasta que el color Naranja de Autonics se extienda a cac

través de sus 11 oficinas de ventas y numerosos distribuidores en el mundo.
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rcializacion mundial, y asi continuara
1 rincon del mundo.

Tu apoyo en Automatizacion Industrial

Sensores y Controladores

Un nombre de confianza,
Autonics
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Fundada en 1977, Autonics es lider del mercado Coreano de sensores
y controladores y asi también la compariia No. 1 de exportacion en Corea.
Autonics produce arriba de 5,000 productos que son comercializados
en mas de 100 paises, dejando satisfechos a sus clientes en las mas
diversas areas de la automatizacion industrial.

Autonics siempre trata de lograr la satisfaccion del cliente con una amplia
variedad de productos y servicio confiable por medio del esfuerzo constante
del Instituto de Investigacion y Desarrollo y procesos de calidad administrativa.
También, Autonics se preocupa por el cuidado del medio ambiente y
hace lo mejor para conocer las necesidades internacionales para
convertirse en su socio en automatizacion industrial en todo el mundo.
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www.autonics.com

Contador LCD Tipo Compacto/Temporizador/Medidor de Pulsos
3\

« Bateria interna de litio reemplazable de larga duracion

(Ciclo de vida de la bateria: LA8N - 7afios/LE8N - 10afios/LRSN - 3afios)
« Display de 7 Segmentos LCD (LA8N/LES8N: 8 digitos, LR5N: 5 digitos)
* Tipo terminal de tornillo (Terminal con proteccién)

* Proteccion P66

* Tipos de sefal de entrada
“Entrada de no voltaje : Use un contacto lo mas confiable posible

para fluir 5 #A de corriente

Medidor de pulsos/Velocidad/RPM
(Series LR5N) = Entrada de voltaje universal : “H” : 24-240VCA / 6-24VCC
“L”:0-2.4VCA/0-2.4VCC

(El tipo entrada de voltaje universal no esta disponible para LR5N).

Temporizador

Contador
(Series LE8N)

(Series LA8N)

p- 01

| e Contador /Timer Multifuncionay

|
EOUNTIN TiMpn

| .
{ : g;n\tlzﬁgrigl;edn;porizador Multifunciona)
€ € conteo d

r . ::unonon de pre-escala =hesa =

* Funcion de conteg de loty

o . : €S s0/o parg | i

¥ e as

|’ : EJn tfet:j :3 :evm‘?q individua ON/OFF en elsrflrolzz E‘I:IT i e
| - Fungan 3¢ b,c()) qadz sc;:‘jlzcicu?nable (PNP) o entrada Zeer,l.o(’?llt-)}l(t;'
* Proteccion P66 e o

» ° Control y ajuste Semanal/Anual Programable
: La funcion semanal hace posible el control semanal con ajuste

us
de hora y dia, y la funcién anual hace posible el control anual
con ajuste de dia, mes y ano.
* Funcion de verificaciéon, cambio y borrado de programa

« Seleccion de tres montajes en uno

: Montaje en riel DIN/Expuesto/Frontal
 Funciones de cambio semanal / anual / de vacaciones / switch de

temporada / horario de verano

TIMER

Un nombre de confianza AUtOni€S Sensores y Controladores
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Co
ntrolador de Temperatura Econémico PID

« Alta velocidad de mue
"Alta streo de 100ms
§fllda a relevador y Salida SSRP juntas
;1 a salida SSRP hace posibles el control
De_ false y el control de ciclo
* Display amplio que mejora la visibili
II_DI_ED de alta Iuminosidajd Vslidacy
* Disefio compacto para ahorro d i
. ees
en el mqntaje: reducido a un 38% dep =00
profundldad (60mm)
* Indicador de desviacion PV/SV

Controlador de Temperatura PID con switch digital |

«Controlador de temperatura con switch digital

« Alta velocidad de muestreo de 100ms

. Salida drive SSR/ Salida a relevador y Salida drive SSR/
Salida de corriente seleccionables

« Display amplio qué mejora la visibilidad y
LED de alta luminosidad

. Disefio compacto para ahorro de espacio l
en el montaje: reducido a un 38% de

profundidad (60mm)

. PID_ Doble con autosintonia

. SaIlFia de control: Relevador, SSR, 4-20mA

» Salida auxiliar: Alarma, Tra,nsmis’ién I?S

-AE:;rlgd_a uni(\)/ersal: Termopares PT1'00§'2485
ica (0-1 - ’ :

e p?ecisgén O0VCC, 1-5VCC, 4-20mA)

» Montaje frontal, IP65

THD-R/THD-D/THD-W

« Seleccion disponible de varios montajes
(Montaje en ducto / Montaje en pared / Montaje en interiores)
« Sensor de temperatura / Humedad de alta sensibilidad incluido
. Temperatura de amplio rango/ Rango de medicion de humedad
. .19.9 ~60.0°C/ 0.0 ~ 99.9%RH
. Display LED de 7 segmentos (THD-DD/THD-WD)
« Varios modos de salida
- 4-20mACC, 1-5VCC, RS485 (MODBUS RTU)
« Velocidad de comunicacion 115,200bps

Un no i I
mbre de confianza AuUtoni¢S Sensores y Controladores
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Medidor Digital Multifuncional para panel

« Funcion de medicion de frecuencia AC : 0.1 ~ 9999Hz

Series M T4
C E cmus c E * Funcién de escala Alta/Baja
_ * Max. rango de display : -1999 ~ 9999
' _ iy, *Salidas: Salida de comunicacion RS485
v Salida serial de baja velocidad, Corriente (4-20mA), Salida

BCD, Salida a colector abierto NPN/PNP, Salida a relevador
* Especificacion de entrada maxima de medicion

« MT4Y/W : 500VCC, 500VCA, 5ACC, 5ACA

« MT4N : 50VCC, 250VCA, 500mACC, 5ACA

............

(Series i L
MT4y) (Series MT4w) (Series MT4N)

p- 30

Medidor de Pulsos Digital-

[
.1 g Modo§’de operacién
: i?a:?\g;g!L,:/cl:{;on,dVelocidad, Frecuencig etc
X. de display: -19 999
. FumeoMa Y:-19999 ~ 99999 M :
| SFun alta respuest (P oo
[ _V,grl,os modos de salida " o0z 9)
- Relevador NPN/PNP B
: , BCD, iSi6
f : E::Sg iena! de baja velocnd;;ansm'S'on PV(DC4-20mA)
ada de voltaje ’
i e (PNP) o de No voltaje (NPN)
. V\?n’as funciones
- Valor de Monitoreo
: _ Max./Min., p i
E{je tescala., Ajuste de ancho dé hizttgs d_e —
Juste de tiempo auto cero, etc o

|

Sensores de Proximidad Inductivo/Capacitivo

Un nombre de confianza Autoni¢s Sensores y Controladores
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Sensor Fotoeléctrico Cilindrico @18mm
ce

Series BR/BRP
« Detecta hasta 20m (Tipo barrera) _ :

« Resistencia al ruido con proceso de sefial digital
« Sensor reflectivo difuso tipo haz estrecho para
aplicacién en espacios reducidos

A
- Alta velocidad de respuesta de 1ms /:\\\
« Ajuste externo de sensibilidad (Tipo reflectivo difuso) s :

« Light ON/ Dark ON Seleccionables por cable de control

« Circuito de proteccion contra inversion de polaridad y
corto circuito (sobrecorriente)

Sensor de Area/Picking

i . ra . n
se"esegt::a estabilidad de deteccion minimizando €l area de no detecclo! l',
c € -1 llr_\grzr;\ distancia de deteccion hasta m 1|
e tes de fresnel
i de 13mm con lentes A€ & |
. %ldz:gg ‘flggrricc):ado en inyeccion de plastico (PC/ABS) |
jes BWPK |
.Sg:';eer:o delgado (W30XH14(')'XT10‘5{?$'|)00 |
« Cuerpo fabricado en inyeccion de pla e Sl0sim) |
Y . Distancia de deteccion con amplio r?:rESEC A/B) , |
-' [ . Prevencion de inter_‘fer_encua mutda (
« Incluye indicador picking

—

Sensor de Fibra Optica de alto rendimiento

£ -

o
()
p

.
L}

Series PSA/PSB

# oo
m oL
o -

Un nombre de confianza Autoni¢s Sensores y Controladores



- Encoders Rotativos de alta confiabilidad

Series E50S-C

» Maximiza la conveniencia del usuario con conector axial/radial

* Alta confiabilidad / Alta precision con 8000 pulsos por revolucion como maximo
' » Adecuado para medir angulos, posicion, RPM, velocidad, aceleracion
y distancia

Series E5S8/EP58

* Brida de tipo europeo estandar (@58mm)

« Varias presentaciones

A - Tipo flecha/brida: Tipo flecha de sujeccion, tipo flecha sincronizada y

(Series E50S-C) tipo flecha hueca integrada, tipo flecha hueca

* Maximiza la conveniencia del usuario con disefio base de tuerca de montaje
frontal.

(Series E58/EP58)

* Disefio compacto v i
: " Gns
* Precio econ émicoy 9ero de alta precisign, velocidad y torque

* Backlash : o 42mm:= +357(0,58° =
085mm e +15'(0. 250 i
<El freno se activa =+ ( 25 ) N g
cuand i , : 4
(4VCC Sinpoiarca) oA on el cable delfieno oy P 4!

* Angulo de Paso basico: .

): D60mm =4 20'(0330)

1:5:=0.144° 172 =mae (Tipo R i 5 {
o¥elocidad diSpOni.ble[.%O.'l , 1:10=-0.072° ipo Reductor) g'rl:?r:::uctor q i J\(L 14 ()Q
15+ 0~360Pm, 1:7 2. 0~250mpm, 1:10- 0~180mp, T el i
il . I~ m

p.124

KONICS

- Graficadores

- Dataloggers

- Indicadores de Temperatura

- Convertidores de Temperatura
- Fuentes de Alimentacion

- Controladores

- Modulos de Tiristores

- Monitores de Carga

' - Transmisores de Presion
(Graficadores) (Indicadores de Temperatura) ~ (Transmisores de Presion) - Transmisores de Temperatura

B -

KONICS

Torretas de senalizacién

Torretas de nali i6

i Seifializacion

. R.esistente al impacto y calor

* Sirena: Maximo 80 dB/m

. Cpn poste o sin poste -'r
* Disponible de 1 3 5 colores

* Contro! individua| Para cada color a

Un nombre de confianza Autoni¢s Sensores y Controladores
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Seleccion de Productos

Contador Miniatura LCD (Series LA8N)

[ZIComo Especificarlo

[L][A][s] @

1 F Entrada de voltaje universal
LN Contacto seco
{ B | Bateria interna de Litio I
| N | DINtamafo W4gXH24mm |
[ 8 | 99999999 (Digitos) |
i A | Contador I
{ L | Display LCD |
[EIEspecificaciones
Modelo LASN-BN LABN-BF
Digitos 8
C € cmus
Apariencia

Y
Dimensiones

[W48 X H24 X L54mm]

Display LCD (altura: 8.7mm)
Modo de Operacién Modo de conteo ascendente
Alimentacion Bateria interna de litio

Tipo de entrada

Contacto Seco

Entrada de Voltaje

Velocidad de conteo

Ajustable 1cps / 30cps / 1kcps

20cps

Entrada

Voltaje residual en corto-circuito: Max. 0.5V

Alto : 24-240 VCA / 6-240VCC
Bajo : 0-2VCA/0-2.4VCC

Entrada de Reset

Contacto Seco

Ancho min. del pulso de Reset

Min.20ms

Vida util de la bateria

Arriba de 7 afios (a 20°C)

Swicht externo

SW1 (% 1), SW2 (k2)

SW1 (k1)

Resistencia de Aislamiento

Min. 100MQ (a 500VCC)

Resistencia dieléctrica

(x3)

2000 VCA 60Hz por 1 minuto

Vibra- |Mecanica Amplitud de 0.75mm a una frecuencia de 10 ~ 55hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 1 hora

cion Mal funcionamiento Amplitud de 0.3mm a una frecuencia de 10 ~ 55hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 10 minutos
Mecanica 300m/s2 (Aprox. 30G) en cada una de las direcciones X,Y, Z por 3 veces

Impacto Mal funcionamiento 100m/s2 (Aprox.10G) en cada una de las direcciones X,Y, Z por 3 veces

Temperatura Ambiente

-10 ~ +55°C (sin congelamiento)

Temperatura de Almacenamiento

-25 ~ +65°C (sin congelamiento)

Humedad

35~ 85% RH

(% 1)SW1 es un selector para ACTIVAR/DESACTIVAR el reset frontal.
(*2)SW2 es un selector para seleccionar la velocidad de conteo.

(* 3)Entrada contacto seco.

[zIConexiones
®Contacto seco

SENAL DE
ENTRADA RESET
1 C 1

wjus Hr:!j'
RN

< Use contactos confiables para conmutar 10 1A de corriente

< Las terminales 2 y 5 estan conectadas internamente (No estan aisladas)

[EIDimensiones
® Soporte

48

®Entrada de Voltaje

SENAL DE
ENTRADA RESET
1 1

(1 ][2][3][4][5]

24-240V/CA 50/60Hz T_\r[_T

¢+ — <+Terminales 1,2 y 4, 5 estan aisladas.

6-240 VCC

°
58 Corte del Panel

"
T

Min. 55

<
oy

Il

|j22 2108
[ | | o
Min. 37

Py e

0
-0.2

22

]

o —t+— o

Unidad: mm

01

Autonics




de Productos

Contador / Temporizador (Series CTY/CT/CTS)
[EIComo Especificarlo

[cT] [¢] [s]-[2p] -

2P

Contadores

[s]Caracteristicas

COUNTER/TIMER

Indicacion (Sin salida)

e Funcion Contador/Temporizador Ajustable.

o Funcion de Pre-escala.

@ Contador de pulsos programable hasta 10kcps.

® Funcion contador de lotes (batch), solo para
CT6y CT6-2P.

® Ajuste individual de tiempo ON/OFF en el
modo ciclico (FLK).

oo
0

Preset Gnico
Doble preset

Y | DIN W72XH36mm
S | DIN W48XH48mm
DIN W72XH72mm B0 oNT

EEEE)

4 [ 9999(Digitos)
6 |999999(Digitos)

{ CT | Contador /Temporizador

Autonics

[EIEspecificaciones
Serie SerieCTY Serie CTS Serie CT
Digitos 6 4 6 6
o [Preset tnico CT6Y CT4S CT6S CT6
§ Doble preset CT6Y-2P CT4S-2P CT6S-2P CT6-2P
= Totalizador (Indicacion CT6Y-I CT6S-1 CT6-I
- s oA us oA us
Apariencia
y
Dimensiones
[W72XH36XL77mm] [W48XH48XL90mm] [W72XH72XL85mm]
Alimentacion |_CA 100-240VCA 50/60Hz
CA/ICC 24VCA 50/60Hz, 24-60VCC

90~110% del voltaje nominal
Ajustable 1/30/ 1k /5k/ 10kcps
0.001 ~ 99.999(6 Digitos), 0.01 ~ 9.99(4Digitos)

Rango de Alimentacion
Contador de vel. INA, INB
Factor de escala

o - Contador Reset Entrada : Ajustable 1ms 020ms
In. entraqda
de ancho | Temporizador INA,INHIBICION,RESET : Ajustable 1ms 6 20ms {Efc'e’\:;g%%ol’)“iissgﬂ'ﬁm 6 20ms
® Contacto seco , Voltaje (Ajustable PNP, NPN)
E [Voltaje de entrada] Entrada de Impedancia : 5.4kQ), “H*: 5-30 VCC, nivel bajo “L" : 0-2VCC
ntrada [contacto seco] Impedancia en corto-circuito: Max. 1kQ, Voltaje residual en corto-circuito: Max.VCC,

Impedancia en circuito abierto : Min.100kQ
10/50/100 /200 /500 /1000 /2000 / 5000ms

Salida One-Shot

Preset Gnico: SPDT(1c) Preset Gnico: SPDT (1c) Preset Gnico: SPDT(1c)
Tipo Doble preset: SPST(1a) para la primera salida Doble preset: SPST (1a) Doble preset: SPST(1a) para la primera salida
Contacto SPDT(1c) para la segunda salida para la primera/segunda salida SPDT(1c) para la segunda salida
Saén;ia Capac. NA : 250 VCA3A con carga resistiva, NF : 250VCA 2A con carga resistiva
control | Estado- Tioo Preset tnico Tipo : 1 NPN colector abierto Preset Unico: 2 NPN colector abierto
Solido P Doble preset Tipo : 1 NPN coletcor abierto Doble preset: 3 NPN colector abierto
Capac. Max. 30 VCC, Max. 100mA

10 afios
12VCC £10%, Max. 100mA

Retencién de memoria
Alimentacion para sensor

Error de repeticion
Eéadlmd Error en el ajuste Al energizar : Max. +0.01% +0.05seg
Tiempo Error de voltaje Seiial inicial: Max. +0.01% +0.03seg
Error de temperatura
[ElIConexiones
oCT6Y(Sin salida1) oCT4S-2P, CT6S-2P oCT6 (Sin salida1)
oCT6Y-2P ®CT6S-I (Sin salida) oCT6-2P
oCT6Y-I(Sin salida) oCT6-l (Sin salida)
SALIDA DE ESTADO SOLIDO é>| 5| 1) 6| 6| 6| (W 5| ‘£| é>|
[8 ]9 [10][11[12]13] 2 £ £
I T Lo 6|7 [8]9 10 s|9 1o|11|12|13|14
SALIDAZ SALIDA 1 5 INA INB/INH +11020¥]§c 0V RESET INA  INB +110%¥EC ov RESETleB\Tgég(ér;
INA INB/INH +12VCC |0V RESET E_O|SAUDA1 jLEE/S\'IT’EE;\ODSOLIDO COMUN SALIDAT SADA? BATCH
1234567 SALDA2
T A SALIDA2
| J | Lol A el
? T ? L'LTALIMENTAC|ON 1 | 2 | 3 | 4 | 5 SALIDA DE ESTADO SOLIDO
1 (2 SALIDA 1 SALIDA 2
eCT4s, CT6S Lol A aka
%(*1) : Entrada PNP L“LT ALIMENTACION 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7
«(*2) : Entrada NPN SALIDA ALIMENTACION
(e
1 2 3 <»Terminales INB/INH
®QOperacion Contador : operando con sefial del INB

@Operacion Temporizador : operando con las sefiales del INH
Si la sefial del INH es aplicado cuando este es usado como temporizador,
el proceso de tiempo para (lo mantiene).

«»Terminal INA
*Operacion Contador : Se usa para el "conteo” o "inhibicion" de la entrada de sefial
*Operacion Temporizador : Se usa para "INICIAR" la entrada de sefial

Autonics 02



Seleccion de Productos

Contador / Temporizador UP/DOWN (Series FX)

[ZIComo Especificarlo

[Fx] [4]

| |Indicacién (Sin Salida)

Preset Gnico

Doble preset

[Fx]

|| Indicacion (Sin salida)

Preset Unico

DIN W72XH72mm Y |DIN W72XH36mm

H [DIN W48XH96mm S |DIN W48XH48mm

L |DIN W144XH72mm 4 19999(Digitos)

4 19999(Digitos) 5 |99999(Digitos)

6 |999999(Digitos) 6 | 999999(Digitos)

FX |Mod Contador/Temporizador { FX |M0d. Contador/Temporizador

[EIEspecificaciones

Serie Serie FX
Digitos 4 6 4 5 4 6 4 4 6
o |Preset Gnico FX4S FX4 FX6 FX4H
§ Doble preset FX4-2P FX6-2P FX4H-2P FX4L-2P FX6L-2P
= Totaliz.(indicacion) FX4Y-1 FX6Y-I FX58-1 FX4-1 FX6-1 FX4H-I FX4L-l FX6L-

CN us

100-240VCA 50/60Hz, 12-24VCA/CC(Opcional) [90 ~ 110% del voltaje nominal]

Apariencia -
Y it ;
Dimensiones - | E:{gg,;!' | |
i - = -
—— e
[W72XH36XL93mm] [W48XH48XL91mm] [W72XH72XL113mm] [W48XH96XL100mm] [W144XH72XL112mm]
Modo de operacion de entrada Entrada UP / DOWN (Entrada de comando, Entrada Individual,Entrada de diferencia de fase), Entrada de conteo ascendente y descendente
Alimentacion

Max. velocidad de conteo

Seleccionable 1cps, 30cps, 2kcps, 5kcps

Contacto seco =
« |Entrada CP1, CP2 | Impedancia en corto-circuito
g : Max. 470Q ® Entrada de voltaje, contacto seco (PNP,NPN)
= Voltaje residual en corto- [Voltaje de entrada] Impedancia de entrada: 5.4kQ), nivel alto “H": 5-30VCC, nivel bajo “L": 0-2 VCC
w circuito : Max. 1VCC [Contacto seco] Impedancia en corto-circuito Impedancia : Max 1kQ,
Reset Entrada Impedancia en circuito-abierto Voltaje residual en corto-cicuito: Max. 2VCC, Impedancia en circuito- abierto: Min. 100kQ).
: Min. 100kQ
1 Preset Unico: SPDT(1c),
PDT(1
5 upe SPDT(1c) Doble preset: 1 salida SPDT(1c), 2° salida: SPDT(1c)
£ | Contacto E— 250VCA A e —
<} -
g Capac. carga resistiva 250 VCA 3A con carga resistiva
o
0] Tise NPN colector Preset Gnico: NPN colector abierto, Doble preset:1? salida
= P abierto NPN colector abierto, 22 salida NPN colector abierto
= Estado
sdlido 30VCCmax.
V . .
Capac. 100mA max. 30VCC Max. 100mA Max
Conexiones
OFX4Y-I(Sin salida) oFX4S OFX4(NA salida1) / FX6(NA salida1)
OFX6Y-I(Sin salida) OFX5S-I(Sin salida) oFX4-2P | FX6-2P
e Notal) (Nota2) ®FX4-I(Sin salida) / FX6-I(Sin salida )
CP1$|CP2§| ?3|RESET (Nota) (Nota2)
p19] cp2g| (RESET) A cp1§lcr2g] |
T T 6]7]8]o]10 8|9?|1o|11|1?2S|°L1D§|142
[1[2]3]4]5]6] (NHIBIT) +12v Jov
JI_ (50mA) (NHIBIT) | ov
+12V
(1) —o— A SALIDA DE, 15| wom 17
_+ | ALIMENTACION ESTADO SOLIDO SALIDA DE
b ESTADO SOLIDO
(++1)Puede ser configurado con reset o aliment. de sensor 1__6§| 18
(+ 12 VCC 50mA) através de un jumper interno 1 | 2 | 3 | 4 | 5 ALIDA 2 SAIl_I_Dé1

®FX4H(Sin salida 1)

OFX4H-2P
OFX4H-I(Sin salida)

(AT o]

ALIMENTACION

1]2]3]4]5]6]7

L.,Lt ALIMENTACION

CP1
CcP2
(Nota1)

(Nota2)

RESET

SALIDA1

S, DE [
ESTADO SOLIDO SALIDA2

[~[>]e]afa]o]~]=

(INHIBIT)
+12v
50mA

ov

17
EJSAUDAZ
il
iy

13 |-o? saLpa+
il

"

A
kX,

ALIMENTACION

OFX4L-2P / FX6L-2P
OFX4L-I(Sin salida ) / FX6L-I(Sin salida )

(Nota1) (Nota2)

<+(Nota1) : Entrada PNP

CP1 ?I cpz?l | RESET
13|14|15|16|17|18|19|20 [21]22]23]24
(INHIBIT)l ov

;(1)3/\ SALIDA1  SALIDA2

«+(Nota2) : Entrada NPN
«+CP2(INHIBIT) : terminal de
usado como Temporizador.

1]2]3]4]s5]6]7]8]9]10]11]12

SALIDA1  SALIDA2
SALIDA DE ESTADO SOLIDO

- ,;f ALIMENTACION

tiempo hold cuando es
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Seleccion de Productos

Contador (Series FS,F/L,LM)

[EIComo Especificarlo Contadores
’___| [] Preset simple
A |Preset Unico 2P |Doble preset
B |Indicador (Sin salida) ™M [Funcion de medicion
4 19999 (DigItOS) A |Preset
5 (99999 (Digitos) B |Indicador (Sin salida)
[ Fs [DIN w48XH48mm 4 ]9999(Digitos)
6 (999999 (Digitos)
F [DINW72XH72mm
- Modos ascendente y descendente, funciones de L [DINW144XH72mm
EE ifi . multiplicacion y division.
speciticaciones « Ajuste del preset por selector manual.
Serie Modelo Estandar Contador para medicion
Serie FS Serie F Serie L Serie FM Serie LM
Digitos 4 5 8 8 4 6 4 6
Preset nico FS4A F8A L8A F4AM F6AM
§ Doble preset _— F4AM-2P F6AM-2P L4AM-2P L6AM-2P
o -
= | Totalizador L8B
(Tipo indicador) _— FS5B F8B F4BM F6BM L4BM L6BM
Apariencia E
y L3
Dimensiones g
[W48XH48XL85mm] [W72XH72XL113mm] [W144XH72XL112mm] [W72XH72XL112mm] [W144XH72XL112mm]
Operacion Modo UP, DOWN Modo UP, DOWN, UP/DOWN
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 12-24VCA/CC(Opcional) [90 ~ 110% del voltaje nominal]
Max. velocidad de conteo Seleccionable 1cps, 30cps, 2keps, 5kcps (por DIP SW)
% [Contacto seco]
© (I;)r?ttre%m cP2) @ Voltaje residual en corto ®Entrada de voltaje , contacto seco (PNP, NPN Ajustable )
K Th -cireuito : Max. 1VCC [Voltaje de entrada] Impedancia de entrada: 5.4kQ, nivel alto “H” : 5-30VCC, nivel bajo “L”: 0-2VCC
B O!mpedanma en corto-circuito [contacto seco] Impedancia en corto-circuito: Max. 1kQ,
Reset  Max. 47qu - ) Voltaje residual en corto-circuito: Max. 2VCC, Impedancia en circuito-abierto : Min. 100kQ
®|mpedancia en circuito-abierto
: Min. 100kQ.
Preset Gnico:SPDT(1c) Preset Ginico:SPDT(1c)
. Doble preset : Doble preset :
Tipo SPST(1a) —_— SPDT(1c) 12 salida:SPST(1a), 12 salida:SPDT(1c),
E Contacto 2° salida:SPST(1a) 22 salida:SPDT(1c)
5 250VCA3A
5 -
g Capac. carga resistiva _— 250VCA 3A carga resistiva
g Tipo Preset tnico :NPN colector abierto
% Tipo —_— NPN colector abierto Doble preset :1? salida NPN colector abierto,
o | Estado 22 salida NPN colector abierto
solido
Capac. PR 30VCC100mA Max.
Tiempo de salida ~ Preset simple: 0.5seg Fija,
de pulso 0.05 ~ 5seg Preset doble: 0.05~5seg
Retencion de memoria 10 afos ( cuando se usa la memoria no volatil)
[ElIConexiones
OFS4A/FS5B (Sin salida) ®F8A / F8B(Sin salida) OF[JAM/ FLJAM-2P / FLIBM(Sin salida)
ENTRADA DE +12V 20mA S 1) (2
CONTEO HE HE 1ero 2nd : SALIDADE
—@ @ o ol ol i i oy ool i i d fm 1S I gl i olEsTADOSOLIDO
RESET 8 [9[10]11]12]13]14 8 [ 9 [10[11]12]13]14 8 [ o [10[11]12[13]14
l|_'© O @'Tl CP1 CP212veC TV RESET S cP1 CP21520\r/n(/ic CP1 CPZ;%\"{&C oV RESETE S
| SALIDA DE ESTADO SOLIDO SALIDA DE ESTADO SOLIDO SALIDA DE ESTADO SOLIDO
@ Dl f 7] (1]
@ @ COM FOAM-2P FOAM
ov
E IE SALIDA
© A out SALIDA1 SALIDA2
p b ALIMENTACION [ oo
St 1]2]3]4[5]6]7 1|2|3|4|5|6|7A 1]2]3]4]5]6]7
' A
®L8A / L8B(Sin salida) ﬁMENmI N ALIMENTACION - L auENTAcion
-+
(*1) (*2) OL[JAM-2P / L[IBM(Sin salida)
(1) (2)
d ol i i d i :
13[14]15 [16[17[18 1920 [21]22]23] 24 i;;g;gzgg e i J ol i ol sm wsine o
s 5 Tra 15 [16 17 1619 [20 [21 [22[23]24] et nvaca e
oA CP1 CP2 12V [ov RESET <+(*2) : Entrada NPN
| SALIDADE ESTADO SOLIDO SALIDADE ESTADO SOLIDO
SALIDA1  SALIDA2
1]2]3]4]s]e[7]8]9]10]11]12
A 11234567 ]8]9]10]11]12
A aumenTacion

ALIMENTACION
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Seleccion de Productos

Contador de horas miniatura LCD (Series LE8N)

[ElComo Especificarlo

[L][E][8][N] -

L

F Entrada de voltaje universal
N Contacto seco (pequefia sefial)
{ B | Bateria Interna de Litio I
I
| N | DIN W48XH24mm I
{ 8 | 99999999 (Digitos) |
i E | Temporizador I
{ L | Display LCD I
[EIEspecificaciones
Modelo LESN-BN LESN-BF
Digitos 8
CE N
Apariencia
y
Dimensiones
[W48XH24XL54mm]
Display LCD
Modo de Operacion Ascendente
Alimentacion Bateria Interna de litio

Tipo de entrada

Contacto Seco Entrada de voltaje

Entrada de inicio

Voltaje residual : Max. 0.5V
Impedancia en corto circuito : Max. 10kQ (ON)
Impedancia de circuito abierto : Min 500k (OFF)

Alto : 24-240VCA/ 6-240VCC
Bajo : 0-2VCA/ 0-2.4VCC

Entrada de reset

Contacto Seco

Min.tiempo de sefal reset Min. 20ms
Escala de tiempo (TS1) (1) 9999.59.59(h.m.s), 99999.59.9(h.m), 999999.59(h.m)
Escala de tiempo (TS2) (x1) 9999H59.9(h.m), 99999H59(h.m), 999999H.9(h)

Error de tiempo

+0.01% (Error de repeticion, Error de tiempo, Error de temperatura)

Vida util de la bateria

Arriba de 10 afios (a 20° C)

Switch externo

SW1 (Reset frontal con bloqueo), SW2 (switch de tiempo seleccionable)

Resistencia de aislamiento

Min.100MQ (a 500VDC)

Fuerza dieléctrica

(*2) 2000VCABOHz por 1 minuto

Vibra- |Mecénica

Amplitud de 0.75mm a una frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 1 hora

cién  |Mal funcionamiento

Amplitud de 0.3mm a una frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 10 minutos

Mecanica

300m/s? (Aprox. 30G) en cada una de las direcciones X,Y, Z por 3 veces.

Impacto

Mal funcionamiento

100m/s® (Aprox.10G) en cada una de las direcciones X,Y, Z por 3 veces

Temperatura Ambiente

-10 ~ +55°C (sin congelamiento)

Temperatura de Aimacenamiento

-25 ~ +65°C (sin congelamiento)

Humedad

35~ 85% RH

(*1) Seleccione TS1, TS2 usando el jumper (JP1).
(*2) Entrada de contacto seco: entre todas las terminales y el cuerpo de instrumento. Entrada con voltaje : entre las terminales de entrada y la terminal de reset,
entre todas las terminales y el cuerpo de instrumento.

[EIConexiones
eContacto seco

SENAL DE ENTRADA

C 1

eEntrada de Voltaje

RESET SENAL DE ENTRADA RESET

[ 1 1

:
[1][2][3][a][5]

(1 ][2][3][4][5]

< Use Contactos confiables para conmutar 10 1A de corriente
< Los terminales 2 y 5 estan conectados internamente (aislamiento).

EIDimensiones
® Soporte

v |
24—2§0 VCA 50/60Hz T_XT[_T

Loy ]

6—240VCC

“Terminales 1,2 y 4, 5 estan aisladas.

18 58 ® Corte de Panel

Min. 55

~
-
o
1y

1 X [ ]

[ Ij 403
1 —t t]22.2;

e L)

L_rh |
o —+— o
0
2202

Unidad: mm
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Temporizador Semanal/Anual (Series LE7M-2/LE365S-41)

[EIComo Especificarlo

[ 2
M [DINW72 X H72mm_|

| 2 Salidas de relevador I

?@

7D | Semanal I

E | Temp.Semanal/Anual I

E365| |S| — i
1
4 [100-240vCA

Seleccion de Productos

| 1 Salida de relevador

S |DIN w4g-H48mm

L [Display LCD |

E365 |Temp.SemanaI/AnuaI

L [Display LCD

[ZIEspecificaciones

Modelo LE7M-2 LE365S-41

C i“us c E c i“lls NUEVO
Apariencia 1
y
Dimensiones

[W72XH72XL60mm] [W48XH48XL60mm]

Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz

Rango de alimentacion

90 ~ 110% del voltaje nominal

Consumo de energia

4.2 VA

2.4VA

Entrada de Reset

Circuito cerrado o abierto

Programas de temporizacion

48 pasos por semana, 24 pasos por afio

Modo de operacion

Modo ON/OFF, Modo cicl

ico (FLK), Modo de Pulso

Error de temperatura

Max.+0.01% + 0.05seg

Montaje

Panel frontal, Su

perficie, Riel DIN

Desvio de tiempo

+15seg/mes(25°C

) (+4seg/semanal)

Retencion de memoria

Sobre 5 afios (a 25°C)

Tipo de contacto

Polo Simple de doble contacto (SPDT)

Polo Simple de un contacto (SPST)

Salida de control | Capac. de los contactos

250VCA10A Carga resistiva

250VCA 15A Carga resistiva

Numero de salidas

2 salidas independientes (1c X 2)

1 salida independiente (1a)

Ciclo de vida Mecanico

Min. 5,000,000 operaciones (Cap

acidad de switcheo 30 veces por minuto)

del relevador
Eléctrico

Min. 50,000 operaciones <Capacidad de conmutacion
20 veces por minuto, a 250VCA 10A (carga resistiva)>

Min. 50,000 operaciones <Capacidad de conmutacion
20 veces por minuto, a 250VCA 15A (carga resistiva)>

[=lldentificacion del Panel Frontal

OLE7M-2

Indicador de fecha

1 Display de afio

Display de fecha (2]
Indicador de ajuste a la hora actual (3
Display DST (Horario de verano) 4

Display de AM/PM 8
®—|

Display de Temporada

SUN MON TUE WED THU FRI SAT

W pjsplay de INICIO y PARO
12 Display principal

JF

— Wpisplay de modo de operacion

13 Display de pasos

5 Display de restablecimiento de alimentacion

Display Programable (7] J
Display ON tiempo/dia y OFF tiempo /dia (8)

% L 17 Display de dia, mes y afio
v
L]

1§ Display de modo de salida (OUT)

18 Display de unidad de ancho de pulso
19 sub display

Display de AMy PM (g j

Tecla de Verificacion 20
Tecla de Modo @

B Switch para la seleccion de salida

Tecla de operacion 2

OLE365S-41

2 Tecla de Ajuste

i Display de afio

SUN MON TUE WED THU FRI SAT

Display de INICIO y PARO

Indicador de fecha 1
Display de fecha (2]
Indicador de ajuste a la hora actual @T

Display DST (Horario de verano) 4 —

Display de AM/PM (5]
Display de Temporada (6] —
Display Programable 7 —!

Display principal

) Display de pasos

@@ Display de modo de operacion

5 Display de modo de salida (OUT)

Display ON tiempo/dia y OFF tiempo /dia g

Display de AM y PM (9)

i6 Display de dia, mes y afio
Display de unidad de ancho de pulso
Sub display

Tecla de Verificacion 19
Tecla de Modo 2

% Switch para la seleccion de salida
2 Tecla de Ajuste

il
Tecla de operacion

[EIConexiones
OLE7M-2
SALIDA2 —L  ENTRADADE
e[ o O [© O RETORNO
678910
1/2]3]4]s
O coM NG A
SALIDA1
CONTACTO DE SALIDA: ALIMENTACION:
250VCA 10A 100-240VCA

CARGA RESISTIVA 50/60Hz

OLE365S-41

1] 2
Lo ol

3 |4
oA
ALIMENTACION:

100-240VCA
50/60Hz

CONTACTO DE SALIDA:
250VCA 15A
CARGA RESISTIVA

Tempo-

rizadores

Autonics
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Seleccion de Productos

Temporizador Digital (Series LE3S/LE4S,FS)

[EIComo Especificarlo

(L] [€]

[Fs]

Limite de tiempo 1c
A | Limite de tiempo 2c Preset Unico
B |Limite de tiempo 1c, Instantaneo 1c | | Indicacion (Sin salida)
S _|DIN W48XH48mm | E_| Temporizador
3 | 999(Digitos) 4 | 9999(Digitos)
4 | 9999(Digitos) 5 | 99999(Digitos)
[ € ] Temporizador | ['Fs ] oin wasxHagmm
[ L Joisplay LcD |
[ZIEspecificaciones
Tipo Tipo LCD Tipo LCD lluminado Tipo LED
Modelo LE3S \ LE3SA, LE3SB LE4S LE4SA FS4E \ FSS5EI
c E ¢ ys (Solo para LE3S) c G o us
Apariencia
y -
Dimensiones 2 %
ey iy
[H48XW48XL67mm] [H48XW48XL86mm] [H48XW48XL85mm]
a2 Multi Funcién, Multi rango de tiempo . " . . Temporizador de preset .
Operacion Multi rango de tiempo | Retardo deglia energizapcién Multi Funcién, Multi rango de tiempo simple Up/Down Indicador Up/Down
Alimentacion 24-240VCA 50/60Hz / 24-240VCC 100-240VCA 50/60Hz, 12-24VCA/CC (Opcional)
Entrada |Contacto seco Contacto seco
de inicio |®Impedancia en corto ®Impedancia en corto
-circuito : Max. 1kQ -circuito : Max. 1kQ
Entrada | Entrada |® Voltaje residual en el ®\/oltaje residual en el Contacto seco
INHIBIT corto-circuito : corto-circuito : ®|mpedancia en corto-circuito: Max. 470€.
Max. 0.5VvCC Max.0.5vCC ®\/oltaje residual en el corto-circuito:
Entrada | @|mpedancia en circuito- ®Impedancia en circuito- Max. 1vCC
RESET abierto: Min.100kQ abierto: Min.100kQ ®|mpedancia en circuito-abierto: Min.100kQ
LE3SA ) Limite tiempo DPDT(2c)
Temporizado limite de tiempo DPDT(2C) | 1o y00ri7ad0 Limite tiempo SPDT(1c) | Temporizado
Salida | Contacto LE3SB +Instantaneo SPDT
e SPDT (1c) limite de tiempo SPDT(1c), | SPDT (1c) i SPDT (1c)
Control Instantaneo SPDT(1c) (1c) Seleccionable
Capac. 250 VCA 5A 250 VCA 3A
Contacto carga resistiva carga resistiva
Error de repeticion Max. £0.01%+ Max+0.01% +
Error de ajuste 0.05seg (Al energizar) 0.08seg (Al energizar)
- Max.+0.005% +0,01% %0,05seg Max.+ 0.005%% Max. +0.01% +0.05seg
Error de voltaje 0.03seg (De la sefial 0.03seg (De la sefial
Error de temperatura de inicio) inicial)

[cIConexiones
OLE3SA

—

(Temporizado 1c)|

3z
ALIMENTACION

OLE3S/LE4S

5

(Temporizado 1c)

)

&/ 3
L+ ALIMENTACION

"

OLE4SA
®Modo [ON.D] [ON.D.II] [FK] [INT] [T][T.I]

C ©©
b4 idp
5ok

® ©
® O]
(Instantaneo1c) (Temp-
i orizado 1c)

H

(Temporizado 1c)

-
(Temporizado 1c)

ALIMENTACION

OLE3SB

[ldentificacion del Panel Frontal

®Display : Muestra el

o

(Instantaneo1c)

(Temporizado 1c)

ALIMENTACION

(OFS4E / FS5EI(Sin

salida)

INHIBIT

RESET

@ ©®

©r

estado del contacto de salida.

®Unidad de tiempo:
Unid. (h:hora)(m:min)(s:seg)
“* Cuando el conteo transcurre
es intermitente en un rango de
0.5seg.

®Modo de operacion : Muestra
el modo de operacion actual

(Ex:ON D =ON delay)

® Display: Muestra el
estado de la tecla bloqueada

PEDQE

Autonics

«*Modo [ON.D] [ON.D.II] [FK] [INT]:
Instantdneo 1c + limite de tiempo 1c, Limite de tiempo 2c (Ajustable )
«*Modo [T] [T.I]: Fija el Limite de tiempo 2

2 7
T T ® ® Elldentificacion del Panel Frontal
GND(0V)
) Temporizador
i - hora
S ALIMENTACION Unidad de - min
} " tiempo - seg
®Modo [ A-A] T
O O e Indicador grafico de
4 5 =1 tiempo transcurrido
ey
-@ @—6 | alalalala] Selector de rango de tiempo
A Contacto F O 4 A Contacto LE3s Autonics
]' %) @ Modo de operacion de salida

(Temporizado 1a)

)
N )
ALIMENTACION
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Seleccion de Productos

Temporizador Analdgico (Series ATN)
[EIComo Especificarlo

[AT] [8] [N]

|AT| [11| [DN|

Tempo-

rizadores

DN | 2c Temporizados

2c Temporizados 6 1c¢ temporizado
N [ + 1cinstantaneo por seleccion de

Modo de operacion de la salida.
4[ " |Conector 11 pines I
—I 8 | Conector 8 pines I
{ AT |TemporizadorAnaIc')gico I

[ . —
AT | Te dor Anal
[ AT | Temporizador Analdgico |  Base utilizada:PG-11, PS-11

EN |1cTemporizado + 1c instantaneo

< Zbcalo/base utilizada: PG-08, PS-08

[ElEspecificaciones
Tipo Multi Temporizador
Modelo AT8N AT11DN AT11EN
oo C E oo C € e C E
- = o - = z 5 |
Apariencia
y
Dimensiones !
[W48XH48XL65mm] [W48XH48XL65mm] [W48XH48XL65mm]
Operacion Multi Rango de tiempo, Multi funcion Multi Rango de tiempo, Multi funcion
Alimentacion 24-240 VCA A 50/60Hz / 24-240 VCC, 12 VCC (Opcional) [Alimentacion de 90~110%]
g |Entr. START — Contacto Seco  ®Impedancia en corto-circuito : Max. 1kQ
S |Entr. INHIBIT I @ \/oltaje residual en el corto-circuito : Max. 0.5VCC
S [Entr RESET e®|mpedancia en el circuito-abierto : Min. 100kQ
2c Temporizados ¢ 1c temporizado
g [Tipo de contacto +1c instantaneo por seleccion de 2¢ Temporizados 1c Temporizado, 1c instantaneo
g% Modo de operacién de la salida.
ES Capac. de los o
contactos 250VCA 3A carga resistiva
Error de repeticion Max. £0.3%
Error de ajuste Max.£5% +0.05seg
Error de voltaje Max.£0.5%
Error de temperatura Max.+2%

[=lldentificacion del Panel Frontal

LED indicador de energia/operacion LED Indicador de salida accionada
SI'I'En opel;aCIon: Pl{('jsarl‘_th 40) Indicador de Modo de Operacion
iempo transcurrido: apagado
AT8N AT11DN/ AT11EN
A POWER ON DELAY A :SIGNAL ON DELAY
A1: POWER ON DELAY 1 F  Flicker
B : POWER ON DELAY 2 F1 : Flicker 1
Selector d deti @ @“— F Fl?cker C :SIGNAL OFF DELAY
elector de rango de tiempo Autonics |ATHEN F1: Flicker 1 D :SIGNAL ON/OFF DELAY
Unidad de tiempo I Interval I iinterval
(seg, min, hora, 10h) Selector del modo de operacion
[ElIConexiones
OAT11EN

OAT11DN

OAT8N
*Modo [A1], [B], i *Modo [A], [F] {REsET ]
' ‘

[F1], [1]
® ® ® \ e ;
o el &2 % A O o
o 2 o {L}ﬁ@ O Bl gg@ O Bl
o -© O o®

o0—
o—

O ® 200,
(1c Instantaneo) : (1c Temporizado) (1c Temporizado) (1c Temporizado) (1c Temporizado) (1c Instantaneo) (1c Temporizado)
)
J
- + ~

L 1A mo A o,

ALIMENTACION — ——
ALIMENTACION ALIMENTACION
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Seleccion de Productos

Temporizador Analdgico (Series ATSSDN,AT8PSN/AT8PMN,ATE)
[EIComo Especificarlo

[AT| [ 8| [SDN] [aT| [8 | [P ] [sN]
SN |seg
SDN [ Estrella Triangulo | MN Imin
{ 8 | Conector 8 pines I { P |Retardo enla desenergizacic’)n]
[ AT | Temporizador Analogico I [ Jconector 8 pines ]
[ AT |Temporizador Analégico I
1
[ATE | [ | —[10] [s]
s:seg m:min h:hora I
LI Numero | Max.rango |
1c temporizado, 1a instantaneo
1 2¢ temporizado
2 1c temporizado, 1c instantaneo
{ ATE Temporizador ON Delay
[ElEspecificaciones
Tipo Temporizador Estrella-Trigngulo Temporizador OFF Delay Temporizador con rango unico de tiempo
Modelo AT8SDN AT8PS/T8PMN ATE-seg, min, hora ATE1-seg, min, hora ATE2-seg, min, hora
M CE
A e
. =
Apariencia
y {
Dimensiones
[W48XH48XL65mm] [W48XH48XL65mm] [W48XH48XL79mm] [W48XH48XL79mm] [W48XH48XL79mm]
Funci6n Temporizador Estrella-Tridngulo| Retardo en la Desenergizacién Retardo en la Energizacién
Rango de tiempo AT8PSN: 0.5, 1, 5, 10seg 1seg, 3seg, 6seg, 10seg, 30seg, 60seg, 3min, 6min,

0.5seg~100seg (Tiempo Max.)

AT8PMN: 0.5, 1, 5, 10min

10min, 30min, 60min, 3horas ,6horas, 12horas, 24horas

Alimentacion

24-240VCA50/60Hz /
24-240VCC ,12VCC(Opcional)

® 100-120VCA50/60Hz
*100/110 VCC 48 VDC
® 200-240VCA 50/60Hz
®24VCC

110/220 VCA50/60Hz

110 VCA, 220 VCA50/60Hz, 12VCC, 24VCC (Opcional)

Autonics ATSSDN

: 50ms

: 100ms
: 200ms
: 300ms
1 400ms
: 500ms

[FIConexién
O AT8SDN

®
Q

@ ©&—
®

To oH]

Rango de tiempo de switcheo (T2)
Selector de rango de tiempo (T1)

| Autonics

AT8PMN

I —

Unidad de tiempo(seg, MIN)
Selector de tiempo

Autonics

Rango de . .
alimgntacién 90 ~ 110% de voltaje nominal
Aprox. 2.8VA ® Aprox. 0.5VA(120VCA60Hz),
Consumo (2‘1-240VCA 60Hz), Aprox. 0.9VA(240VCA 60Hz)
de Aprox. 1.3W (240VCC), ® Aprox. 0.5W(110VCC), Aprox. 10VA(240 VCAB0Hz), Aprox. 2W(24VCC, 12VCC)
energia Aprox. 0.5W (12VCC) Aprox. 0.2W(48VCC),
Aprox. 0.1W(24VCC)
Tipo de reset Max. 100ms Max. 200ms
) Tipo A Contacto : SPST(1a), . Temporizado SPDT (2), . Temporizado SPDT (1c),
Salida |Contacto | A Contacto : SPST(1a) Temporizado DPDT (2) Instantaneo SPST (1a) Temporizado DPDT (2c) Instantaneo SPST (1c)
Control [Capac. it
Caies® 250VCA 3A carga resistiva
. mecanico Min.10.000.000 veces
Vida de Min. 100.000
Vi L in. . veces
feleioy electrico (250VCA3A carga resistiva)
Error de repetibilidad Max. +0.3%
Error de ajuste Max. +5% +05seg.
Error de Voltaje Max. +0.5%
Error de temperatura Max. +2%
[Eldentificacion del panel frontal
OAT8SDN OAT8PSN/ AT8PMN O ATE/ ATE1/ ATE2
A (Estrella) Indicacion LED
—— A (Triangulo) Indicacion LED | . PWR 3 o .
Seleccion de tiempo de display (T2) Indicacion de salida LED ° [~LED indicacién de salida

Unidad de tiempo

ny

ApH4 b

LT

ALIMENTACION

OAT8PSN OSerie ATE OSerie ATE1
® G ® © ® ©
02 o sl 42 o OF © o P

® @ Tl ® ® © ®

ONO, O ® O ®

(Instantaneo (Temporizado 1c] (Temporizado 1c)

— : — 1a) A 220vca50/60H, | (Temporizado 1c)

- + [ALIMENTACION ~)

110VCA 50/60Hz

(seg, min, hora)

OSerie ATE2

® ©
b

@
0 E

O]
@®®

(Temporizado 1c)

- + A . (Instantaneo 1a - + A
ALIMENTACION ALIMENTACION
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Econémico (Serie TC)
[EIComo Especificarlo

Tlcl)s)-[1

Salida de Control N | Indicador - Sin salida de control
R Salida de relevador+Salida SSRP
Alimentacion
I 4 | 100-240VCA 50/60Hz
N Sin salida auxiliar
Salida Alterna 1 1 Alarma
2 (%) 2 Alarmas
S DIN W48xH48mm(Modelo con terminales)
SP | DIN W48xH48mm(Modelo con conector)
~ Y DIN W72xH36mm
Tamario
M DIN W72xH72mm
H DIN W48xH96mm
W | DIN W96xH48mm
L DIN W96xH96mm
Digito [ 4 [ 4Digitos |
Tipo de Ajuste I (63 | Ajuste por teclas |
Articulo
I T | Controlador de Temperatura |
< (% )No esta disponible para las series TC4SP, TC4Y.
[EIEspecificaciones
Modelo TC4s TC4SP TC4Y TC4M TC4H TC4W TCA4L
CNuEvo ] uevo
Apariencias
y
Dimensiones

Controladores

de
Temperatura

[WABXHABXL64.5mm] | [WABXHABXL72.2mm] | [W72XH36XL77mm] | [W72XH72XL64.5mm] | [WABXHIBXL64.5mm] | [WIEXHABXLE4.5mm] | [WIBXHIEXLE4.5mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
(Fi{i:gggigleevoltaje Rango de voltaje de 90~110%
Consumo de alimentacion Max. 5VA
Método de Display 7 Segmentos (Rojo), Otro display(Verde,Amarillo, LED Rojo)
Tipo de caracter W7.0XH15.0mm [ wraxH15.0mm | w9.5XH20.0mm | W7.0XH14.6mm | W9.5XH20.0mm | W11.0XH22.0mm
Tipo de RTD DIN Pt100Q (Tol. en la linea de resistencia y lo max. 5Q por cable)
entrada TC K(CA), J(IC)
Método de| TC, (k1) (PV £0.5% 06 +1°C 06 el mayor) rdg +1Digito
Display RTD (*k2) “TC4SP (Tipo enchufe) es (PV+0.5% 6 +2°C ¢ el mayor) rdg +1Digito
Basado en temperatura normal (23°C +5°C)

Relevador| 250VCA 3A 1a
Salida SSR 12VCC+2V 20mA Max.

Alterna Salida de relevador AL1, AL2 : 250VCA 1A 1a(<«TC4SP, TC4Y solo tiene AL1)
Método de control Control ON/OFF y P, PI, PD, PID
Histéresis 1~ 100°C(KCAJIC,PT1)/ 0.1 ~50.0°C (PT2)
Banda Proporcional 0.1 ~999.9°C
Tiempo Integral (I) 9999seg.
Tiempo derivativo (D) 9999seg.

Periodo de control

0.5 ~ 120.0seg.

Reset Manual

0.0 ~ 100.0%

Periodo de muestreo

100ms

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz para 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)

Vibracion 0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5~55Hz en cada direccioén X, Y, Z por 2 horas

Qo | Mecanico Min. 10,000,000 operaciones

levacor |Eléctrico Min. 100,000 operaciones (a carga resistiva 250VCA 3A)

Resistencia de aislamiento Min. 100MQ(a 500VCC)

Ruido Onda de ruido en forma cuadrada, proporcionada por un simulador de ruido (Ancho de pulso 1u)+Fase-2kV R y Fase-S-

Retenciéon de memoria

Aprox. 10 afios (Al usar Memoria tipo semiconductor no volatil)

Temperatura Ambiente

-10 ~ 50°C(Sin congelacion)

Temp. de Almacenamiento

-20 ~ 60°C(Sin congelacion)

Humedad del Ambiente

35 ~ 85%RH

(% 1)(PV £0.5% 6 +2°C

&

6 el mayor) rdg +1Digito, en caso de un rango de temperatura fuera de lo normal.

% (% 2)TC4SP es (PV £0.5% 6 +3°C 6 el mayor) rdg +1Digito, en caso de un rango de temperatura fuera de lo normal.

Autonics
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Econémico (Serie TC)
[z Identificacion frontal del panel

2
G

ElConexiones

Display de Temperatura
Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN y el parametro y valor de ajuste para cada grupo de
parametros en el modo de ajuste de parametros.
Indicador de Desviacion y Autosintonia
Muestra la temperatura actual (PV) basado en el ajuste de temperatura (SV) por LED.
Los Indicadores de Desviacion (A B V) destellaran cada segundo durante el funcionamiento de la autosintonia.
Indicador de Ajuste de temperatura (SV)
Presione una vez cualquier tecla frontal para revisar o cambiar el ajuste de temperatura actual(SV), El
indicador de ajuste de temperatura se encuentra encendido y el valor de ajuste pre establecido se indicara(SV).
(4] Indicador de la unidad de temperatura (°C/°F): Se muestra la unidad de temperatura actual.
(5) Indicador de salida de control/salida auxiliar
-OUT : Se iluminara cuando la salida de control este encendida (Salida Principal de Control).
< lluminara arriba de 3.0% del funcionamiento en el control CICLO/FASE.
-AL1/AL2 : Se iluminara cuando se encuentren encendidas las salidas de alarma AL1/AL2.
(6) Tecla MODO : Se usa cuando se entra en el grupo de ajuste de parametros, regresa al modo RUN,
seleccionar los parametros y guarda el valor de ajuste.
Ajuste : Se usa cuando se entra en el modo de cambio del valor de ajuste, Mover y cambiar digitos.
Tecla FUNCION : Presione las teclas A+V¥por 3 seg. para operar la funcion(RUN/STOP, Cancela la salida de
alarma) seleccionar el parametro [d} -E].
+Presione una vez las teclas A+V durante el ajuste del digito.

¢ La serie TC4 tiene salidas:

a relevador y SSR

. Puede seleccionar el modelo como lo necesite. |

* Serie TC4S * Serie TC4SP
SALIDA SSRP:
SALIDASSRP: @< n 7 O »— 12VCC +2V
12VCC £2V 1] SALIDAALT: 9 7] é——@ @_ 20mA Max.
SOA Mo o< 250VCA 1A 1a SALIDA Principal _(KSAUDAAU
: SALIDAAL2 : \O 250VCA 3A 1a _@ _Q 250VCA 1A 1a +
250VCA 1A 1a \;@
A SALIDA Principal: B RTD TC TC RTD B :@ Q @_
250VCA3A 1a .
B
B +
ALIMENTACION /A > O ﬁ\(l).(;l\gfor\\l/TC/fION A
100 Zaonch A 5VA 50/60Hz
5VA 50/60Hz @ A sor
SENSOR
* Serie TC4Y ¢ Serie TC4W Tc
I+ rD
SENSOR Y
B [B |A
SALIDAAL1: SALIDA PRINCIPAL:
250VCA 1A 1a 250VCA3A 1a - - - - -
9 SALIDAAL1: o ol SALIDAALZ :
1]2]3]4]5]6]7]8]9 10]11 250VCA 1A Ta 250VCA 1A 1a
, SALIDA Principal
A BB 250VCA3A1a
RTD SALIDASSRP: ALIMENTACION i
SENSOR 12VCC#2V  100-240VCA - - - - - @ - -
AL 20mAMax.  5VA50/60Hz SALIDASSRP: ¥ ALIMENTACION A
© 12VCC £2V 100-240VCA
20mA Max. 5VA 50/60Hz
* Serie TC4M * Serie TC4H/L
SALIDA SSRP: - - . -
12VCC $2V
20mA Ma;
Ol s
A1a 0
O SALIDAAL2: &
250VCA Y SALIDA SSRP:
IE'_{A 18 12VCC $2V IE,
A B' RTD 20mA Max,
HE?ALIDAPrincipaI - 7 SALIDAALT: ¢
250VCA 3A 1a B TC 250VCA
K A1a o
AUMENTACION A\ O+ SALIDAAL2{S
100-240VCA A 250VCA Y
5VA 50/60Hz IEI el @—{Ma -
10 SALIDA Principal: TC
250VCA 3A1a B
ALIMENTACION A +
100-240VCA A
5VA 50/60Hz St
(]
11 Autonics



Seleccion de Productos

Controlador de temperatura PID con switch digital (Series TD)

[EIComo Especificarlo Contadores
[7][ofl4][m - [1]
R | Salida de contacto a relevador T_emdPD'
rizaaores
, S |Salida drive SSR TT[I’)‘XSN'I’
Salida de control (X1) C | Salida de corriente
R | Salida de contacto a relevador + Salida drive SSR '_:'_B:E Controladores
de
C | Salida de corriente + Salida drive SSR TDALP Temperatura
Alimentacion T
1 4 |100-240VCA 50/60Hz
Salida de alarma N_|Sin alarma Controladores
1 |1 Salida para alarma (%2) de Potencia
2 |2 Salidas para alarmas
SP | DIN W48XH48mm (Modelo plug de 8 pines) (k3) Z:‘“Sd“c‘”es
Tamarfio M DIN W72XH72mm Temperatura/
H | DIN W48XH96mm Humedad
L/LP | DIN W96XH96mm
Digito
< i 4 |4 Digitos | Termopares
. . yRTD’s
Tipo de ajuste [ D [Ajuste por switch digital |
Articulo T
[ T [controlador de temperatura |
. . . . ~ Medidores
~:‘(*1) El tipo de salida de control es diferente dependiendo del tamafio del modelo. e Indicadores
%(%2) Solo los modelos TD4M, TDALP tienen una salida de alarma. para Panel
':~(*3) El Socket de 8 pines (PG-08, PS-08) : Se vende por separado.
Tacometros/
ifi H Medidores
[ZIEspecificaciones de Pulsos
Modelo TD4SP TD4M TD4H TDAL TDALP
Unidades
de
Display
Apariencias Médulo
y Convertidor

Dimensiones

[W48XH48XL64.6mm] [W72XH72XL64.5mm]

[W48XHO96XL64.5mm]

[WO96XHO96XL64.5mm] [WO6XHO96XL64.5mm]

Serial

Pantallas
Graficas
HMI

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz Controladores
i de Sensores/
Rango de voltaje 90 ~ 110% del rango de voltaje Fuentes de
disponible ) -
Alimentacion
Consumo Max. 5VA
Método de display 7 Segmentos (Rojo), Otra parte del diaplay (Verde,Amarillo,LED Rojo) Sensores
Dimensiones de los digitos| H15mm X W7mm H18mm X W9mm H15mm X W7mm H22mm X W11mm de
Tipo de RTD DIN Pt100Q (Tolerancia Max. de resistencia 5Q por cable) Proximidad
entrada TC K(CA), J(IC)
Precision RTD (PV £0.5% 6 +2°C mayor) rdg +1Digito Sensores
deldisplay| TC +TD4SP (Modelo Plug) (PV £0.5% ¢ +3°C mayor) rdg +1Digito Fotoeléctricos
- Relevador 250VCA A T 250VCA3ATa RELEVADOR(250VCA 3A 1a)+SSR(24VCC£3V 20mA
calda de ™SSR 24VCC£3V 20mA Max ( a)+SSR( +3V 20mA)
Corriente 4-20mACC (Resistencia de carga Max. 600Q) jgnsores
Salida auxiliar _ Salida de Alarma : Salida de Alarma : Salida de Alarma : Presion
250VCA 1A 1a 1 contacto 250VCA 1A 1a 2 contactos Max. 250VCA 1A 1a 1 contacto
Método de control ON/OFF y Control P, PI, PD, PID
Histéresis 1~ 100°CI°F Encoders
Rotativos
Banda proporcional (P) 0.1 ~999.9°C/°F
Tiempo integral (l) 9999seg.
Tiempo derivativo (D) 9999seg. :z':;s;s a
Periodo de control (T) 0.5 ~ 120.0seg. Drivers/

Reset manual

0.0 ~ 100.0%

Controladores

Periodo de muestreo

100ms

Rigidez dieléctrica

2000VCA 50/60Hz por 1min.(Entre la terminal de entrada y la terminal de alimentacion)

Vibracién 0.75mm de amplitud a una frecuencia de 5~55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Cid(_)A Salida de control Mecanica : Min. 10,000,000 operaciones, Eléctrica : Min. 100,000 operaciones

zv,;; Salida de alarma Mecanica : Min. 5,000,000 operaciones, Eléctrica : Min. 100,000 operaciones

Resistencia de aislamiento Min. 100MQ(a 500VCC mega)

Ruido Ruido en forma cuadrada por el simulador de ruidos (ancho de pulso 1us)+2kV fase - Ry fase - S

Retencién de memoria

Aprox. 10 afios (Cuando se usa semiconductor no volatil tipo memoria)

Temperatura ambiente

-10 ~ 50 °C (sin congelamiento)

Temperatura de almacenamiento

-20 ~ 60 °C (sin congelamiento)

Humedad ambiental

35~85%RH

Autonics

12



Seleccion de Productos

Controlador de temperatura PID con switch digital (Series TD)

oldentificacion de panel frontal

OConexiones

oTD4SP-N40 (Modelo sin alarma)

1) Display de temperatura

Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN y parametros, valores de ajuste para cada
grupo de parametros en el modo de ajuste de parametros.
Indicador de unidad de temperatura (°C/°F)
-Muestra la unidad de temperatura actual.
-El indicador de unidad de temperatura (°C 6 °F) destellara durante la funcién AT.
Indicador de salida de control / Salida auxiliar
-OUT : Estara ENCENDIDO cuando la salida de control este ACTIVADA.
+En caso del tipo de salida de corriente, estara APAGADO cuando el nivel de salida (MV) este bajo
2%, y ENCENDIDO cuando el nivel de salida (MV) este arriba de 3%.
-ALM : Se iluminara cuando la salida de ALARMA se encuentre encendida.
[4) Tecla MODO : Se usa cuando se entra en el grupo de ajuste de parametros, regresa al modo
RUN, selecciona los parametros y guarda el valor de ajuste.
Ajuste: Se usa cuando se entra en el modo de cambio del valor de ajuste para mover y cambiar digitos.
Presione las teclas [¥]+[A]al mismo tiempo para realizar las funciones de ajuste en el modo
de ajuste de la tecla de Funcion (d/ -F) y para realizar la seleccion de los digitos.
[6) Switch Digital : Ajusta SV para el control.

SALIDA PRINCIPAL

TC RTD B'

+ B

SENSOR

~@
o

Relevador
250VCA 3A1c
CARGA RESISTIVA

AL

ALIMENTACION
100-240VCA

?

SALIDA PRINCIPAL

Corriente

24VCC +3V
20mA Max.

4-20mACC
Carga Max. 600

<Socket de 8 Pines (PG-08, PS-08)
: Se vende por separado

oTD4H/TDA4L

50/60Hz 5VA

SENSOR A

TC 5 B

>t

B

RTD

+

¢

SSR
24VCC +3V
20mA Max.

AT

ALIMENTACION
100-240VCA
50/60Hz 5VA

EEHHH

EH%?HH@

AL1
SALIDA DE ALARMA
250VCA 1A 1a

AL2
SALIDA DE ALARMA
250VCA 1A 1a

SALIDA PRINCIPAL
Relevador

250VCA 3A 1a
CARGA RESISTIVA

1

18

19

19]
20

R I [ I [ [ N
N[O~ W

SALIDAPRINCIPAL

21

Corriente

2]
23]

4-20mACC
Carga Max. 600Q2

oTD4M
SENSOR A
TC B
: +
- _ B‘ _

RTD

AL

ALIMENTACION
100-240VCA
50/60Hz 5VA

EH!@EFHHH

N
o

SALIDA DE ALARMA
250VCA 1A 1a

Sl [=][=][—~
AP IN]| [

SALIDA PRINCIPAL
Relevador
250VCA3A 1a
CARGA RESISTIVA

15
6]

17

17]
18

SALIDA PRINCIPAL

Corriente

24vCC

+3V
20mA Max.

4-20mACC
Carga Max. 600Q2

oTD4LP
SENSOR A
TC 5 B
; +
_— B >
RTD
+
SSR
24VCC +3V
20mA Max. ~
ALIMENTACION
100-240VCA
50/60Hz 5VA

ﬂﬂ%@ﬂﬂ@!ﬁﬂﬂ!

AL1
SALIDA DE ALARMA
250VCA 1A 1a

SALIDA PRINCIPAL |o
Relevador
250VCA 3A 1a
CARGA RESISTIVA

1

NN N Nl === =][=][=][=
w | |IN o||lo||o||IN||o||lo||d||lw

4

MAIN OUT

Current

4-20mACC
Carga Max. 600Q2

13
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Doble PID con Autosintonia (Series TZ/TZN)
[EIComo Especificarlo

Tzj[a]lsT]-[1][a][R]

salida de control a Relevador
salida de control SSR

R
S
C |salida de control (4-20mACC)
2
4

24VCA/24-48VCC (1)
100-240VCA 50/60Hz

! 1 Alarma ?’:mperatura
2 |2 Alarmas (+2)

R | 1 Alarma + Transmision valor de proceso(4-20mACC) (++2)

S | DIN W48 x H48mm (Modelo Terminal)
SP | DIN W48 x H48mm (Modelo Plug)

ST | DIN W48 x H48mm (Modelo Terminal)

[ 4 T4 pigitos

Controladores

(%+1)Solo para el modelo TZ4SP/TZ4ST
(%2)Solo para el modelo TZ4ST

TZ | Control de Temperatura PID
TZN | Control de Temperatura PID modelo nuevo

mzj[a][m]-[1][a][R]

salida de control a Relevador
salida de control SSR

salida de control (4-20mACC)
24VCA/24-48VCC (++1)
100-240VCA 50/60Hz

(%1) Solo para TZN4M y TZ4L

1 Alarma

2 Alarmas

1 Alarma + Transmision del valor de proceso(4-20mACC)
2 Alarmas + Transmision del valor de proceso(4-20mACC)

2 Alarmas + Transmision RS485
1 Alarma + Transmision RS485
DIN W72XH72mm

DIN W96XH48mm

DIN W48XH96mm

DIN W96XH96mm

4 Digitos

Al (2@ >[N0 |00

TZ | Control de Temperatura PID
®Todos los modelos tienen salida EV-1. TZN | Control de Temperatura PID modelo nuevo

Las funciones actualizadas |:| tienen seleccion del punto decimal disponible desde Sept. 2005.

[ElEspecificaciones

Modelo TZN4S TZN4M TZN4H TZN4AW TZN4L
C€E Nhs C€E Nhss C€E Nhis C€E N C€E N
Apariencia
y
Dimensiones
[W48XH48XL90mm] [W72XH72XL85mm] [W48XH96XL100mm] [W96XH48XL100mm] [W96XH96XL100mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA/24-48VCC (1) [Alimentacion de 90~110%)]
Consumo de energia 5VA 6VA | 5VA | 6VA
Caract. do Display Display LED 7 Segmentos [Valor de proceso (PV) : Rojo, Valor de ajuste (SV): Verde]
BiESaEseh heehies PV:W7.8XH11mm PV:W8XH13mm PV:W7.8XH11mm PV:W8XH10mm PV:W9.8XH14.2mm
imens 9108 | S\ 8XHBmMM SV:W5XHImm SV:W5.8XH8mm SV:WBXH10mm SV:WBXH10mm

Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT) <Tolerancia max. de resistencia 100 o por cable>
Entrada|RTD Pt100Q, JIS Pt100Q, 3 cables modelo <Tolerancia max. de resistencia 5Q por cable>

Analégico 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mA CC

Relevador 250VCA 3A 1c

SSR 12VCC £3V 30mA Max.

Corriente 4-20mA CC carga 600 Q Max.
Salida Transmision Transmision PV : 4-20mA CC carga max. 600Q

- 1 Alarma: Relevador .

Auxiliar 250VCA 1A 1a 2 Alarmas: Relevador 250VCA 1A 1a

Comunicacién R — RS485 (Transmision del Valor de Proceso, Ajuste del Valor del Set Point)
Tipos de Control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Precision del Display F.8 £0.3% 6 3 °C (el mas alto)
Tiempo de Visualizacion 0.5seg.
Ajuste de tiempo LBA 1~999seg.
Aj. tiempo de la rampa Rampa Ascendente, Rampa Descendente de 1~99min.

(%+1) Solo para los modelos TZN4M.

Autonics 14



Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Doble PID con Autosintonia (Series TZ/TZN)
ElEspecificaciones

Modelo TZ4SP TZ4ST TZ4M TZ4H TZ4W

(q3 cMhus (q3 cMhus (q3 cMhus (3 cMhus C€ AN

Apariencia
y
Dimensiones —
i o

— = B -y

Aty -
=
[W48XH48XL95mm] [W48XH48XL95mm] [W72XH72XL100mm] [W48XH96XL100mm] [W96XH48XL100mm] [W96XH96XL100mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz, 24VCA/24-48VCC (+1) [90~110% del voltaje nominal]
Consumo 5AV | 6AV
Display Display LED de 7 Segmentos [ Valor del proceso (PV) : Rojo. Valor de ajuste (SV) verde]
PV:W9.8XH14.2mm PV:W9.8XH14.2mm
i i igi . . W3.8XH7.6 W8XH10mm

Dimensiones de los digitos W4.8XH7.8mm SV-WBXH10mm mm SV-WaXH10mm

Termopar K(CA), J(IC), R(PR), E(CR), T(CC), S(PR), N(NN), W(TT) <Tolerancia max. de resistencia 100a por cable>
Entrada| RTD Pt100Q, JIS Pt100Q2 modelo 3 cables <Tolerancia max. de resistencia 5Q por cable>

Analégico 1-5VCC, 0-10VCC, 4-20mA CC

Relevador 250VCA 3A1c

SSR 12VCC +3V 30mA Max.

Corriente 4-20mVCA carga 600Q Max.
Salida | Transmision Transmision del valor de proceso : 4-20mA CC carga max. 600Q

m 1 Alarma : Relevador .

Auxiliar 250VCA 1A 1a 2 Alarmas: Relevador 250VCA 1A 1a

Comunicacion [ _— Transmision del Valor de Proceso, Ajuste del Valor del Set Point
Tipos de Control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Precision del Display F.S+0.3% o 3 °C (el mas alto)
Tiempo de Visualizacion| 0.5seg.
Ajuste de tiempo LBA 1 ~999seg.
Ajuste del tiempo de rampa| Rampa Ascendente, Rampa Descendente de 1~99min.

(#+1)Sélo para los modelos TZ4SP, TZ4ST, TZ4L.

=ldentificacion del panel frontal

oTZN4S oTZN4M

TEMPERATURE CONTROLLER

TEMPERATURE CONTROLLER °C

=)
=)

T_EV

ag
| | Autonics
1

O W
CINENCORS

1
6
oTZ4ASTI/TZ4ASP oTZ4M

C

® S—

o — (0

6
PV: Muestra el valor del proceso (Rojo) MD Key : Tecla de modo 9 EV1 : Evento1 indica la salida
[2IPV : Muestra el valor de ajuste (Verde) (6) AT Key : Tecla de Autoajuste EV2 : Evento 2 indica la salida
SV2: Indica la Operacién [7): Teclas de ajustes Proceso para las teclas de ajuste.
[4) AT :Indica la indicacion de autosintonia OUT : Indica la operacién de la salida de control.

» Desde que la serie TZ4SP usa la misma placa de identificacion con la serie TZ4ST, la lampara no funciona aunque haya una sefal de salida EV2.
+Las teclas ( D, » )no estan disponibles en las series TZ4SP, TZ4ST, TZ4H, TZ4W, TZN4S, TZN4H y TZN4W.
*El Indicador de la salida de control (OUT) no funciona cuando se usa como tipo de salida actual.
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Doble PID con Autosintonia (Series TZ/TZN)
[ElIConexiones

“+RTD(Sensor de Temperatura Resistivo) : DIN Pt 100Q2 (modelo 3 cables), JIS Pt 100Q2 (modelo 3 cables)
#T.C(Termopar) : K, J,R,E, T, S, W, N
«+En el caso de entradas analdgicas, por favor usar Teminal T.C y tenga cuidado con la polaridad.

oTZ4SP oTZN4S

SV2IN Controladores
(oo m 5] de
SENSOR } 1 0 5 Temperatura
- B —>é @ (F %)ALIMENT/—\CION ALARMAT fo ? SV2IN T ¢ ALIMENTACION
T.C +E: B _,@ B' ?%} ? SALIDA DE CONTROL
DE CONTROL TC | | - | H
RTD 3| A N B 11 . .
_@ O @— RTD L i [} SSR Corriente
0@ :/l j A6 1|
ALARMA 1\ ( ; ) @..__? SR Corriente SENSOR |L— L
oTZ4ST oTZN4M
*SALIDA PV
*ALARMA 2 E 7 SALIDA DE CONTROL
1 5 ':_6 W A ALARMA 1 };NO 1 T~ |l H/l E’D +§
SV2IN }5 — — — :E) ) ALARMA 2 \& 13 6 [ ;
Q 2 6 J 11 ALIMENTACION \TNO — — LT SSR  Corriente
- ; . 12 5
TC L g ? | o SALIDA DE CONTROL ¢ rD | —| ay
* j_’"_ L E H - @ - s 11 4 RS485 @) s
3 — — ALIDA PV
RTD [3] o 4 8 } 13 (1. +§’> +} +L.[j_3._10 16 SV2IN 3 o
SENSOR ; —— — L? SSR  Corriente b: Al =1 15 — g -
— i i SENSOR é i 35‘_*.[ /\ ALIMENTACION
ALARMA 1 — 1_ I
oTZ4W oTZ4M
o TZN4W
SALIDA DE CONTROL
. @
Corriente JT ’:1 SALIDA PV
1—@—1 l’ A ? E SALIDA DE CONTROL
SSR|- 4 T 5
o A+ B ALIMENTACION ALARMA 1 g.__? E-.._J E/) j
H L ALARMA 2 1 PV SSR  Corriente
xC TRS4851 r@—l 2l 4 11 LT
T T T Y Y g | _— (A+) +
. 3 10—
|17|16|15|14|13|‘|2|1‘I |1O| 9 | T.C F R 7 - ? RS485 (A) SALIDAPV
il P~ (Bt
senson TE= 1 ° | (‘I_D /\ ALMENTACION
8 |7 = 7]
| NA NA L\J A RTD
SV2IN
ALARMA 1 ALARMA 2 SENSOR
oTZ4H oTZAL
oTZN4H oTZN4L
s | [17] s | [17]
ALARMA 1 }E: = 15| N = E
i 16 ALARMA 1 i
ALARMA 2 E L — | SALIDA DE CONTROL ALARMME L I~ | | SALIDA DE CONTROL
I A7 0 o Ig > ) 0%
= | P + + = | P
SvzIN }_’i i ¢ SSR  Corriente SV2IN } i i SSR  Corriente
(N 13 Lf e 4 13
, — 1 (A+) + . — — (A+) +
- g 3 12|\ —— . B 3 12 | ———
TC } s | — L— 1| rs485 SALIDA PV TC L s | — ——1 | Rs485 (™) SALIDA PV
* 2 "= = * 2 " |
RTD [aA — — | ® RTD EjA — — | ®)
e L 10 I\ ALMENTACION 1 10 .l
SENSOR | = — ¢ SENSOR | —— — ¢ ) A
— i — i ALIMENTACION
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura analégico sin display (Series TOS/TOM/TOL)
[EIComo Especificarlo

[T]lo][s] -[e][4][R][P]

Tamarfio

Unidad

°C

Rango de Temperatura

°F

0~60

0~100

0~ 200

0~ 300

Tipo de Sensor de entrada

0~ 400

0~ 600

0~ 800

0~ 1200

Pt100Q

J(C)

Modo de Salida

K(CA)

Salida de Relevador

Fuente de Alimentacion

Salida SSR

110/220VCA 50/60Hz

Modo de Control

100-240VCA 50/60Hz

Control proporcional

Control ON/OFF

Control proporcional ON/OFF

DIN W48XH48mm

DIN W72XH72mm

DIN W96XH96mm

allollrZlw]|lm| nolle|w]|l | Bl X|<|T||O|||n|w(N|a|of|m|o

Digito [ | Modelo sin indicacion
Articulo r
— — | | Temperatura
“Por favor verifique el rango de temperatura que desea cuando especifique el modelo.
[ZIEspecificaciones
Modelo TOS TOM TOL
GNUS <« Tipo conexién socket 8 pines ~ e — -
p— t
Apariencia p | = '
& c
y I
Dimensiones
- © s ¢
[W48XH48XL92mm] [W72XH72XL132mm] [W9BXHIBXL116mm]

Caracteristicas

Modelo sin indicacion, ajuste de temperatura por perilla

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz | 110/220VCA 50/60Hz

Rango de Voltaje permitido Rango de voltaje de 90~110%

Consumo 2.2VA [ 3VA

Display Indicacion LED ON | Indicacién LED Prendido/Apagado

Exactitud de Ajuste

Ajuste de Perilla

Precision del ajuste

F.S +2%

Entrada de sensor

T.C(Termopar) : K(CA), J(IC) / RTD : Pt100Q2

Resistencia de Entrada

T.C(Termopar) : Max. 100Q, RTD : Max. 5Q por cable

Control | ONIORR

Histeresis : F.S 0.5 +2% Fijo

| Proporcional

Rango proporcional: F.S 3% Fijo, Periodo : 20seg. Fijo

Salida de control

®Salida relevador: 250VCA 2A 1c
®Salida SSR: 12VCC #3V carga 20mA Max.

®Salida de contacto relevador : 250VCA 3A 1c

®Salida SSR : 12VCC +3V 20mA max.

Auto-diagnostico

Funcion incorporada de cancelacion de salida

[EIRango de Temperatura para cada sensor

Modelo TOS/TOM/TOL
Tipo de sensor Termopares RTD
de entrada J(c) K(CA) Pt100+
°C 1200 1200°C
1000
0 e P i

600
400°C 800°F B
Escalade 4o |.. 306°G-600°F - ---300°C 600%F-- g~~~ - - 400°C
rangos  5qq |vecren..... 20 CA0T @ 200C |
estandar qoo (SRR R R R RIS R R
0
[EIConexiones
«RTD (Sensor de temperatura tipo resistencia): Pt 100Q (tipo 3 hilos), T.C(Termopares): K, J, R
oTOS oTOM oTOoL
Salida de contacto
" Salida de
Salida SSR fe)
O=- contacto ¢ Salida SSR
-® ©--0
_ B @ O @. A Alimentacién Salida SSR
@ , 220VCA
SENSOR ®
+ |A SENSOR (®
T.C RTD
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Seleccion de Productos

Indicador de Temperatura (Series T3NI/T4YI/TAWI/T3SI/T3HI/T4MI/T4LI)
[EIComo Especificarlo

(][] [s] ] — [nJ (][] [P][a][c]

Unidad C °C
F °F (*1)
0 -99~199, -99.9~199.9, -99.9~99.9 Controladores
- de
1 0~99.9 Temperatura
2 0~199
R p 4 0~399
ango de temperatura 5 0~ 500
8 0~799
A 0~999
C 0~ 1200
F 600 ~ 1600
P Pt100Q
Tipo de entrada del sensor J J(IC)
K K(CA)
R R(PR) (x2)
Modo de salida I - -
N | Sin salida
Alimentacic X 12-24VCC
(memtacion 3 | 110/220VCA 50/60Hz
4 100-240VCA 50/60Hz
Modo de control T
1 N | Sin funcion de control I
Indicador { | | Indicador(sin salida) I
N DIN W48XH24mm
Y DIN W72XH36mm
Tamar W DIN W96XH48mm
amano S | DIN w4sXH48mm
H DIN W48XH96mm
M DIN W72XH72mm
L DIN W96XH96mm
Digito 3 3 Digitos
4 4 Digitos
Articulo I
1T Temperatura
®Por favor verifique el rango de Temperatura cuando especifique el modelo.
(% 1) Solo en la Serie T4WI esta disponible
®(*2) Solo en la Serie T4MI/T4LI esta disponible
[EIRango de temperatura de cada sensor
Modelo T3NI T4YI/ T4WI
Tipo de Entrada RTD T.C (Termopar) RTD
del Sensor Pt100Q J(IC) K(CA) Pt100Q
128(0) 1200°C
(CrR) 20 - o
800 500°C )
Escala 600 369°C 399°C
Estandar 400 gooooUTTTT T 199.9°C M
200 99.9°C I ) i 99.9°F i I
100 = 1 i
; ] 1
-100 199.9°C 99.9°F 199.9°C
Modelo T3Sl T3HI T4MI/ T4LI
Tipo de Entrada T.C(Termopar) RTD T.C(Termopar) RTD T.C(Termopar) RTD
del Sensor J(IC) K(CA) Pt100Q J(IC) K(CA) Pt100Q J(IC) K(CA) R(PR) Pt100Q
1600°C
1600 1200°C
1200 999°C
1000 799°C u
° 800 i
Escala 600 399°C 399°C 399°C 399°C 399°C 600°C 399°C
Estandar 400 R Y [ R [ | I 199 C TR 199.9°C
200 I soc W I """" T I """"
100 @R TR I A Rt S i N A N R RSt [ R R I
0
-100 '99.9°C

«Solamente en la serie T4WI esta disponible para rangos de temperatura en °F.
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Seleccion de Productos

Indicador de Temperatura (Series T3NI/T4YI/TAWI/T3SI/T3HI/TAMI/T4LI)

[ZIEspecificaciones
Modelo T3NI T4YI| T4WI T3SI T3HI T4MI T4LI
Apariencia P : .
Dimensiones —— =
IE_.:;
[W48XH24XL52mm] [W72XH36XL100mm] [WOBXH48XL111.6mm] | [W48XHA48XL100mm] | [W48XHIEXL146mm] [W72XH72XL125mm] | [W9BXH96XL118mm]
®|ndicador (sin salida) ®|ndicador (sin salida)
Caracteristicas ®Alta precision : 0.3%(T3NI), 0.5%(T4YI, T4AWI) ®Alta Precision: 0.5%
®Varias dimensiones ®Varias dimensiones
. ” 100-240VCA 110/220VCA 100-240VCA
Alimentacion 12-24vVCC 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz 110/220VCA 50/60Hz
Rango de alim. permitido Rango de voltaje de 90 ~ 110%
Consumo 2W 3VA
Display Display de 7 segmentos con LED
Dimensiones del caracter W5XH8mm W9.8XH14.2mm | W4XH8mm | W6XH10mm W7.2XH9.8mm W9.5XH14.2mm
. ) F.S+0.3% o .
Precision del display rdg +1digito F.S +0.5% rdg +1digito
Entrada de sensor Pt100 Q ®T.C (Termopar): K(CA), J(IC), R(PR) ®RTD : Pt100 O
Impedancia Max. 5Q por hilo ®T.C (Termopar) : Max. 1002 ®RTD : Max. 5Q por cable.
[ElIConexiones
“RTD (Sensor de Temperatura resistivo) : PT 100Q2 (modelo de 3 cables) < T.C(Termopares) : K, J, R
oT3NI oT4YI oT4WI

220VCA 110VCA
50/60Hz 50/60Hz OV

6] (2] 3] {e] 5] [e][7]
A

[ I 1‘ A T T I
B' B A RTD A B B' RTD A B B'
+ -

- TC I\ ALIMENTACION T.C
ALIMENTACION RTD * 100-220VCA * )

12-24vCC SENSOR SENSOR 50/60Hz 3VA SENSOR A auvenTacion

oT3SI oT4MI
SENSOR

| ® 0 TC [+ Y- .
" 1.® ® RTD[A B

;
SENSOR @
+ A

T.C RTD )
/\ ALIMENTACION
100-220VCA
50/60Hz 3VA
220VCA 110VCA
50/60Hz 50/60Hz 0V
/A ALIMENTACION
oT3HI oT4LI
TC
+
0 A
50/60Hz SENSOR
220VCA -
50/60Hz
/A ALIMENTACION(2)
220VCA 50/60Hz
110VCA
50/60Hz () A ALIMENTACION

T.C
@ -
mﬂi SENSOR
T
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Seleccion de Productos

Indicador de Temperatura para 5 zonas (Series T4WM)

[EIComo Especificarlo

A6 6 - MR EEEE

Controladores

de
Temperatura

| C °C
0 -99.9~199.9
Rango de Temperatura 4 0~399
5 0~500
C 0~1200
Tipo de entrada de sensor P Pt100Q
J J(IC)
K K(CA)
Modo d lid
oco co sald@ { N | Sin salida I
Alimentacion
Sl [ 3 [ 110/220VCA 50/60Hz |
Modo de control [ - -
{ N | Sin salida de control I
Entrada I -
| M | Indicador de 5 zonas I
Tamaiio I
[ W T DIN woexH48mm |
Digito I —
{ 4 | 4 Digitos I
Articulo I
= - 1T | Temperatura I
«+Por favor verifique el rango de temperatura cuando especifique el modelo.
[EIEspecificaciones
Modelo T4WM
Apariencia
y
Dimensiones
[W96XH48XL99.6mm]
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz
Rango de Alimentacion permitida Rango de voltaje de 90 ~ 110%
Consumo 3VA
Display Display 7 segmentos con LED
Dimensiones del caracter W9.8XH14.2mm

Precision del display

F.S + 0.5% rdg +1digito

Entrada de sensor

®T.C (Termopar) : K(CA), J(IC) RTD : Pt100Q

Impedancia

®T.C (Termopar) : Max. 1002 ®RTD : Max. 50 por cable

Cantidad de sensores

®T.C (Termopar) : Max. 5pcs ®RTD : Max. 5pcs

[Elindicacion en el Panel Frontal

AUTO/MANUAL
Indicacion LED

Indicacién de posicion
(LED ON)

[cIConexiones

+

T.C l

1 2
v v

V4 ‘L T.C

vy
RTD RTD RTD
A B B' B' B A A B B'
9 10 1" 12 13 14 15 16
1 2 3 4 5 6 7 8
0 A B B' B' B A 220VCA 110VCA ov
Avutonics RTD RTD
Ajuste de tiempo automatico(1 a 105eg)J Tecla de Seleccion TC A A T T.C
manual . + 4 - - 5 +
[FIRango de temperatura de cada sensor [\ ALvEnTACION
Modelo Tawm “RTD (Detector resistivo de temperatura) : Pt 100Q (modelo de 3 cables)
Sensor de T.C(Termopar) RTD %T.C (Termopares) : K, J
Entrada J(Ic) K(CA) Pt100Q
(°CI°F) 1600 ;
1200 1200°C
1000
800 -
Escala 600 [----22%¢ :
Estandar 400 58 399
200 199.9
100
0
100 99.9°C
°
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura para refrigeracion (Series TC3YF)

[ElComo Especificarlo

[re] [3][]

Control

@ Salida

Alimentacién

| Salida de Relevador

1 12 -24VCC
4 100 - 240VCA 50/60Hz
1 Compresor
Salida de control 2 | Compresor + Salida deshielo
3 | Compresor + Salida deshielo + Salida de ventilacion

Tamario

F | Refrigeracién

Digito

Y | DIN W72 X H36mm

Serie

3 | 3 Digitos

ElEspecificaciones

TC | Control de Temperatura

Modelo (%1) TC3YF-11R TC3YF-14R | TC3YF-21R | TC3YF-24R | TC3YF-31R TC3YF-34R

cwus
Apariencia
y
Dimensiones

[W72XH36XL77mm]

Alimentacion 12-24VCC |1 00-240VCA 50/60Hz | 12-24VCC |100-24OVCA 50/60Hz| 12-24VCC | 100-240VCA 50/60Hz

Rango de Voltaje 90 - 110% de la carga de voltaje

Consumo de energia 8w | 4VA | 8W 4VA | 8W | 4VA

Método de indicacion

Display LED Rojo de 7 segmentos

Dsiplay

NTC : -40.0 ~ 99.9 °C (40 ~212 °F), RTD : -99.9 ~ 99.9 °C (-148 ~212 °F)

Metodo del display

[PV + 0.5% 06 +1°C Max.]rdg * 1digito

Tiempo de muestreo

Min. 0.5 seg

Entrada de sensor

(x2)

NTC: Termistor, RTD : DIN PT 100 &

Resistencia de entrada

Tolerancia maxima de 5 Q

Método de control

Control ON/OFF (Ajuste de sensibilidad variable de 0.5 ~ 5.0 °C o 2 ~ 50°F)

Salida de control

Compresor (250VCA 5A 1a)
Salida Deshielo (250VCA 10A 1a)
Salida Ventilacion (250VCA 5A 1a)

Compresor (250VCA 5A 1a)

c 250VCA 5A 1
ompresor( a) Salida de deshielo (250VCA 10A 1a)

Retencion de memoria

Aproximadamente 10 afios (Usando el semiconductor de memoria no volatil)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MQ (a 500VCC)

Rigidez dielétrica

2000V CA 60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Resistencia a ruidos

+2kV Fase-R y Fase-S (ancho del pulso 1#s)

Vida atil | Compresor Mecanico : Min de 20.000.000 veces, Eléctrico : Min de 50.000 veces (carga resistiva 250VCA 5A)
del Deshielo Mecanico : Min de 20.000.000 veces, Eléctrico : Min de 100.000 veces (carga resistiva 250VCA 10A)
relevador | \/entilacion Mecanico : Min de 20.000.000 veces, Eléctrico : Min de 50.000 veces (carga resistiva 250VCA 5A)
VilsEEiGn Mecanica Amplitud de 0.75mm a una frecuencia de 10 ~ 55hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 2 horas
Mal funcion. Amplitud de 0.5mm a una frecuencia de 10 ~ 55hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 10 minutos
Temperatura Ambiente -10 ~ 50°C (sin congelamiento)

Temperatura de almacenamiento

-20 ~ 60°C (sin congelamiento)

Humedad

35 ~85% RH

(% 1) No tiene funcion de deshielo

[slIConexiones

(%x2) RTD(PT 1002) es opcional

[FIDimensiones

SALIDA FAN:SALIDA DEF:SALIDA COMP:
250VCA 5A 250VCA 10A  250VCA 5A

CARGA CARGA CARGA
RESISTIVA RESISTIVA RESISTIVA

T EIEHARE

] SENSOR
NTC

[Eldentificacion del panel frontal

ALIMENTACION

9
B— |
_TCSYF 4 Autonics @__
@{‘é - 1‘1 (| "1' ok
g Yps
1T T =

) 87 84
) 72 . 7. 65 12
I I I 7
TC3YF Autonics
o n- L ol 8 = ] 8
A , -'. ' “ = = @
2N kel
Unidad: mm

DEF: LED encendido cuando la salida de deshielo esta en operacién.
[2) FAN : LED encendido cuando la salida de ventilacion esta en operacion.
COMP : LED encendido cuando la salida de compresor esta en operacién
MD: Tecla para entrada de datos y cambios de parametros.
VA (Ajuste Arriba/Abajo): Para cambios de parametros.
@ —  Indica Temperatura negativa
7) FND(Muestra el valor del proceso): Muestra el valor actual del proceso(SV) y

los valores de ajuste de parametrizacion.
(8) @ (Indica el punto decimal) Muestra el punto decimal cuando la unidad de tiempo es (MIN)
[9) @ (Indica el punto decimal) Muestra el punto decimal cuando la unidad de tiempo es “C”
A, B, v (Muestra la variacion) Basado en el PV sobre SV — a ¥ (Rojo)/ ll (Verde)
C, °F (Display de temperatura) : Muestra la unidad de Temperatura seleccionada
<+Cuando se aplica el tiempo de retardo, la ldmpara de salida de la salida de deshielo,

el venitlador de evaporacién y el compresor se encuentran encendidos simultdneamente
después de que la ldmpara parpadea a cada segundo.
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura (Series TC3YT)
[ElIComo Especificarlo

[Te][3][v][T] - [B] @
Capacidad del relé
S

alida de control

3 | 250VCA3A 1c
16 | 250VCA 16A 1c

R | Salida a relevador

4 | 100-240VCA 50/60Hz

Alimentacién
Controladores

de
Temperatura

Modo de control B | ON / OFF y control Proporcional (uso comtin)

Tipo de ajuste T | Simple - por teclado en pantalla

Tamarfio
Y| DIN W72XH36mm
Digito 3 | 3 Digitos
Serie TC | Controlador de Temperatura
[ZIEspecificaciones
Modelo TC3YT-B4R3 TC3YT-B4R16
c“‘us
Apariencia
y
Dimensiones
[W72XH36XL77mm]

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Rango de voltaje permitido Rango de voltaje de 90 ~ 110%
Consumo de energia 4VA

. L Display LED Rojo de 7 segmentos
Método de Indicacion [Variacion'®" geﬁ);l(Verde)J, unidad do display (Amarillo)]
Método del display [PV £ 0.5% 6 +1°C Max.] rdg = 1digito
Tiempo de muestreo 500ms
Tipo de entrada (x1) + T.C (Termopar) : K(CA), J(IC) + RTD: Pt1002(DIN)
Método de control ON/OFF y control proporcional (uso comun)
Salida de control Salida de relevador 250VCA 3A 1c | Salida de relevador 250VCA 16A 1c
Histeresis 1~100°C
Banda proporcional 0~100%
Correccion de “offset” 0~ 100%
Controlador de Periodo 1~120 seg
Retencion de Memoria Aproximadamente 10 afios (Usando el semiconductor de memoria no volatil)
Resistencia de Aislamiento Min. 100MQ (a 500VCC)
Rigidez Dieléctrica 2000VCA 60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Resistencia a ruidos + 2kV Fase-R y Fase-S (.ancho del pulso 1#s)
Vida atil | Mecanica Min de 10.000.000 veces

de rele |Eléctrica Min de 100,000 veces (carga resistiva 250VCA 3A) | Min de 100,000 veces (carga resistiva 250VCA 16A)

Vibracion Amplitud de 0.75mm a una frecuencia de 10 ~ 55hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 1hora
Temperatura Ambiente -10 ~ +50°C (sin congelamiento)
Temperatura de almacenamiento -20 ~ +60°C (sin congelamiento)
Humedad 35~ 85% RH
Proteccion 1P65

(% 1) Entrada de Sensor NTC es opcional

[EIConexiones [Elldentificacion del panel frontal
NC o— NO |
fcom f
TC3YT Autonics
<l 2] 9] 2] [9] [l |2] {2 |9] [@] |9 :-:t:ln.u
1] [2][3][4] 5] [e][7][8][2] [10] [11] - i
A| B| B'|RTD e [
e A Ty —p@
. |TC (NTC : Opcional) ALIMENTACION
n LA O 100-240VCA
4VA 50/60Hz PV(Valor de proceso) display(Rojo)
#TC3YT - B4R3 : 250 VCA 3A Signo menos (Rojo)
#TC3YT - B4R16 : 250 VCA 16A Botones de control(MD,Arriba, Abajo)

[4) Muestra la operacién de control de salida(Rojo)
(5) Muestra la variacion entre PV(Valor de proceso)

EIDimensiones y SV(Valor de Ajuste): A , ¥ (Rojo) /l(Verde)
. 87 84 . (6) PV (Valor de proceso) °C/°F unidad del display
. 7 - 7 65 12‘ (Amarillo)
I I I
TC3YT Autonics
A_ oo W) = — _
v 271 o 8 = 0 S
Unidad : mm
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Seleccion de Productos

Controlador de Temperatura Tipo tarjeta para proyecto (Series TB42)
[2IComo Especificarlo

(8] [4] [2] - @
Modo de salida

R Salida Relevador

S Salida SSR

C Salida Corriente(4-20mA CC)
N

4

Salida de transmisién PV (4-20mA CC)

Alimentacion

| 100-240VCA 50/60Hz
1 | Salida Alarma 1

Salida auxiliar (Opcional)

Display

2 | Doble display

Digitos

4 | 4Digitos

Serie

B | Tarjeta de Temperatura

“El modelo con salida de transmisién no tiene salida de Alarma 1.

[ZIEspecificaciones
Modelo TB42
cMNhus
Apariencia
y
Dimensiones
[Placa del Display : W60XH60mm)]
[Placa del Control: W65XH78mm)]
Caracteristicas ®Alta calidad y economia pudiendo ser instalado en cualquier aplicacion del usuario. La dimension de la tarjeta del display puede ser cambiada.
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz(Rango de voltaje de 90~110%)
Consumo de energia Aprox.max. 5VA
Display Display LED Rojo de 7 segmentos (proceso de valor (PV);Verde, ajuste (SV))
Dimensiones de los digitos W8XH10mm
Entrada Termopar (T.C) K(CA), J(IC) [Tolerancia resistiva de salida max. 100Q]
RTD Pt100Q, JIS Pt100Q [Resistencia permitida max. 5Q por cable]
Salid Relevador 250VCA 3A 1a — —
e [SSR — 12VCC 3V 30mA Max. I —
control | COrriente _ _ 4-20mA CC (carga max. 600Q)
Transmision _— —_— —_— 4-20mA CC, carga Max. 600Q p/ PV
Método de control Control ON/OFF, P, PI, PD, PIDF, PIDS
Salida auxiliar ®Alarma 1: Relevador de Salida (250VCA 0.5A 1a) ®Alarma 2: monitoreo por LED del display
Ajuste Por teclas
Precision del display F.S £ 0.5% rdg +1 Digitos basados en SV 6 3°C Max.
Histeresis Ajustable entre 1 ~ 100°C (0.1 ~ 100.0°C) en el control ON/OFF
Banda proporcional (P) 0.0 ~ 100.0%
Integracién de tiempo (1) 0 ~ 3600seg
Tiempo derivativo (D) 0 ~ 3600seg
Ciclo de control (T) 1~ 120seg
Tiempo de muestreo 0.5seg fijo
[EIConexiones
RTD o) 0O ®RTD(Sensor resistivo) : DIN Pt 1002, JIS Pt 100Q (tipo de 3 cables)
T.C A O ®T.C(Termopares) : K, J
a2
B
[im
S A
SENSOR ' L reEl® )
Alimentacion[_ [ ALIMENTACION
oF— 100-240VCA
. - u]
Salida Auxil
alida Auxi |ar|: b |® ;| ALARMA 1: 250VCA 0.5A 1a
ol 231370 T8 7O,
Salid | H
alida principal |: L@k o | X
Salida Salida | ggjigqg | Salida
O !Looooooooooooooooooooooou|! O aRelé SSR i g ien
- - Corriente  Transmision
[EIDimensiones
eDisplay ®Tarjeta de Control
60 65
L:'e—bw -
y 300
<
—[O Ol< [0 ;
@
(0]
3 @
Cable 20P
[
~
Y O
4-94.0
®| a longitud del cable es de 300mm. (@) v Unidad : mm

®La dimension de la placa esta basada en la aplicacion del usuario.
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Seleccion de Productos

Controlador de Potencia (Series SPC1)
[EIComo Especificarlo

[spc|[1]—[35]
Corriente 35 | 35A
50 | 50A
1 Monoféasico
3 Trifasico (en desarrollo)
! SPC | Controlador de potencia de estado sélido
[ZIEspecificaciones Controladores
de Potencia
Tipo Controlador de potencia
Modelo SPC1-35 SPC1-50
Apariencia
y

Dimensiones

[W94.6XH124.8XL92mm]

Alimentacion 220VCA 50/60Hz

Rango de alimentacion 90 a 110% de voltaje nominal

Corriente maxima 35A (Monofasico) 50A (Monofasico)
Potencia de control 220VCA

Rango de control 0a 100%

Carga aplicada Carga resistiva (no debe pasar del 5% de la corriente nominal)

®1-5VCC @4-20mA CC(250Q2) @ON/OFF(Contacto de relevador externo)

Entradade control ®Potenciometro externo(1kQ2) ®Limite de Salida (Potenciémetro interno) ®Externa 24VCC

Tipo Por seleccion Control de fase
control de tecla Control de ciclo (CRUCE POR CERO)- periodo seleccionable de 0.5seg, 2.0, 10seg
Control ON/OFF (CRUCE POR CERO)
Tipo de arranque Arranque Suave (0 a 50 seg. Variable) - Solamente para control de fase y control ciclico.
Display LED indicador de salida
[Eldentificacion del panel frontal [EIConexiones
eConexion externa
| CIRCUITO DE CONTROL | i
Tierra| +5V IN IN 0V
© L

[ [=] =

fa D ;
@ > AAIimentaci()n CARGA

(Solamente carga resistiva)
—_H
HEE ®Entrada de control 4-20mACC
@ @ Control de 0 a 100% cuando usted aplica de 4 a 20mA CC en los terminales 4) y (5.
@ ®Entrada de control 1-5VCC
R @ N @ Q Control de 0 a 100% cuando usted aplica de 1 a 5VCC en los terminales (3] y (5).
f f ‘ ®Entrada de control contacto externo del control de entrada ON/OFF

1

Control de 100% o 0% cuando usted conecta un contacto externo en los terminales (2] y (3).
®Control através de Potenciometro 1kQ
Caja Control de 0 a 100% conectando un potenciémetro de 1k en los terminales (2),8) y (4] .

[2) Protector de bloque de terminales

Blogue de terminales para control de entrada o®Conexion de los terminales de control de entrada

(4] Bloque de terminales para conexion de energia Entrada 4-20mA CC
. ‘2 + -

Bloque de terminales para conexién de la carga A4 Y 2Se puede controlar la salida utilizando Ajuste de Salida

(6) LED indicador de salida Entrada 1-5VCC . } de acuerdo con el método de control.
Contacto de entrada Y 4 utili i i

Selector de Modo de Contol N Cuando no esta ut||:)zando Ajuste de Salida.

:o 01 Mantengase en 100%.

Ajuste de potencia maxima

Control de entrada
i ©) [0}

[9) Ajuste de Arranque Suave potenciémetro de 1kQ ® !

Fijacion del panel { 1 | 5 | 3 | 4 | 5

(Tornillo:M4X50) s { Tera +v N N 0V
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Seleccion de Productos

Transductor de Temperatura (Series THD)
[ElIComo Especificarlo

o) - (6] o] [~ ]

PT | Sensor de temperatura resistivo (PT100Q)

PT/C | Sensor de temperatura resistivo (PT1000)/
Salida analégica (4-20mACC)

C Salida analégica ( 4-20mACC)
\ Salida de voltaje (1-5VCC)
T Salida de comunicacion RS485

Longitud del sensor * Interno
1 100mm
2 200mm
Display Sin Display
D Con Display
Montaje R Tipo Habitacion (para interiores)
D Montaje en ducto
W Montaje en pared
< Solo es para las series de THD-R | THD | Transductor doble: Temperatura y Humedad

[EIEspecificaciones

Modelo THD-R-RT THD-R-PT/C THD-R-C THD-R-V THD-R-T
BARRBRARRRANE
L]
Apariencia
y
Dimensiones
.._.,nul-ll-b: ¥
[W60 x H80 x L33.5mm]
Alimentacion _— 24VCC + 10%
Consumo — Max. 2.4W
Entrada Temperatura (interno) Temperatura, Transductor de Humedad (Interno)
Salida Temp. Transductor de Temperatura (Pt100Q) | 4-20mACC 1-5VCC RS485 Salida de comunicacion
Humedad — | 4-20mACC 1-5VCC RS485 Salida de comunicacion
Rango de |Temp. 0~50°C | -19.9 ~ 60° C
Medicion [Humedad [E— | 0~ 99.9%RH
Precision | Temp. Max. +0.8°C | Max.t 0.5 °C(5~40°C), Max.t 1.0 °C(-19.9~5.0°C)
de salida |Humedad —_— | Max. + 3%RH(30 to 70%RH, at 25~45° C)
Tiempo de visualizacion 0.5seg fijo
THD-DC-C THD-D-V THD-DC-T
Modelo THD-DD}-C THD-DD[ -V THD-DD[-T
THD-WC-C THD-W(-V THD-WC-T
THD-wWD[-C THD-WD[ -V THD-WD[-T
L]
Bl 6 e o
f — B o
Ll | L ‘e ) LS Ne
. 9 - | e "
Apariencia THD-DD1 -] . THD-WD1 -OJ
Dimen);iones THD-DD2 -] l_. THO-Wb2-[]
L THD-D1-00 -
Sew THDD2-O0 1 E
i
[W72XH85mm] #Longitud del sensor (L) = 1:100mm, 2:200mm
Alimentacion 24VCC + 10%
Consumo Max. 2.4W
Entrada Temperatura / Transductor de Humedad (Interno
Salida Temp. 4-20mACC 1-5VCC RS485 Salida de Comunicacion
Humedad 4-20mACC 1-5VCC RS485 Salida de Comunicacion
Rango de [Temp. -19.9~60.0° C
medicion [Humedad 0.0~99.9%RH
Precision | Temp. Max. + 0.5°C( 5~40° C)
de salida |Humedad Max. + 3%RH(30 a 70%RH, 25~45° C)
Tiempo de visualizacion 0.5seg. fijo
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Seleccion de Productos

Transductor de Temperatura (Series THD)
EIDimensiones

®THD- REl THD-R-RT, THD-R-RT/C o THD-WLI-L], THD-wD[I{]

o THD-D -], THD-DD[]

8
I S ¢4, 4P
&
®Montaje
H
—] O
3
<
e FE | ~ Controladores
:| de Potencia
®Montaje $3.5 35 ! ) F
l{g’ x 150 58 Transductores
@ S 200(% 34 de
§ ~ = (x) Temperatura/
Humedad
«©
&
14 (% )Consultar informacién de como especificar modelo para seleccionar el modelo
A Q del sensor
72 «<+Unidad de display THD-DD{J, THD-WD{. Unidad:mm
$3.5 ’
[©lIConexiones
©Serie THD-R ®Terminal de conexiones
—— (1) LED de indicacion *THD-R-PT/C *THD -R-C,V,T *THD-R-PT

()
il « I~ (2) Switch selector (SW1) Switch de ajuste Sefial del
I de velocidad de comunicacion RS485 Sensor de
Temperatura
Pt100Q

— (8 Terminales

- (4] Puente (CAL) para el ajuste

de direccion de comunicacion.
(Se encuentra en la parte de atras del PCB)

4-20mACC
@ (Humi.)

OSerie THD-D, THD-DD, THD-W, THD-WD

-Salida de corriente

Blanco

4-20mACC 1-5VCC RS485
Sefial del

Sensor de
Temperatura
Pt100Q

< Verifique las conexiones de alimentacion antes de
energizar el instrumento.

«Salida de Comunicacion

Blanco

Ajuste

B(-) RS485

para 4-20mACC 1-5vCC A(+) (Temperatura y Humedad)
velocidad Negro Negro Negro .—»—‘
Terminal de de (Humedad) (Humi.)

salida comunicacion

@
(0]
@
0]

Azul

Azul |2
LED de - .

Operacion . 24VCC(X10%)2.4W | 24VCC(210%)2.4W
cate[T]= Cats

—Abrir la caja solamente para el ajuste de comunicacién, velocidad de comunicacién y direccion de comunicacion.

Azul
| 24VCC(H10%)2.4W
Cats

[©IComo abrir la caja

®Serie THD-R ®Serie THD-D, THD-DD, THD-W, THD-WD

Suelte el tornillo en la parte inferior del producto y separe la tapa. Suelte los 4 tornillos de la parte frontal del producto

gt — Cm

B

-
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Seleccion de Productos

Termopares y RTD

[EIComo Especificarlo
[EIEspecificaciones

TIw] [v]-[1][2][3][4][5][e][7] -V
3/8"
1 | Especificaciones seleccionables I Apariencia
y
{ \ | Forma del sensor de temperatura I Dimensiones L
W | Tipo conexién de cable ] L >
T | Tipo conector terminal 1 | Termopares CA, IC, CC, CRC, PT100Q
Diametro de cable .
{ T | Sensor de temperatura 2 de compensacién (b) Min. 0.3 /0.65mm
Longitud de la cabeza . . PN
3 de deteccion (L) Estandar:1.5m, Opcion:?
4 | Tipo de rosca Estandar:3/8", Opcion:?
Modelo TW-R
Apariencia o L 3
y ¥
Dimensiones
L 40
! L1 40 !
1 | Termopares CA, IC, CC, CRC, PT100Q2 CA, IC, CC, CRC, Pt100Q2
Diametro de cable de . .
2 compensacion (6) Min. 0.3 /0.65mm Min. 0.3 /0.65mm
3 [Longitud de cabeza de deteccion (L) Estandar : 300mm, Opcion : ? Estandar : 50mm, Opcion : ?
4 |Longitud de la cabeza(L1) e Estandar : 150mm, Opcion : ?
5 | Didmetro de la cabeza de deteccion (¢) Estandar : 4.8¢, Opcién : ? Estandar : 4.8¢, Opcion : ?
6 | Longitud del cable de compensacion (ﬂ) Estandar : 1.5m, Opcién : ? Estandar : 1.5m, Opcion : ?
Modelo TW-N
B
Apariencia b ¢ L
v r
Dimensiones 30 95
L ! N
L N e >
1 | Termopares CA, IC, CC, CRC, PT100Q2 CA, IC, CC, CRC, PT100Q2
Diametro de cable de . .
2 compensacion () Min. 0.3 /0.65mm Min. 0.3 /0.65mm
3 | Longitud de cabeza de deteccion(L) Estandar : 30mm, Opcion : ? Estandar : 30mm, Opcion : ?
4 | Diametro de la cabeza de deteccion (¢) Estandar : 4.8¢, Opcion : ? Estandar : 4.8¢, Opcion : ?
5 | Longitud del cable de compensacion (f) —_— Estandar : 1.5mm, Opcion : ?
6 | Tipo de rosca (B) _— Estandar : 1./8", Opcion : ?
Modelo TH-G TH-L
Apariencia [ Lc | 0 Lc
y ¥ [
Dimensiones
L ' L
1 | Termopares CA, IC, CC, CRC, PT100Q2 CA, IC, CC, CRC, PT100Q2
o | Didmetro de cable de Min. 0.3/ 0.65mm Min. 0.3/ 0.65mm
compensacion (¢)
3 | Longitud de cabeza de deteccion(L) Estandar : 30mm, Opcién : ? Estandar : 300mm, Opcién : ?
4 | Didametro de la cabeza de deteccion () Estandar : 6.4¢, Opcion : ? Estandar : 6.4¢, Opcion : ?
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Termopares y RTD

Seleccion de Productos

[ZIEspecificaciones
Modelo TH-M TH-F
— F
B f
Apariencia [ Lc | I | ) L
v T :@ = (— I ‘
Dimensiones ) N ) A~ )
L/ N /
L >
h - L
<+ >
1| Termopares CA, IC, CC, CRC, R, S, PT100Q CA, IC, CC, CRC, R, S, PT100Q
Diametro de cable d
2 | compensacion (3) Min. 0.3/ 0.65mm Min. 0.3/ 0.65mm
3 [ Longitud de la cabeza de deteccion (ﬂ Estandar : 300mm, Opcion : ? Estandar : 300mm, Opcioén : ?
4 | Didmetro de la cabeza de deteccion (§) Estandar : 8¢, Opcion : ? Estandar : 22¢, Opcién : ?
5 | Longitud total de cabeza(L) Estandar : 400mm, Opcioén : ? Estandar : 380mm, Opcion : ?
6 | Tipo de rosca (B) Estandar: 1/8", Opcion : ?
7 | Brida (F) Estandar:10K20A, Opcion:?
OConector de termopares
Modelo DY - 1000 -1 DY - 1000 -2 DY -2000 -1 DY - 2000 -2
Apariencias
Termopares CA,IC, CC,CRC CA,IC, CC,CRC
25.3 12.7
253 12.7 8
D N N o ™
e & <5
Dimensiones
©) o —O
SO S ©¥ lerses
OCable conector de termopares
Modelo DY - 2100
Apariencia
Termopares CA/ IC, CC, CRC
S
Lol
(@S = § wé
s 2f I n —
< > EI 1|
piim == O I B NI,
A
N
Dimensiones o ‘ 25.4

10.9
8.0
0.5

Termopares

yRTD’s

Autonics
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Seleccion de Productos

Multi Indicador con Escala (Series MANS/M4YS)
[ZIComo Especificarlo

[m] [] -
Especificacion de entrada { A | 2-20mACC I
Alimentacion ! N | Alimentado por el lazo de corriente I
Medidor de escala I .
1 S | Multi indicador con escala I
Tamafo N Dimensiones DIN W48XH24mm
Y Dimensiones DIN W72XH36mm
Digito
g ["4 T 4Digitos |
Articul
oo ! M | Indicador I
[EIEspecificaciones “Modelo sin alimentacion
Modelo M4NS-NA M4YS-NA
«Se puede configurar la escala del display utilizando la funciéon
de pre-escala
Apariencia
y -
Dimensiones _
[W48xH24xL48mm] [W72xH36XL77mm]
Alimentacion Alimentado por la sefial de 4 -20mA
Entrada 4-20mA CC
Max. rango del display -1999 a 9999
Tipo de display Display LED 4 digitos de 7 segmentos
Altura de los digitos 9mm 14.2mm
Precision del display 0.3% Escala Completa +1Digito
Ciclo del display Seleccionable 0,5seg/1seg/2seg/3seg/4seg/5seg
Unidad de variable V-V kV kV uv mV mvV A A kA pA mA VA KVA W kW mm cm m km m? m/s* m/s km/h M/min kg/cm?, kg/cm®
en display mg kg g °C °F pA Q kQ mpm % %RH mmHg var kvar dB N J pbar HP KWh cal cosh Hz LcdimeLx
Resolucion 12.000 Puntos
Ajuste Botéon frontal
Funcién de diagnostico Funcioén de error del display (HHHH/LLLL)
Funcién de pre-escala Valor de entrada X valor da escala (1.000 a 5.000) = Valor de display (Punto decimal ajustable)

[Eldentificacion frontal del panel
O®M4ANS-NA O®M4YS-NA

SCALING METER

SCALING METER
T —
o Le 00
M4NS Autonics M4YS m Autonics
[ [ [
[1)Valor del display, Parametro, Error del display Tecla E(Up): Para modificar el valor de los parametros
(2)Tecla : Para entrar en el modo de programacion @) Tecla [« ](Move): Selecciona el siguiente digito.
[EIConexiones
O®M4NS-NA OM4YS-NA

ntrada
ntrada-l
| [ (1 1 3] 5] (o]

4—20mACC_

T C
4-20mACC
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Seleccion de Productos

Medidor Digital para panel (Series MT4N)
mComo Especificarlo

o &) N -V - [ W

Tamarfio

N | Indicador (No tiene funcién de salida)
0 | Salida relevador

Salida 1 | NPN colector abierto
2 | PNP colector abierto
3 | Salida relevador + Corriente ( 4-20mACC)
4 | Salida relevador + Comunicacion RS485
“Salida (0~ 4) : Se vende por separado

Fuente de Alimentacion I E | 12—24VDC/AC
DV | Voltaje CC
Entrada de Medicién DA | Ampere CC

AV | Voltaje CA

AA | Ampere CA

Digitos

N [ DIN w48 xH24mm |

Serie

[
]
| 4 |4Digitos |

[ MT | Medidor Digital |

“Para medir la corriente sobre 5 ACC, por favor selecciona el tipo DV debido a que la derivacién debera de ser usada.

[m]Especificaciones
Modelo MT4N-DV-E[] MT4AN-DA-E[] MT4N-AV-E[] MT4N-AA-E[]
Apariencias
y
Dimensiones
[W48 xH24 < L83mm]
Funcion de medidas VCC, ACC | Frecuencia VCA, ACA

Fuente de Alimentacion

12-24 VCC/CA (90 a 110% de voltaje nominal)

Consumo de energia

CC: 3W, CA: 5VA

Método de Display

Display LCD de 7 Segmentos, Altura del caracter:9mm

Display de exactitud

+23°C +5°C, 35 ~ 85%RH = Tipo CC : +0.1% F.S +2 Digitos
Tipo CA: £0.3% F.S +3 Digitos
+-10°C ~ 50°C = CC/CA Tipo : +0.5% F.S 3 Digitos

Max. acceso de entrada

110% para salida especial

Método de conversion A/D

Muestreo total usando tipo SAT o ACC

Ciclo de Muestreo

50ms (CC), 16.6ms (CA) (1/12,000)

Max. rango de display

-1999 ~ 9999 (4 Digitos)

Salida de preset

-Salida de Relevador = Capacidad de Contacto: 125VCA 0.3A, 30VCC 1A/Composicion de contacto: N.O (1a)
*NPN/PNP Salida de colector abierto = 12-24VCC +2V 50mA Max. (Resistencia de carga)

Sub Salida
(Salida de transmision)

» Salida de comunicacién RS485:= Baudios:1200/2400/4800/9600, Método de Transmision
: 2 cables de media duplex, Método de tuning: Sub-sincronizacién, Protocolo: Tipo de Modus RTU
«Salida de 4-20mACC = Resolucion: 12,000 divisiones (Max. resistencia de carga 600 &)

Funcién de medida CA

RMS 0 AVG | — [ RMS 0 AVG

Funcién de frecuencia
de medicion

Rango de medicion: 0.100 ~ 9999Hz (Tipo de punto decimal fijo)

Funcién de mantenimiento

* Incluye ( Funcién exterior)

s

"% " No tiene funcién externa de mantenimiento.

(m] Identificacion de Panel Frontal

OUT1: Preset de salida OUT1
GO: Preset GO de salida OUT1/0UT2

OUT2: Preset de salida OUT2
Tecla: Modo

[«]: Tecla Izquierda

6 [¥]: Tecla Abajo

[&]: Tecla Arriba

mV, V Unidad

(9 mA, A Unidad

Hz Unidad

“*No hay (1), (2), (3) en el panel de display MT4N—[1CJ— EN.
“* MT4N- OO - E3,E4 Es un modelo que tiene una salida de display solo de OUT1.

Medidores

e Indicadores
para Panel

Autonics
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Seleccion de Productos

Medidor Digital para panel (Series MT4N)
mConexiones de la sefal a medir

®MT4N-DV-E! | oMT4N-DA-E[]

E@EEE@ B G106

[250mvV ] [sma/
/SOmV -+ 2mA -+
5V/1V — — A 80mA4-20mA f

ALIMENTACION ALIMENTACION
50v/10V 19-24VCC/CA 500mA/200mA 12-24VCG/CA

®MT4N-AV-E[] oMT4N-AA-E[]

E@E@E@ ORI EI ]G] E]]

[ 5w L [ 100maA
2 [\% 1 /50mA T
50\//25\/ L‘ A 500mA/250mA 1L'
250Vv/125V ALIMENTACION ALIMENTACION

12-24VCC/CA 5A/2.5A

12-24VCC/CA
<Opciones>
e Salida de Relevador ® Colector abierto de salida NPN ® Colector abierto de salida PNP
[MT4N-JJ-EO] [MT4N-JO-E1] [MT4N-JO-E2]

HOLD/ZERO

OuT2  HOLD/ZERO OUTI GO OUT2 COM OUT1 GO ouT2 com HOLD/ZERO

®Relevador + Salida de Corriente (4-20mACC) ® Relevador + Salida de Comunicacion RS485
[MT4N-1-E3] [MT4N-[I1-E4]

HOLD/ZERO

@ Dimensiones
OMT4N—[ ] ]-EN

86 _ o Corte de panel
3 ‘16.2 . Min. 55
i — —= -
— — 3 e°
[— N N
o %% Y o
U — —— v T Ny
Min,l37 45 +é)6
eMTAN-[J]-E1, E2 oMTAN—-[J]-E3, E4
(Unidad:mm)
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Seleccion de Productos

Multi indicador para panel (Series MT4Y/MT4W)
[EIComo Especificarlo

MT ’_4__| ’_WJ —|BV]| — ’Z‘ ’E‘ Indicador (sin salida)

N
0 Contacto de salida para relevador
1 Salida NPN de colector abierto
X 2 | Salida PNP de colector abierto
() Tipo Y - - -
3 Contacto de salida a relevador + salida a corriente (4-20mACC)
4 | Contacto de salida a relevador + salida RS485
5 | Salida dindmica BCD
6 | Salida serial de baja velocidad «+Opcional: Salida (0~6)
N | Indicador (sin salida)
0 Contacto de salida relevador +salida corriente(4-20mACC)
1 Contacto de salida a relevador
2 Salida NPN colector abierto+salida BCD
Tipo W 3 | Salida PNP colector abierto+salida BCD
4 Salida NPN colector abierto+salida corriente (4-20mACC)
5 | Salida PNP colector abierto+salida corriente (4-20mACC)
6 Salida NPN colector abierto+salida serial de baja velocidad
7 Salida PNP colector abierto+salida serial de baja velocidad
8 | Salida NPN colector abierto+salida RS 485
9 Salida PNP colector abierto+salida RS 485 <+ Opcional: Salida (0~9)
Alimentacion
{4 T100-240vcA
DV | Voltaje CC
Entrada de medicion DA | Corriente CC
AV | Voltaje CA
AA | Corriente CA
Tamario Y | Dimensiones DIN W72XH36mm
W | Dimensiones DIN W96XH48mm
Digito r =
1 4 | 4 Digitos ]
Tipo r
{ M1 [ Multi Indicador |
ElEspecificaciones
Serie MT4Y-DV__ | MT4Y-DA MT4Y-AV__ | MT4Y-AA MT4W-DV_ | MT4W-DA | MT4W-AV MT4W-AA

C€ N e N

Apariencia y Dimensiones

[W72XH36xL77mm] [W96XH48XL100mm]
Alimentacién 100-240VCA 50/60Hz (90~110% Voltaje nominal)
Especificacion Max de entrada 500VCC [ 5ACC 500VCA [ 5ACA [ 500VCC [ 5ACC 500VCA 5ACA
Rango del display -1999 a 9999
Tipo de display Display 4 digitos con LED de 7 segmentos

V.V KV kV 0V mV mV A A kKA uyA mA VA KVA W kW mm cm m km m? m/s> m/s km/h M/min kg/cm? kg/cm?

Unidad variable en displa
play mg kg g °C °F pA Q kQ rmpm % %RH mmHg var kvar dB N J ubar HP KWh cale cos§ Hz () cd/m® Ix

Funcién pre-escala Valor de entrada X Valor da escala (0.100 a 5.000) =Valor del display (pero el valor del display depende da la posicién del punto)
Correcion del error Correccion del error en el limite bajo /alto
" . ®Salida a relevador (Salida 3 - 3A 250VCA, 3A 30VCC)
° - ’
Salida de preset Salida NPN colector abierto(12-24VCC Max. 50mAN seleccionable ®Salida NPN colector abierto(12-24VCC Max. 50mA)

®Salida PNP colector abierto(12-24VCC Max. 50mA) }Seleccionable

®Salida PNP colector abierto(12-24VCC Max. 50mA)
Opcionales ®Salida RS 485 eSalida serial de baja velocidad ida BCD ida analégica 4-20mACC
Funciéon de monitoreo Verificacion de valor maximo y minimo del display (Funcién de monitorizacion del tiempo de atraso 0~30seg)
Funcién de retardo en el ciclo del display Funcién de retardo en el ciclo del display (Seleccionable 0.1/0.2/0.5/1.0/2.0/4.0seg.)
Método de medida CA Seleccionable RMS o AVG
N " Tipo CC: F.S £0.1% Rdg +2 Digitos o o
Precision del displa 23°C +5°C 35~85%Rh
P ok 1) Tipo CA: F.S £0.3% Rdg *3 Digitos} °
Método de conversion A/D Muestreo préactico usando ADC de aproximaciones sucesivas
Ciclo de visualizacion Tipo CC: 50ms, Tipo CA: 16.6ms (Resolucion 1/12,000)
Max. rango del display -1999 ~ 9999(4Digitos)
: Salida de relevador Capacidad de contacto: 250VCA 3A, 30VCC 3A Composicion de contacto: N.O. (1a)
Salida I li2 NPN de colector abiero
principal - - 12-24VCC +2V 50mA Max. (Carga resistiva)
Salida PNP decolector abierto
_ Salida RS485 ®Transmision: 1200/2400/4800/9600bps ®Tipo de comunicacion: 2 cables half duplex

Salida sec. ®Protocolo: Modbus RTU ®\Método de sincronizacion: sincronizacion alterna
(Transmis- I's-1 42 serial
sor salida) - Salida NPN de colector abierto, 12-24VCC Max. 50mA (Carga resistiva)

Salida BCD

Salida 4-20mACC Resolusion : 12,000 divisiones (Resistencia de carga max. 60022)
Funcién hold _— | Incorporada (Funcion hold externa)

(% 1) Tipo CC/CA F.S. 0.5% Rdg +3Digitos(-10 a 50°C)
«»Cuando necesite medir un valor superior a 5ACC, seleccione el tipo DV.
[=lldentificacion frontal de panel

eSerie MT4Y eSerie MT4W

: Indicacién de salida alta de preset
O: Indicacion de salida GO de preset

(4) Boton MD : Entrar al grupo de parametros, memorizar valor de
O : Indicacion de salida baja de preset 9 9 9 9 6 ajuste o mover parametros.

o (5) Tecla: 4 Mover digito, entrar al grupo de parametros
e & ¥ A
| | !

[y e )

5959

MI:DE K ¥ A ¥V, A Cambiar el valor de ajuste.

(6] Unidad :mm

#+En los modelos MT4Y- C00-4N,45,46 y MT4W-CO4N no hay en el display.

“+En los modelos MT4Y -[100- 43,44, OUT se usa para la salida GO del display, y no hay en el panel de display.

Medidores

e Indicadores
para Panel

Autonics
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Seleccion de Productos

Multi indicador para panel (Series MT4Y/MT4W)

[m/Conexiones
OConexion para la entrada de medicion Serie MT4Y
oMT4Y-DV-40 oMT4Y-AV-401 oMT4Y-DA-40 oMT4Y-AA-400
Tosomioc] L Tsmacc] c o
50mVCC 2mACC
5V/1\/c(_‘,ﬂ /\ALIMENTACION /\ ALIMENTACION 50mACC/ | /N ALIMENTACION 500mAccl_‘ A ALIMENTACION
NVCCHOVCE 100-240VCA 100-240VCA 4-20mACC 100-240VCA 250mACC 100-240VCA
?  50/60Hz 5A 50/60Hz 5A A 500mA/200mACC — 50/60Hz 5A IACA———+  50/60Hz 5A
500V/100VCC 500V/250VC) 5A/2ACC 5A/2.5ACA

0Serie MT4Y (PRESET + SALIDA SECUNDARIA)
oMT4Y-[1J-4N(Indicador)

I

|8 ]9 [10]11]12]13]
$

g 3I fl

GO LO coMm

22
Hold/Zero

Lif2]s]a]s]e]7]

oMT4Y-[1[1-42(triple salida PNP colector abierto) eMT4Y-[1[1-43(Salida a relevador + Salida a corriente)

|8 ]9 [10]11]12]13]

8 |9 [10]11]12]13]

vov Lol Lot

4-20mACC ouT
Carga max.600Q2 Hold/Zero

Hold/Zero

H GO LO coMm

oMT4Y-[11-45(Salida dinamica BCD)

oMT4Y-[11-40(Triple Salida de relevador)

oMT4Y-[1J-41 (Triple salida NPN colector abierto)
|8 ]9 [10]11]12]13]

-
Hold/Zero

HI GO LO COM

oMT4Y-[1[1-44(Salida a relevador + RS485)
8 |9 [10]11]12]13]

A(+)l lB(-) losd ool

RS485 OUT  Hold/Zero

oMT4Y-[1[]-46(Salida serial de baja velocidad)

(QQQ008D

|8 ]9 [10]11]12]13]

<LJ| <LJ|D0<LJ|D2<LJ|DDQ<H|
H@Hmn
| [e]0n]
ij' D‘C{D1 %DB%POL%

COl

<

«“+Conector Hirose : HIF3BA-14PA-2.54DS
<++En la adquisicion del producto, no se incluye el socket
del conector Hirose [Socket : HIF3BA-14D-2.54R]

% % o
Hold/Zero

CLOCK DATA LATCH POL COM

«+POL : Cuando el valor del display es negativo, la sefial
"-" aparece en la salida.

0Conexion para la entrada de medicion Series MT4W

oMT4W-DV-40 o MT4W-AV-4[]

oMT4W-DA-400

oMT4W-AA-40]

MZM 5\6\7\8 o] [1]2] \4\5\6\7\8\9||

tJo]s]afs]ef7]s]of[1]2]c]4

slef7]efe]

25OMVC L OI ZVC t() OI 5mAC 100mAC
150mvVCC /1VCA 2mACC 150mACC
Ly ALIMENTACION
svmvcc HoZero AA“MENTAC'ON ZWMOVCA Holdzero Am&y;@gm SmCC 3 Hadzero AA&%EQ\I@?ON o4 oz D
sovrovee S0or5A T10VISOVCA 50/60Hz 5A 500mACC/ 50/60Hz 5A 1ACA 50/60Hz 5A
500V/100VCC 500V/250VCA A 200mACC A 5A/2.5ACA

oConexion para la terminal de salida

oMT4W-[1[]-40(Contacto triple de Salida relevador

SALIDAPRINGIPAL: T Salida de Corriente)

SALIDA DE CONTACTO
:250VCA 3A 1a CARGA RESISTIVA

SALIDA PRINCIPAL:
SALIDA DE CONTACTO

oMT4W-[1J-41(Contacto triple de Salida

:250VCA 3A 1a CARGA RESISTIVA

5A/2ACC

a relevador)

4-] 20mACC
Load 600+ Max.

HI

GO LO COM

[e] [7][e][e]

«“+Conector Hirose : HIF3BA-20PA-2.54DS

oMT4W-11-42 /| MT4W-[1-43
(NPN/Salida PNP colector abierto + Salida BCD)

«+En la adquisicion del producto, no se incluye el socket
del conector Hirose[Socket : HIF3BA-20D-2.54R]

oMT4W-[J1-44/ MT4W-J(1-45
(NPN/Salida PNP colector abierto + Salida a corriente)

SALIDA PRINCIPAL:
NPN COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA

+24vCC
GOE M ™ s b b1 b3 DOT com
[ [
L]
A c DO D2 POL

SALIDA BCD : NPN COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA

SALIDA PRINCIPAL:

PNP COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA
+24VCC

GO Max. 30mA

A
EEEE

[+]

]
=

v
COM1 [HI R LO ov

L i
L

SALIDA PRINCIPAL:
NPN COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA

SALIDA PRINCIPAL:
PNP COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA

1

+24VCC +24VCC
GO MaxiOmA ©) GO e Max. SOmA
[l

o] [ 8 [ [ bel

ov

)
Salida de corriente:
4-20mACC Carga max.600Q

++POL : Cuando el valor del display es negativo, la sefial "-" aparece en la salida.

oMT4W-[1(1-46/ MT4W-[1[1-47
(NPN/Salida PNP colector abierto + Salida serial de baja velocidad)

oMT4W-1[1-48/ MT4W-1(1-49
(NPN/Salida PNP colector abierto + Salida RS 485)

SALIDA PRINCIPAL:

NPN COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA
+24VCC
Max. 30mA

+POL : Cuando el valor del display es
negativo, la sefial "-" aparece en
la salida.

Go POL CLOCK LATCH

IEI-IIIIII
--IEIIIIIEI

Lo COM2 DATA

SALIDA SERIAL : NPN COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA

COoM1

SALIDA PRINCIPAL:

PNP COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA
+24VCC

Max. 30mA

SALIDA PRINCIPAL:
NPN COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA

SALIDA PRINCIPAL:
PNP COLECTOR ABIERTO
12-24VCC Max. 50mA

v € RS485 s2vec
Go E som B(-) o Max. 30mA
L S/
El--..... BEEE

mgagngn

(1 B & Bl B bl

comi HI%LO% o A

R5485

v
Lo ov
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Seleccion de Productos

Multi indicador para panel (Series M4N)
[EIComo Especificarlo

OMedidor de Voltaje CC / Medidor de Corriente CC / Multi indicador con escalas

m][4][n] ~[p][v]~-[o]

Medidores

e Indicadores
para Panel

DV Tipo Entrada F.S | DA Tipo Entrada F.S | DI Tipo Entrada F.S
1 1199.9mV 199.91A _—
Entrada de medicion 2 | 1.999V 1.999mA
3 | 19.99v 19.99mA
4 | 199.9V 199.9mA
X | Opcional Opcional Opcional
Alimentacion 0 | 5VvCC
1 | 12-24VCC
Entrada de medicion V_| Medidor de voltaje
A [ Medidor de Corriente
| | 4-20mACC(1-5VCC : Opcional)
[D [ Medidor CC |
Tamafio [N | Dimensiones DIN W48XH24mm |
Digito { 4 | 3% Digitos I
Articulo { M | Indicador I
«La Serie M4N no puede medir voltaje CA.
«El rango de medicion por conexion directa es Max. 200VCC, Max. 200mACC.
“*M4N-DI: 1-5VCC la medida especificada en la entrada es opcional.
[EIEspecificaciones
Series M4N M4V M4W-P
«Indicador gréfico de panel «*Indicador factor de potencia
Apariencia . ‘:="
y ' @
Dimensiones [ <]
]
[W48XH24XL59mm] [W75XH25XL93mm] [W96XH48XL99.6mm]
Entrada |Indic.de voltaje 200vCC
o - - 0-2VCC/ 0-10 VCC /1-5VCC
Maxwpg Indic.de Corriente 199.9mACC 02 1MACC / 4-20mACC 4-20mACC
Permitida  [Multi indic.escala 4-20mACC, 1-5VCC(Opcional)
Max.rango del display 1999 (Punto decimal fijo) -999 ~ 9999 -0.50 ~ 100 ~ +0.50 cos ¢
Regulacién de Ajuste Ajuste tipo tecla (Ajuste de escala)
Alimentacion 5VCC +10%, 12-24VCC £10% 12-24VCC +10% 110/220VCA 50/60Hz £10%
[EIConexiones
oM4N M4V oM4W-P
trad Entrada
+ e [ ] 220VCA 110VCA OV
Diagrama de
| | BEnEEEE]
@igml@lﬁ é R A A1
4-20mACC
HoD 0-ImACC ALIMENTACION .
Autonics mape N KoREA 2A0598 4-20mACC AALIMENTACION
0-2VCC, 1-5VCC,
0-10vVCC
“»Pinos:
ALIMENTACION
‘*‘_"_" r Entradail
(<1106 [o]
00 Bajo Alto
-
HOLD
< No esta conectado en el circuito interno el pin 9, terminal NC.
o
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Seleccion de Productos

Tacometro LCD (Serie LR5N)
IComo Especificarlo

- [8

i B | Bateria Interna de Litio I
[ N | DINW48 X H24mm |
| 5 | 10000(Digitos) |
i R | Medidor de Pulso I
| L | DisplaydeLcD |
[ZIEspecificaciones
Modelo LR5N-B
Digitos 5
Apariencia
y
Dimensiones
[W48 xH24 x L54mm)]
Tipo de Entrada Contacto Seco Entrada de Voltaje 1 Entrada de Voltaje 2
. Lo Voltaje Alto : 4.5-30VCC
. & e|mpedancia en corto - circuito : Max. 10kQ(ON) cc Y o )
21;ng$§ dSaenaI voltaje residual: Max. 0.5V Voltaje Bajo: 0-2vCC Voltaje : 30-240VCA
eImpedancia en circuito - abierto: 500kQ(OFF) CA Voltaje : 3-30VCA
Vida util de la bateria Arriba de 3 afios (a 20° C)
Método de display LCD (altura: 8.7mm)
Digitos 5 Digitos
RPM 1 ~10000RPM
Escala |0.1RPM 0.1 ~ 1000.0RPM
‘del RPS 1 ~ 1000RPS
Display
Hz 1 ~1000Hz
0.1Hz 0.1 ~100.0Hz
Precision del display F.S £ 0.1%= 1 digito
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ (a 500VCC)
Rigidez dieléctrica 2000 VCA 50/60Hz por 1 minuto
Vibracié Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 1 hora
ibracion
Mal funcion. Amplitud de 0.3mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 10 minutos
Tt Mecaénica 300m/s? (Aprox. 30G) en cada una de las direcciones X,Y, Z por 3 veces
Mal funcion. 100m/s® (Aprox.10G) en cada una de las direcciones X,Y, Z por 3 veces
Temperatura Ambiente -10 ~ +55°C (sin congelamiento)
Temperatura de Aimacenamiento -25 ~ +65°C (sin congelamiento)
Humedad 35~ 85%RH
[ElIConexiones
INT COM HOLD IN2 IN3
< Use contactos confiables para conmutar 5 zAde corriente
| 1 | | 2 | | 3 | | 4 | | 5 | cuando vaya utilizar entrada de contacto seco para sefial de pulso y reset.

o3

<

T_O\O_T 1 T_O/O_T 1 1 IN1 == Entrada de Contacto Seco

L\z—f IN2 == Entrada de Voltaje 1

« Voltaje VCC (4.5 - 30VCC)

4.5-30VCC I * Voltaje VCA (3 - 30VCA) : Muestra frecuencia VCA
IN3 = Voltaje VCA : Muestra frecuencia VCA
3-30VCA <+ Escoja una entre las 3 entradas (IN1, IN2 y IN3)

~

30-240VCA A

o—
4

o
o

3

o

<

e

[FIDimensiones

® Soporte ® Corte del Panel

Min. 55

i . | | | |j 20010
Min. 37 45300
L] s

48

_.
©
1y

22%,

Unidad: mm
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Seleccion de Productos

Tacometro/Velocimetro/Medidor de pulsos (Serie MP5)

[ZIComo Especificarlo

we] [5] [s] - [+] ()

Tipo Y

| Salida principal (salida del valor comparativo) |

Salida Secundaria

Tipo S
A

[ Indicador (Sin salida)

| X

Tipo indicador

5 Salidas NPN Colector Abierto

5 Salidas PNP Colector Abierto

X
X
X

Indicador

BCD Dinamico

Indicador

Transmision PV (4-20mACC)

Indicador

Salida RS485

Indicador (Sin salida)

X

Relevador 5 Salidas (HH, H, GO, L, LL)

X

5 Salidas NPN Colector Abierto BCD Dinamico

5 Salidas PNP Colector Abierto BCD Dinamico

5 Salidas NPN Colector Abierto Transmision PV (4-20mACC)
5 Salidas PNP Colector Abierto Transmision PV (4-20mACC)
5 Salidas NPN Colector Abierto Salida serial en baja velocidad
5 Salidas PNP Colector Abierto Salida serial en baja velocidad
5 Salidas NPN Colector Abierto Salida RS485

5 Salidas PNP Colector Abierto Salida RS485

Indicador (Sin salida)

Salida relevador simple (limite-alto)
+ Colector abierto Salida NPN

Salida relevador doble (limite
alto/bajo) + Colector abierto Salida NPN

Tipo W

Salidas

N
N
1
2
3
4
5
N
A
1 Relevador 3 Salidas (H, GO, L) X
2
3
4
5
6
7
8
9
N

Tipo M 1

Tacémetros/

X Medidores
de Pulsos

Alimentacion T
| 100-240VCA 50/60Hz

4
S DIN W48XH48mm
Y DIN W72XH36mm
W DIN W96XH48mm
M
5

Dimensiones

DIN W72XH72mm

Digitos

[ 5 digitos (99999) |
MP | Medidor de Pulsos ]
« Opcional: Colector abierto con salida PNP

Series

[ZlEspecificaciones
Modelo

MP5S MP5Y MP5W

s
qS

[:N us

Apariencia
Dimensiones

[W48XH48XL90mm] [W72XH36XL102mm] [W96XH48XL100mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz (Rango de voltaje permitido : 90-110% )
Consumo Aprox. 7.5VA (240VCA) Max. 3.5VA (240VCA) Max. 6 VA(240VCA)

Alimentacion de sensor externo
Rango del display

Método del display

Ciclo del Display

12VCC £10%, 80mA
-19999 ~ 99999
LED de 7 Segmentos (Zero termitente)
Seleccionable 0.05/0.5/1/2/4 / 8seg. (El mismo que el ciclo de actualizacién de la salida)

[Voltaje de entrada] Alto : 4.5-24VCC, Bajo : 0-1VCC, Entrada de Impedancia : 4.5kQ

[Sin Voltaje de entrada] Impedancia en corto circuito : Max. 3002, Voltaje residual : Max. 1V, Impedancia en circuito abierto : Min. 100kQ

®Entrada de estado sélido : Max. 50kHz(ON/OFF Ancho de pulso: arriba 10us) / Entrada contacto:Max. 45Hz(ON/OFF Ancho de pulso:arriba 11ms)

Numero de Revoluciones/Velocidad/Frecuencia(F1), Tiempo (F2), Ciclo(F3), Velocidad (F4),Intérvalo de tiempo (F5),

Diferencia de tiempo(F6), Valor absoluto(F7), Valor de error(F8), Densidad(F9), Error(F10),Medicién de longitud (F11), Rango(F12), Integracion(F13)
V,V, mV, mV, kV, A, A, mA, mA, W, VA, kVA, Var, kVar, kW, cnf,m*,mm,cm’, m* ,mm,cm,m,km, zm, mg,g, kg,g/cm kg/m’,sec, min, hour
min~', h',sec.1/100s, sec.1/10s, min.1/100m, min.1/10m, min.s.1/10s, h.s.1/10s, h.min.s, h.min,rps, rom, m/min, m’/min, mm/s,
m/s?, rPh, tfs, r/imin, r/h, kg/h, £ k8, L /s, £ /min, £ /h, I x, Ix, Hz, kHz, t,C, °F, Q, kQ, MQ, Pa, kPa, MPa,kgf/mni kgf—cm,gf—cm,
mmHg,mmH:0,TON, G, O, K, S, S , s, rad, cal, kcal, L, kL, L/s, L/min, L/n, N, mN, KN, N-m, mN-m, KN-m, J, kJ, m/s, ms, t/h,
kg/s, PS, hP, dB, %, cPs, cP, cst, deg, ¢ —mm, sccm, x10, x100, x1000, PH, PPM,counts

0.0001X10 ° -9.9999X10°
0-9999

Especificaciones de entrada

Frecuencia de entrada

Modo de operacion

Unidades del display

Funcion de pre-escala

Histeresis

«Funcion de bloqueo de ajuste

«Funcion de monitoreo de delay

*Funcion de ajuste de tiempo Auto - Cero

«Funcion de seleccion del rango de salida de corriente (Solo el modo de salida de corriente)
*Funcion de comparacion de salida (HH,H,GO,L,LL)

«Funcion de seleccion de unidad de tiempo

*Funcion de desviacion de memoria (Solo modo salida F)

*Funciéon de monitoreo : Memoriza el valor maximo o el minimo

*Funcion de de switcheo Remoto/Local (Solo para salida de comunicacion)
«Funcion de switcheo de banco de datos (Solo series MP5W)

*Funcion de proteccion de memoria(Solo modo F13)

*Funcion de bloqueo de ajuste

*Funcién de ajuste de tiempo Auto - Cero
*Funcion de seleccion de unidad de tiempo
*Funcion de monitoreo :

*Memoriza el maximo valor

*Funcion de proteccion de memoria

(Solo modo F13)

Otras funciones
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Seleccion de Productos

Tacometro/Velocimetro/Medid

[EIConexiones
O Series MP5S
®MP5S-4N (Indicador)
Azul

i ee—=_1
ijn:

Café

$30
Negro [Negrof oL/
INA INB +12V 0V RESET

6[7]8]9]10

mG

1]2]3]4]s
aloT
ALIMENTACION

O0Serie MP5Y Salida principal
®MP5Y-41(Colector abierto Salida NPN)
Salida principal

(Colector abierto Salida NPN)
12-24VCC Max. 30mA

0Serie MP5Y Salida secundaria
®MP5Y-43(BCD Salida dinamica)

Salida BCD (Colector abierto Salida NPN)
12-24VCC Max. 30mA

A C DO D2 D4
[2 46 8 10]

oSerie MP5W
O®MP5W-4N (Tipo Indicador)

Cm—

Negro Azul |Café

=5
= ==

or de pulsos (Serie MP5)

0Series MP5Y
O®MP5Y-4N (Indicador)

®Serie MP5Y Salida principal / Salida auxiliar

Café

Negro|

i

I U
h L I}

|
[LEIEILEEE]

1
EIGIE

[s1[e]

INA"INB LO—DJOV”ZV
HOLD/RESET ALIMENTACION
1)
«(*1) Es utilizado como terminal RESET cuando
el modo de operacién es F13.

O®MP5Y-42(Colector abierto Salida PNP)
Salida principal
(Colector abierto Salida PNP)
12-24VCC Max. 30mA

®MP5Y-44(Salida con transmision PV)

4-20mACC
Carga 600Q Max.

N
[2 4} 6] 8}10]

L5 HH7H9]

«+Opcional: Salida principal y Salida auxiliar

O®MP5W-4A (5 Salidas)

o o o o d

I

[io] [i1] [i2] [1s] [14] [is]

HH

12
H GO L LL cOMm

[
|

|1 2] [s][4][5][s 7

o]

Il
INA'INB OV[ s—T(1) [ ov +12v
HOLD/RESET 80mA A
L~ | AL
BANK

OSalida principal + Salida auxiliar (Conector)

CEEEEEEELE]

O®MP5W-42/MP5W-43 (Colector abierto NPN/PNP+ Salida BCD )

D3
Salida BCD

+24VCC B
30mA Max.

(Colector abierto Salida NPN )

12-24VCC Max. 20

IMENTACION < Salida principal y Salida Secundaria (opcional)

<+ Conector Hirose:HIF3BA-20PA-2.54DS
O®MP5W-44/MP5W-45

INA“INB [ — [OVF12V
HOLD/RESET ALIMENTACION

«»Conector Hirose:
HIF3BD-10PA-2.54DS

1)

O®MP5Y-45(Salida RS485)

RS485
B(-)

[2 468 10]

A*)

KN g IFY I oy I I

O®MP5W-41 (3 Salidas)

[fo] [ir] [12] [13] [14] ]

* (*1) Es utilizado como terminal de RESET cuando el modo de operacién es F13.

(Colector abierto NPN/PNP+ transmisiéon PV (4-20mACC) )

DOT COM2

mA

+24VCC

4-20mACC
Carga 600Q Max.

+ Lasefial POL estara activa cuando el valor indicado en el display sea negativo

O®MP5W-46/MP5W-47
(Colector abierto Salida NPN/PNP + Salida serial en baja velocidad)

®MP5W-48/MP5W-49
(Colector abierto Salida NPN/PNP + salida RS485)

«POL CLOCK LATCH

SERIAL OUT
(Colector abierto Salida NPN)

+24VCC  B(-)
30mA Max.

12-24VCC Max. 20mA

+La sefal POL estara activa cuando el valor indicado en el display sea negativo
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Seleccion de Productos

Tacometro/Velocimetro/Medidor de pulsos (Serie MP5)
ElEspecificaciones (Series MP5M)

Modelo MP5M-4N ‘ MP5M-41 MP5M-42
cmus
Apariencia
y
Dimensiones
[W72XH72XL113mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz (Rango de voltaje permitido: 90~110% )
Consumo Max. 7.5VA(240VCA) Max. 8VA(240VCA)

Alimentacion sensor externo
Rango del display

Display

Ciclo de display

12VCC £10%, 80mA
0.0001~99999
LED 7 segmentos
Seleccionable 0.05/0.5/1/2/4/8seg.(Lo mismo que el ciclo de actualizacion de salida)
[Voltaje de entrada] Alto : 4.5-24VCC, Bajo : 0-1VCC, Entrada de Impedancia : 4.5kQ
[Contacto seco] Impedancia en corto circuito : Max. 300Q, Voltaje residual : Max. 1V, Impedancia en circuito abierto : Min. 100kQ

®Entrada de estado solido: Max. 50kHz(ON/OFF Longitud pulso: arriba 10us)

®Entrada de contacto : Max. 45Hz(ON/OFF Longitud del pulso: arriba11ms)
Numero de revoluciones /Velocidad/Frecuencia(F 1), Tiempo accionado(F2), Ciclo(F3), Velocidad (F4), Cantidad de tiempo(F5),
Diferencia de tiempo(F6), Valor absoluto(F7), Densidad(F8), Medicién de Longitud(F9), Rango(F10), Integracion(F11)

Especificaciones de entrada

Frecuencia de entrada

Modo de operacion

V,V, mV, mV, kV, A, A, mA, mA, W, VA, kVA, Var, kVar, kW, cnt, m*,mm’,cm’, m*,mm,cm,m, km, zm, mg,g, kg, g/cm kg/m’,sec, min, hour
min™', h™',sec.1/100s, sec.1/10s, min.1/100m, min.1/10m, min.s.1/10s, h.s.1/10s, h.min.s, h.min,rps, rom, m/min, m’/min, mm/s,
m/s?, rPh, t/s, t/min, t/h, kg/h, £ k€, £ /s, £ /min, £ /h, £ x, Ix, Hz, kHz, t,C, °F, &, kQ, MQ, Pa, kPa, WP kg f/mnf,kgf—cm,gf—cm,
mmHg,mmH:20,TON, G, O, K, S, S , s, rad, cal, kecal, L, kL, L/s, L/min,L/h, N, mN, KN, N -m, mN-m, KN-m, J, kJ, m/s, ms, t/h,
kg/s, PS, hP, dB, %, cPs, cP, cst, deg, ¢ —mm, sccm, x10, x100, x1000, PH, PPM,counts

0.0001+10° ~ 9.9999-10°

Unidades del display Tacémetros/

Medidores

de Pulsos

Funcién de pre-escala
Histéresis

(*1) 0 ~ 9999

Otras funciones

®Funcion para enclavamiento
®Funcion para ajustar tiempo automatico-cero
®Funcion para seleccionar unidad de tiempo
®Funcion para monitorear valor del display
®Funcion para retencion de memoria

(Solo modo F11)

®Funcion para enclavamiento
®Funcion para monitoreamiento de delay
®Funcion para ajustar tiempo automatico-cero
®Funcion para seleccionar unidad de tiempo
®Funcion monitorear el valor de display
®Funcién retencion de memoria

(Solo modo F11)
®Funcion para comparacion de salida (H)

®Funcion para enclavamiento

®Funcion para monitoramiento de delay

®Funcion ajustar tiempo automatico-cero

®Funcion para seleccionar unidad de tiempo

®Funcion para monitorear valor del display

®Funcion retencién memoria (Solo modo F11)

®Funcion comparativa de salida (H, L)

®Funcion para seleccion del modo salida
(S,H,L,B,I,F)

®Funcion desvio de memoria (Modo F)

Salida principal

@®Salida de relevador :
250VCA 3A Carga resistiva 1c
®Colector abierto Salida NPN:
30VCC 100mA Max.

®Salida de relevador :

250VCA 3A Carga resistiva 1a x 2
®Colector abierto Salida NPN:

30VCC 100mA Max. x 2

Retencion de memoria

Memoria no volatil

Peso

Aprox. 2759

Aprox. 310g

Aprox. 330g

«+Las funciones son las mismas de las series MP5S, MP5Y, MP5W.
«(%x1) El ajuste de histéresis, cambia de acuerdo con la posicién del punto decimal.

[sIConexiones
®MP5M-4N (Indicador)

f——
L)

IAZul

Café

HOLD/
RESET

®MP5M-41 (Limite Alto)

i

T

é|9

aal
10[11]12]13]14

HOLD/
RESET
Café |Azul

é|9

INA INB +12V Qv

5]
6]

»é_éh|
10[11[12]13]14

[
[ie

5]

©

1]2]3]4]5]6]7

INA INB +12V 0V

]
[18]

1]2

/\ALIMENTACION

[s]4]s]e]7

T 1

SALIDA DE CONTACTO
250VCA 3A
CARGA RESISTIVA AALIMENTACION

O®MP5M-42 (Limite Alto/Bajo)

HOLD/
RESET

Café_|AnigsD
INA INB +12V OV
15 17
[ie
H L
I-O
SALIDA DE CONTACTO
250VCA 3A

8 |9 [10]11[12]13]1
16]
ol
1]2]3]4]5]6]7
CARGA RESISTIVA AAUMENTAOON

[EIDimensiones
< 86 > 126 N ®Corte del panel

« > Min.91

13 102 1

) i

[ T | f i
. | | i
; — 2 Min.91 ‘681]‘” R
= —
@ L
= [ = = ] +—t—t
Unidad:mm

Autonics
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Seleccion de Productos

Display (Series D5Y/D5W/D1SC/D1SA/D1AA)
- Como Especificarlo

D = [m] [x]
<> 12-24VCC
X | 110/220VCA 50/60Hz (opcional)
i M | Multi entradas ]
Y DIN W72XH36mm
W | DIN W96XH48mm
[5 T 5 digitos (99999) |
{ D | Display ]
« La serie D5Y no puede ser alimentada por corriente alterna.
- Especificaciones
Modelo D5Y-M D5W-M D5W-MX
Apariencia £ 2%
y ¥
Dimensiones
[W72XH36XL91mm] [W96XH48XL99.6mm]
Dimensiones del digito W8XH14.1mm
Alimentacion 12-24VCC +10% | 12-24VCC +10% | 110/220VCA 50/60Hz
Caracter de Display 0-9, Punto decimal, - Simbolo (Cuando es entrada serial)
Velocidad Max. clock Max. 5kHz (Excepto para el tipo de entrada STATIC)
Método de entrada Entrada BCD = Estatico, Dinamico, Serial (4/ 5/ 16/ 20/ 25Bit) [Seleccionable por jumper interno]
Entrada l6gica Légica positiva o negativa [Seleccionable por jumper interno(SW6)]
Nivel de entrada Alta:5-24VCC, Baja:0-1.2VCC
Resistencia de entrada 22k
Display FND LED Rojo(7 Segmentos) LED Rojo(7 Segmentos) LED Verde(7 Segmentos) LED Rojo(16 Segmentos) | LED Verde(16 Segmentos)
Modelo D1SC-N D1SA-RN D1SA-GN D1AA-RN D1AA-GN
Apariencia
y
Dimensiones
[W72 X H96 X L25.7mm] [W20 X N+12 X H33 X L56.5mm] [W20 X N+12 X H33 X L56.5mm]
Dimensiones del digito W31.9XH56.9mm W11XH20mm
Alimentacion 12-24VCC £10%
Caracter de Display *Numero decimal: 0-9, Punto decimal « Numero hexa-decimal: 0-F, Punto decimal | 0-9, A hasta Z, Punto decimal, 24 tipos de simbolos
Max. frecuencia Max. 3kHz (Excepto para el tipo de entrada STATIC)
de respuesta
Entrada BCD
Entrada BCD N ) N
. Paralela : Paralela 4 bits de datos binarios,Amarre,Supresién de cero, punto decimal. Pja?éeéiaf’na;flela 6 bits de datos binarios, Amarre,
Método de entrada Serial : Serial 4 bit 6 5 bit (Punto decimal) ,Clock,Supresién de cero, Amarre, g ol - Serial 6 bit 6 7 bit (Punto decimal }.Clock. A
Punto decimal (Cuando no se selecciona serial DOT) erial : Serial 6 bit 6 7 bit (Punto decimal ) Clock, Amarre,
Punto decimal (Cuando no se selecciona serial DOT)
Salida Salida de datos [En el caso de entrada serial DATA], salida de inhibicion de cero
Seleccionable positivo
Entrada légica 0 negativo através del Seleccionable positivo o negativo con punto de soldadura en la placa
jumper trasero (SW1)
Nivel de entrada Alta : 4.5-24VCC, Baja :0-1.2VCC
Resistencia de entrada 12k | 20k
- Conexiones(D5Y/D5SW series)
®ENTRADA ESTATICA DP ®ENTRADA DINAMICA op
PP 0 402 10* 1
B D B D B D B D 10°COMNC 12:24vCC B D 107 10% 10 10% COM NC 12-24vCC

A C DOT 10' 10° 10" 10° MENOS
[E—1

®ENTRADA SERIAL

DP
CLOCK LATCH

NC DATA 10" 10° Negativo
—
DP
220V 110V OV : “En el caso de entrada estatica o tipo de 5 digitos no esté disponible ya que la conexién de la sefial de entrada esta

iendo utilizada.
| @ | ~:-SLI:r;e?'1:I lnliga?iva no puede ser mostrada porque el rango del display es de 0 a 99999

H «La entrada de sefal en los terminales (pin #17, 18, 19) y la sefial negativa (pin #21) es mostrado cuando
A H se conecta al COM ( pin #20 ) independientemente de la l6gica de entrada.
Alimentacion |

<+ Esta entrada es solamente para la opcién VCA del modelo D5W .
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Seleccion de Productos

Modulo conversor serial (RS232C «—» RS485)
[EIComo Especificarlo

[seu] - [3] [5]
T@ S

|
| 8 | Rs4ss |
|
|

| 3 | Rs232c

{ SCM l Médulo convertidor de serial

[ElEspecificaciones
Modelo SCM-38I

e

Apariencia

y
Dimensiones

[W39XH23XL75.5mm]

Alimentacion 12-24VCC
Tolerancia en la alimentacion 90 ~ 110% del voltaje nominal
Consumo Aprox. 1.7W
Velocidad maxima de comunicacién 1200 ~ 115200bps (1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600/115200)
Tipo de comunicacién Modelo Half Duplex
Distancia de comunicacion Max. 1.2Km
Multi-Drop Max. 32 Multi-Drop a0 ror

Bit de datos 5 ~ 8 Data Bits Serial
(Nota) Tipo de datos | Bit's de parada 1 6 2 Stop Bits

Bit's de Paridad Sin paridad / bit de paridad impar / par

RS232 D-Sub 9Pin
Uiz 6l e RS485 Terminales para 4 cables (Tipo de comunicacién a 2 cables)

“(Nota) El tipo de datos es seleccionado en el programa

[EIConexiones
®Seleccion de la terminal del resistor
(W]

ON <« —» OFF
<Switch selector de terminal de resistor>

G : TIERRA

V- Entrada 12-24VCC Utilizando la terminal del resistor

22;)):: ::2:: Ezig: Sin utilizar la terminal del resistor

[EIDimensiones [EIMontaje en el panel
+Vista Lateral

i ,
= 1 @ Perno M3
@ ©
? [t ] ;
H Y— S =
Y 3 g
6.2 °
375 :‘E %
75.5 E @
N > < 8
84.5 X [ s
< > 3
2
| Vistas (N) | 'A'(23.3N+1.2) | 'B'(23.3N-3.3)
Q mT» . o 1 24.5mm 20mm
vo| S ! ) 2 47.5mm 43.3mm
T _ 3 71.1mm 66.6mm
(Unidad:mm) 4 94.4mm 89.9mm (Unidad:mm)
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Seleccion de Productos

Pantalla Grafica (Serie GP-2480)

ElComo Especificarlo

|GP|—|2480|—|SB|—$—|_T'_|

[ElEspecificaciones

0 RS232C, RS422

1 2 puertos RS232C
[ D [ 2avce |
[ sB | sTnAzUL |
{ 2480 | 240 x 80 puntos I
{ GP | Panel Grafico I

Modelo GP-2480-SBD0 | GP-2480-SBD1
Apariencia
y
Dimensiones
[W145XH75XL34mm]
Alimentacién 24VCC £10%
Consumo Max. 3.6W
Color del LCD Monocromatico (Azul, Blanco)
Resolusion 240 x 80 puntos

Dimensiones del display

112.8mm x 37.6mm

Luz de fondo

LED blanco

®38X16 ASCII, 16X16 para lenguas de otros paises (Aumentando 1, 2, 3, 4, 5,6, 7, 8 en Ancho /0.5, 1, 2, 3, 4, 5y Largo)

Brillo Controlado por Software
Lenguaje Inglés, Coreano, Japonés, Chino (Estamos desarrollando otros idiomas)
Teie @400 caracteres para el inglés (Tipografia 6X8) @6X8, 8X8 ASCI, y alta calidad de vista de nimeros

Memoria de Pantallas

500 paginas(Memoria 512kB)

Interfase del Serial

RS232C, RS422

2 puertos RS232C

Teclas tactiles

15 x 4 = 60 teclas

Vida util de bateria

3 afios a 25°C

Temperatura ambiente

10 ~ 50°C (sin congelamiento)

Temperatura de almacenamiento|

-20 ~ 60°C (sin congelamiento)

Humedad ambiente

35 ~ 85%RH (sin condensacion)

Resistencia al ruido

Min. 100MQ (a 500VCC)

Resistencia de aislamiento

500VCA 50/60 Hz por 1 minuto

Vibracion Mecanica 0.75mm de amplitud en la frecuencia de 10~55Hz (1 min. de periodo) en cada uno de los ejes X, Y, Z por 1 hora
Mal funcién. 0.5mm de amplitud en la frecuencia de 10~55Hz (1 min. de periodo) en cada uno de los ejes X, Y, Z por 10 minutos
Proteccion IP65F para panel frontal
Accesorios Soporte de fijacion, 4 molduras de goma a prueba de agua. Bateria interna
Peso Aprox. 300g
[EIDimensiones
®Corte del panel
) 145 . )
|‘ Vl — Min.170
b h :
GP-2480 | | A
_ 135 _ + + 66 79°
< —l ! \
0 Min.100
~ = (0000000000 00000000000 = ! 136 0°
[ ] [ ]
d = 0 000oeaoegeo0o 00 =
Autonics Unidad:mm

[[lIConexiones

= 000 l][][][]ﬂﬂ[]ﬂ HUHUUDHUU

o

AL

"o

(Arriba)

Para fijaciéon del soporte

’ |
Moldura de goma

). |

_@U

gu U(j_

(Abajo)

= 0000000 UUU

1. Ajuste de la moldura en el Panel Gréfico.
2. Ajuste del Panel Gréfico en el panel .
3. Fije los soportes en las 4 ranuras.

@ Soporte

‘ 21.7
=

{

®Como fijar el soporte
nl
-

e

!

-l

v
| m——
Aprox.0.3N x m
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Seleccion de Productos

Controlador de Sensor (Serie PA10)
ElIComo Especificarlo

Pajftof-{u][ |

Entrada NPN
Entrada PNP

Controlador con varias funciones

Controlador de proposito general
Controlador de 2 canales

sl<|cl|o

N
o

| Mutti-funciones |

PA | Controlador de sensores |

ElEspecificaciones (Serie PA10)

Tipo Controlador Multi-Funciones
Modelo PA10 -U PA10 -V | PA10 - VP PA10 -W PA10 - WP

Apariencia
y
Dimensiones
[W38XH76XL82mm]
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
Voltaje de alimentacion 90-110% Voltaje nominal
Consumo 100VCA 50/60Hz : Aprox. 7VA(Condicién:12VCC/200mA), 240VCA 50/60Hz : Aprox. 10VA (Condicién: 12VCC/200mA)
Alimentacion para sensor externo 12VCC +10% max. 200mA
Seleccionable NORM/INV
Seleccionable operacion OR / AND .
para entradas n‘\]u, IN2 Seleccionable NORM/INV. Seleccionable NORM/INV.
Entrada (IN1)(IN2) Seleccion de funcion para Operacion AND para IN1, IN2. Seleccion de funcion para IN1, IN2 . Operacién individual.
accion derivativa en IN2
Entrada NPN Entrada NPN | Entrada PNP Entrada NPN | Entrada PNP

®PA10-U [Entrada a Contacto seco] - Impedancia en corto-circuito:Max. 6802, Voltaje Residual en corto-circuitot:Max. 0.8V, Impedancia en circuito abierto :Min. 100kQ
®PA10-V/PA10-W [Entrada Contacto seco] - Impedancia en corto-circuito:Max. 3000, Voltaje Residual en corto-circuito:Max. 2V,

Impedancia en circuito abierto :Min. 100kQ
®PA10-VP/PA10-WP [Entrada con Voltaje] - Impedancia de entrada:5.6kQ, Nivel de Voltaje"alto" :5-30VCC, Nivel de Voltaje "bajo":0-2VCC

Método entrada

Contacto de Salida OUT[250VCA 3A(Carga Resistiva)] OUT1, OUT2[250VCA 3A(Carga resistiva)]
Salida | Salida de estado 0-C OUT1 O-C OUT2 [ 0-C OUT
solido Colector abierto Salida NPN Max. 30VCC 200mA
Tiempo de respuesta Entrada Min. 2y, Salida de contacto a relevador : Aprox. 10ms, Salida transistor : 0.5us (Cuando esta en el modo de tipo Encoder)
Funcion para ajuste de B ®\/ODO ON-DELAY ®MODO OFF-DELAY ® MODO ONE SHOT-DELAY ® MODO FLICKER
tiempo en cada modo ®MODO FLICKER ONE-SHOT ® MODO LOW-SPEED DETECTION @ MODO HIGHT-SPEED DETECTION
e G [Tepesrere ®Modo normal _®Modo FLIP-FLOP ®ENCODER (Modos 9 a 11)
Vida util del | Mecanico Min. 10.000.000 veces
relevador | Eléctrico Min.100.000 veces(250VCA 3A Carga resistiva)
+Si la carga esta conectada a un sensor con salida mayor que 200mA , pueden ocurrir problemas mecanicos. g:';te’:':i‘;:s
ElEspecificaciones (Serie PA12) Fuentes de
Alimentacion
Tipo Amplificador de Potencia
Modelo PA-12

Apariencia y Dimensiones

[W50XH80XL70mm]
Tipo entrada NPN/PNP Seleccionable
Alimentacion 110/220VCA 50/60Hz Seleccionable
A [ Composicién SPDT(1a 1b)
| Capacidad 250VCA 3A (Carga resistiva)
Alimentacién para sensor externo 12VCC 50mA
Consumo Aprox. 4VA
Sefial de NPN Nivel alto[H] : 7-12VCC, Nivel bajo[L] : 0-5VCC
entrada PNP Impedancia de corto circuito: Max. 1kQ, Voltaje Residual : Max. 2VCC Impedancia de circuito abierto Min.100kQ
ElConexion
®PA10-U ®PA10-V/PA10-VP ®PA10-W/PA10-WP OPA-12
Cafe | Azul |Negro Cafe | Azul |Negro Entrada Negro
2z |[ono |[ e |85, 22 |[ono [ e 12V
Azul [Negro | [T [ [ Azul [Negro |[o [0 [ [z @b @—
cafe [z {[ono || me [[35, Cafe [z [[oro || we NF Sensor de
0 N com ® O @17 Proximidad
: 1@ @A
SNOMO.
, ALIMENTACION
ouee roee _0)
o | woe ko | MJEWE
| A | s s TLe
A A A nez | feomz|| noz
ALIMENTACION we |[cou|[ no ALIMENTACION ne || com|[ no ALIMENTACION ne || com|[ no
100-240VCA 7 7 3 7 100-240VCA 7 2 3 7 100-240VCA 7 7 3 7
50/60Hz oJ 50/60Hz oJ 50/60Hz OJ
SALIDA CONTACTO SALIDA CONTACTO SALIDA 1
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Seleccion de Productos

Fuente de Alimentacion (Serie SP)

[ZIComo Especificarlo

[sp] — 03] [24]

Voltaje de Salida

Potencia de salida

[ElEspecificaciones

05 5VCC

12 12VCC

24 24VCC
[ 03 [aw |
{ SP |Fuente de alimentacion I

Tipo Fuentes Conmutadas
Modelo SP-0305 SP-0312 SP-0324
Apariencias S s
y s o
Dimensiones TP Aison
o
g o
[W37.5XH85XL65mm]
Capacidad 3w
Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz
@®©
T |Rango permitido
4 g [Pkt 47 ~ 450Hz
= e frecuencia
Consumo de corriente Max. 0.15A
Eficiencia 50 ~ 55% 67 ~74%
Voltaje 5VCC 12VCC | 24VCC
Rango de voltaje Max. £ 5%
g [ Corriente 0.6A 0.25A | 0.13A
g Ondulacion Max. 2%
Relacion de la fluctuacion de voltaje Max. 0.5%(a 85-264VCA 100% de carga)
Proteccion de sobre corriente Max. 110%
[Eldentificacion del frontal
2| o3
ov _l
GND NC +24V No conectado " = Terminal de Salida de Voltaje (5VCC, 12VCC, 24VCC)
LOouTPUT - +
+V
@——O sp-0324 Terminal (Tierra)

DCOUT ON  Alimentacion

. ENTRADA
Autonics 85-264VCA
VADEINKOREA  50/60HZ

R
® o ®

Alimentaciéon 100-240VCA 50/60Hz
6

LED de Indicacion de salida. Si la salida esta activa, entonces el LED estara encendido (ON)
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Seleccion de Productos

Fuente de Alimentacion (Serie SP)

FComo Especificarlo [EIFunciones y terminales de entrada y salida

[sPA| — [030| — | 05 | 5 T
—]
1—» o 1) LED Indicador de salida (Verde
Voltaje de Salida |22 9VCC = (verde)
12 | 12vce (2]—» [e— Ajustador de Voltaje de salida
24 | 24vcC B—+®|| = 3 voltaje de Salida [+]
030 |30w 4P| [— (4] Voltaje de Salida [-]
Potencia de Salida 050 |50W _.E] % (5) Terminal F.G
©— Dl — '
075 |75W 6) Voltaje de entrada [N
700 1100w —.E} ] oltaje de entrada [N]
S C: Voltaje de entrada [L]
{ SPA | Fuente de alimentacion
[ZIEspecificaciones
Tipo MODO DE CONMUTACION
sl SPA- SPA- SPA- SPA- SPA- SPA- SPA- SPA- SPA- SPA- SPA- SPA-
030-05 | 050-05 | 030-12 | 050-12 | 030-24 | 050-24 | 075-05 | 100-05 | 07512 | 100-12 | 075-24 | 100-24
c € (Excepto para el tipo 5V)
Apariencias
y
Dimensiones
[W97xH40xL120mm] [W97xH40xL160mm]
Voltaje ®) 100-240VCA(85-264VCA) 50/60Hz 100-120/ 200-240VCA(85-132/170-264VCA) 50/60Hz
Entrada | Eficiencia (1) | Min. 60% | Min. 67% Min. 74% Min. 80% Min. 70% Min. 78% | Min. 72% | Min. 78% | Min. 80%
Sonsumode  y[Max 1.2A [Max 16A |Max 1.0A [Max. 1.4A [Max.08A |Max. 1.1 Max. 3.0A Max. 20A |Max.3.0A |Max.2.0A |Max. 2.5A
Voltaje 5VCC 12VCC 24VCC 5VCC 12VCC 24VCC
Corriente 6A 10A 2.5A 4.2A 1.5A 2.1A 15A 20A 6.3A 8.5A 3.2A 4.2A
Watts 30w 50W 30W 50W 30W 50W 75W 100W 75W 100W 75W 100W
Rango de fluctuacion
Caracteri- delv%ltaje @ +5%
sticas —
de Fuduadéndeentrada 2) Max. £0.5%
Salida | Flucuadon de carga(1) Max. +2% | Max. 1% Max. 2% | Max. 1%
Ondulacion ) Max. 1%
Tiempo de Inicio(1) Max. 200ms | Max. 150ms Max. 250ms
Tiempo de retencion (1) Min. 10ms Min. 5ms Min. 10ms | Min. 5ms Max. 10ms
- Max. 45A Max. 35A | Max. 45A Max. 35A
Prot: di Controlad
Interrupcionee Max. 30A(100VCA) Vo, 20A (100VCA (100VCA) (100VCA) | (100VCA) (100VCA) e
do corento IMax. 40A(240VCA) ax. 20A (100VCA) /Max. 50A Max.40A | Max. 50A IMax. 40A Fuentes de
Funcién (240VCA) (240VCA) | (240VCA) (240VCA) Alimentacién
de [ imie de sobre comente Min. 110% |Min. 105% Min. 110% r
Proteccion
Limite de sobrevoltaje R — 6.5V £10% 16V £10% 30V £10%
Proteccl:ién‘de Max. 5ms Max. 10ms Max. 5ms |Max. 10ms Max. 5ms
corto circuito

«(1)Carga al 100% para el voltaje de entrada terminal (100VCA).
“+(2)Rango de voltaje de entrada [~ *Series SPA-030/050 : 100-240VCA(85-264VCA) debaio del 100% d
L - Series SPA-075/100 - 100-120/200-240(85-132/170-264vCA) - 4obaI0 del 100% de carga.
SPA-100-05 esta debajo del 100% de carga para [100-120/200-240VCA(100-132/190-264VCA)].
«(3)Voltaje de entrada nominal(100VCA). < (4)EI voltaje varia por el ajustador del voltaje de salida, ya que cambia sobre el rango de variacion del voltaje (+5%).
“+(5)El voltaje de entrada nominal de SPA-100-05 es 100-120/200-240VCA(100-132/190-264VCA).

“Dimensiones

-Series SPA-030/050 -Series SPA-075/100
55 3 _ 100 304
LED E‘ Y LED |y ‘
a]'r C D ¢ D ¢ > ﬁ e et == F‘f
TN C D C D C ) < [ s B s Y s [ e Ji o s § <
D VIR —p{]| ¢ > IS > VR—| e o 0o 00 >
[o] & E e —
LB s5Mm35 @l e  2M3 . 5 sm3s @ 2M3 9 &
bl —_— (Lado inferior) —& % (Lado inferior) & 3
Vo L) 0 % —— || 2 0 % — = 0
= B Bl t——t—1——1 I i v ——————— 3" |
© =dl v ¥ ©
KR
~ 4 114 . 4, 154 .

&2 2 Ta | @ 8 g' { QI ‘E S ?ﬁa <
Y A 4
83 25 138 10
. 14 . ) 154 T
120 ) 160 -
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Seleccion de Productos

Sensores de Proximidad (Tipo Cilindrico)
[EIComo Especificarlo

(PIRICIL L L Jhe] - [el[o][n] -

1) Modelo Estandar
| Estandar IEC
N NPN NO
N2 NPN NC
Sefial de salida P PNP NO
P2 PNP NC
2 o Normalmente Abierto
)[ C Normalmente Cerrado
Voltaje D 12-24vVCC
A 100-240VCA
INL’Jmero | Distancia estandar de detecciéon (mm) |
Dimension
[Numero | Diametro (mm) |
Cable Tipo 3-hilos CC, Tipo 2-hilos CA
T Tipo 2-hilos CC
Tamario del cuerpo Modelo Estandar
3) S Cuerpo compacto
L Cuerpo largo
Conexion Tipo cable saliente

1) CM Tipo conector
Tipo cable con conector

=

Modelo estandar
Tipo resistente a salpicaduras de soldadura
Tipo larga distancia de deteccion

Caracteristica

Forma T

Tipo cilindrico

Serie Sensor de proximidad inductivo

O|T||=m||O|>

Sensor de proximidad capacitivo

1)El estandar IEC es disponible y afiada "-I"al final del modelo.
2)Las salidas Normal Abierta y Normal Cerrada solo son para Tipo CC 2-hilos y CA 2-hilos.
3)Tipo corto solo para CC 3-hilos y tipo PR12 y PRD12.

[EIComo Especificarlo (Tipo Cuadrado)

) [s)(Jf7)-[=] @@Tm

Modelo Estandar

1) F Tipo frecuencia diferencial

Modelo Estandar

2) U Tipo Deteccion en la parte superior
N NPN NA
N2 NPN NC
P PNP NA
Sefial de Salida P2 PNP NC
3) [ (6] Normalmente Abierto
C Normalmente Cerrado

4)[ N3 NPN NA+NC
P3 PNP NA+NC

Voltaje D 12-24VCC
A 100-240VCA

I Numero | Distancia estandar de deteccion (mm) |

Dimensién

M- - =
| Numero | Dimensién de la cabeza sensora (mm) |

Tipo Tipo 3 hilos CC/ 2-hilos CA
5) T Tipo 2 hilos CC

S Cuadrado

Forma SN Nuevo disefio cuadrado
Fl Tipo plano
Serie P Sensor de proximidad inductivo
1) El tipo de frecuencia diferencial es solo para el modelo PSN17. A Sensor de proximidad inductivo de larga distancia

2)El tipo de deteccion hacia arriba solo para los modelos PS12, PSN17.

3)Las Salidas Normalmente Abiertas, Normalmente Cerradas solo son para los modelos de CC 2-hilos y CA 2-hilos.
4)La sefial de Salida N3, P3 solo es para el modelo AS80.

5)La corriente continua - tipo 2 hilos solo es para el modelo PS17.
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad

[ECilindrico CC 2-hilos (Alimentacién: 24VCC) C€
Clasificaciéon por apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Apariencia Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) Resdsesta
Enrasable No Enrasable Enrasable No Enrasable Errasabe | No Enrasable (Elz)
PRT08-1.5DO
mmm: PRT08-1.5DC 1.5 1500
Normal
PRT08-2DO
- PRT08-2DC 2 1000
Mos lﬁm ); PRWT08-1.5DO
Cable con PRWT08-1.5DC 15 1500
conector mﬁ% PRWT08-2DO
PRWT08-2DC 2 1000
PRT12-2DO
Ijme- PRT12-2DC 2 1500
Normal
M})@m}% PRT12-4DO
PRT12-4DC 4 500
PRCMT12-2DO
c m PRCMT12-2DC 2 1500
i
onector @@@«O PRCMT12-4DO 4 500
PRCMT12-4DC
M12 PRWT12-2D0 ) 1500
Cable con PRWT12-2DC
conector PRWT12-4DO 4 500
PRWT12-4DC
Inmune a PRAT12-2DO
soldadura ifpmme= PRAT12-2DC 2 1500
Inmune
PRAWT12-2DO
asoldadura con (m% 2 1500
cable y conector PRAWT12-2DC
Om)@% PRT18-5D0
5 500
Normal PRT18-5DC
PRT18-8DO
@W PRT18-8DC 8 350
PRCMT18-5DO
@@@0 PRCMT18-5DC 5 500
Conector PRCMT18-8DO
C@G@@ PRCMT18-8DC 8 350
PRWT18-5DO
M18 | Cable con :m@ @ PRWT18-5DC 5 500
Sensores
conector PRWT18-8DO e 250 de
PRWT18-8DC Proximidad
Inmune a ODMF PRAT18-5DO
soldadura PRAT18-5DC 5 500
Inmune
a soldadura con OD)% PRAWT18-5D0O 5 500
cable y conector PRAWT18-5DC
PRT30-10DO
mﬂm}m— PRT30-10DC 10 400
Normal
PRT30-15DO
(Dnmnb: PRT30-15DC 15 200
PRCMT30-10DO
@@“ PRCMT30-10DC | '° 400
Conector PRCMT30-15DO
@@@(’ PRCMT30-15DC 15 200
M30 PRWT30-10DO 4
Cable con Om% PRWT30-10DC 10 00
conector PRWT30-15DO
@m]b PRWT30-15DC 18 200
Inmune a PRAT30-10DO
soldadura Ommnm- PRAT30-10DC 10 400
Inmune
a soldadura con PRAWT30-10DO 10 400
cable y conector PRAWT30-10DC

»El conector de tipo IEC se encuentra disponible. Por favor agregue "-I" al final del modelo en la orden.
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[=EICilindrico CC, 3-hilos (Alimentacion : 12-24VCC)

C€

Apariencia

Clasificacion

por apariencia

Estandar

Cuerpo largo

Enrasable

No Enrasable

Enrasable

No Enrasable

Modelo

Distancia de deteccion
(mm)

Enassbe | No Enrasable

Frecgencia

e
ResE'uesta
(Hz)

Normal

=

PR08-1.5DN
PR08-1.5DP

PR08-1.5DN2 <+
PR08-1.5DP2 +

1.5

1500

mim—

PR08-2DN
PR08-2DP
PR08-2DN2 <
PR08-2DP2 <

1000

PRL08-1.5DN
PRL08-1.5DP

PRL08-1.5DN2 «
PRL08-1.5DP2 <

1.5

1500

PRL08-2DN
PRL08-2DP
PRL08-2DN2 <
PRL08-2DP2 «

1000

M08

Cable con
conector

PRW08-1.5DN
PRW08-1.5DP
PRW08-1.5DN2
PRW08-1.5DP2 <+

1.5

1500

PRW08-2DN
PRW08-2DP

PRW08-2DN2
PRW08-2DP2 <

1000

PRWL08-1.5DN
PRWL08-1.5DP

PRWL08-1.5DN2+
PRWL08-1.5DP2+

1.5

1500

PRWL08-2DN
PRWL08-2DP
PRWL08-2DN2 «+
PRWL08-2DP2 <+

1000

Normal

35.5mm
(=

PRS12-2DN
PRS12-2DP
PRS12-2DN2 «
PRS12-2DP2 <

1500

35.5mm
|

-

PRS12-4DN
PRS12-4DP
PRS12-4DN2 <
PRS12-4DP2 <

500

b=

PR12-2DN
PR12-2DP
PR12-2DN2 <
PR12-2DP2 <

1500

=

PR12-4DN
PR12-4DP
PR12-4DN2 <
PR12-4DP2 <«

500

PRL12-4DN
PRL12-4DP

500

M12

Conector

PRCM12-2DN
PRCM12-2DP
PRCM12-2DN2 <
PRCM12-2DP2 <

1500

PRCM12-4DN
PRCM12-4DP
PRCM12-4DN2 <
PRCM12-4DP2

500

Cable con
conector

PRW12-2DN
PRW12-2DP
PRW12-2DN2 <
PRW12-2DP2 +

1500

PRW12-4DN
PRW12-4DP
PRW12-4DN2 <
PRW12-4DP2 <

500

Inmune a
soldadura

PRA12-2DN
PRA12-2DP
PRA12-2DN2 <
PRA12-2DP2 <

1500

Normal

M18

PR18-5DN
PR18-5DP
PR18-5DN2
PR18-5DP2 <

500

PR18-8DN
PR18-8DP
PR18-8DN2
PR18-8DP2 <+

350

=

PRL18-5DN
PRL18-5DP
PRL18-5DN2 <
PRL18-5DP2

500

PRL18-8DN
PRL18-8DP
PRL18-8DN2 <+
PRL18-8DP2

350

Conector

(e

PRCM18-5DN
PRCM18-5DP
PRCM18-5DN2 «»
PRCM18-5DP2 <

500

(W)

PRCM18-8DN
PRCM18-8DP
PRCM18-8DN2 <+
PRCM18-8DP2 <

350

»Los modelos marcados “+“ son adaptables a las necesidades del cliente.
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad

[=ICilindrico CC Tipo 3-hilos (Alimentacion : 12-24VCC) C 6
Clasificacion por apariencia Distancia de deteccion| Frecuencia
Apariencia Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) Restesta
Enrasable No Enrasable Enrasable No Enrasable Envasbe| No Enrasable (Elz)

PRCML18-5DN
PRCML18-5DP
m@@@@ PRCML18-5DN2 5 500
Conector PRCML18-5DP2
PRCML18-8DN
PRCML18-8DP
m PRCML18-8DN2 8 350
PRCML18-8DP2 <
PRW18-5DN
] % :; PRW18-5DP
PRW18-5DN2 < 5 500
PRW18-5DP2 =
PRW18-8DN
% b PRW18-8DP
M18 PRW18-8DN2 8 350
Cable con PRW18-8DP2 <
conector PRWL18-5DN
] % 5 PRWL18-5DP
PRWL18-5DN2 5 500
PRWL18-5DP2 <
PRWL18-8DN
PRWL18-8DP
m@mm% PRWL18-8DN2 = 8 350

PRWL18-8DP2 <+

PRA18-5DN
Inmune a PRA18-5DP
soldadura OWWF PRA18-5DN2 < 5 500
PRA18-5DP2
PR30-10DN
PR30-10DP 10 400

PR30-10DN2
PR30-10DP2
PR30-15DN
PR30-15DP 15
PR30-15DN2 <
PR30-15DP2
PRL30-10DN
PRL30-10DP
PRL30-10DN2 10 400
PRL30-10DP2
PRL30-15DN
PRL30-15DP
PRL30-15DN2
PRL30-15DP2 <
PRCM30-10DN
@m PRCM30-10DP 10 400
PRCM30-10DN2 <
PRCM30-10DP2 < Sensores
PRCM30-15DN de
m PRCM30-15DP 15 200 Proximidad
PRCM30-15DN2 <
PRCM30-15DP2
PRCML30-10DN
PRCML30-10DP
m PRCML30-10DN2 < 10 400
PRCML30-10DP2 «
PRCML30-15DN
PRCML30-15DP
m PRCML30-15DN2 < 15 200
PRCML30-15DP2
PRW30-10DN
PRW30-10DP
PRW30-10DN2 < 10 400
PRW30-10DP2 %
PRW30-15DN
PRW30-15DP
PRW30-15DN2 <
Cable con PRW30-15DP2
conector PRWL30-10DN
PRWL30-10DP 10 400
PRWL30-10DN2 <
PRWL30-10DP2
PRWL30-15DN
PRWL30-15DP
PRWL30-15DN2 <
PRWL30-15DP2
PRA30-10DN
Inmune a PRA30-10DP
soldadura PRA30-10DN2 10 400
PRA30-10DP2

200

Normal

15 200

M30 | Conector

15 200

15 200

»Los modelos marcados “ “son adaptables a las necesidades del cliente.
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[=EICilindrico CC, 3-hilos VCC, larga distancia de deteccion (Alimentacién:12-24VCC) c E

Clasificacion por apariencia Distancia de deteccion| Frecuencia
Apariencia Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) Res| Sesta
Enrasable No Enrasable Enrasable No Enrasable Enrasable| No Enrasable (E|Z)
PRD12-4DN
PRD12-4DP
@mﬁ PRD12-4DN2 4 500
PRD12-4DP2
PRD12-8DN
PRD12-8DP
@% PRD12-8DN2 8 400
Normal PRD12-8DP2
355 PRDS12-4DN
PRDS12-4DP 4 500
12 PRDS12-4DN2
355 PRDS12-8DN
’d—b

‘ PRDS12-8DP 8 400
PRDS12-8DN2
PRDW12-4DN
PRDW12-4DP
PRDW12-4DN2 4 500
Cable con PRDW12-4DP2
conector PRDW12-8DN
PRDW12-8DP
PRDW12-8DN2 8 400
PRDW12-8DP2
PRD18-7DN
PRD18-7DP
(mm% PRD18-7DN2 7 300
PRD18-7DP2
PRD18-14DN
PRD18-14DP
(D]m% PRD18-14DN2 14 200
PRD18-14DP2
PRDL18-7DN
PRDL18-7DP
(mmmmh’“ PRDL18-7DN2 7 300
PRDL18-7DP2
PRDL18-14DN
PRDL18-14DP
m@m}bﬁ PRDL18-14DN2 14 200
PRDL18-14DP2

Normal

e PRDW18-7DN
mmb PRDW18-7DP
PRDWA18-7DN2 7 300
PRDW18-7DP2
PRDW18-14DN
]m]jz%) b PRDW18-14DP
Cabl PRDW18-14DN2 14 200
av'e eon PRDW18-14DP2
conedtor PRDWL18-7DN
PRDWL18-7DP
PRDWL18-7DN2 7 300
PRDWL18-7DP2
PRDWL18-14DN
PRDWL18-14DP
PRDWL18-14DN2 14 200
PRDWL18-14DP2
PRD30-15DN
PRD30-15DP
@mn»’ PRD30-15DN2 15 200
PRD30-15DP2
PRD30-25DN
PRD30-25DP
@m» PRD30-25DN2 25 100
Normal PRD30-25DP2
PRDL30-15DN
PRDL30-15DP
@D’mﬂmﬂ’ PRDL30-15DN2 15 200
PRDL30-15DP2
PRDL30-25DN
PRDL30-25DP
PRDL30-25DN2 25 100
PRDL30-25DP2
M30

PRDW30-15DN
PRDW30-15DP
om% PRDW30-15DN2 15 200

PRDW30-15DP2

PRDW30-25DN
] 83 b PRDW30-25DP
PRDW30-25DN2 25 100

Cable con PRDW?30-25DP2

conector PRDWL30-15DN
PRDWL30-15DP
@m@m% PRDWL30-15DN2 15 200

PRDWL30-15DP2

PRDWL30-25DN
PRDWL30-25DP

(D% PRDWL30-25DN2 25 100
PRDWL30-25DP2
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[=ECilindrico CA-2 hilos (Alimentacién : 100-240VCA) C E

Clasificacion por apariencia Distancia de deteccién| Frecuencia
Apariencia Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) d
Enrasable No Enrasable Enrasable No Enrasable Enrasate | No Enrasable

- PR12-2A0 )
PR12-2AC
(D))DW]]D]D)]F PR12-4A0 4
PR12-4AC
@ PRCM12-2A0 2
PRCM12-2AC
G PRCM12-4A0 4
PRCM12-4AC
(ﬁ% PRW12-2A0 2
Cable con PRW12-2AC
conector PRW12-4A0
b PRW12-4AC 4

Inmune a PRA12-2A0

soldadura = PRA12-2AC 2
Ommr PR18-5A0 5
PR18-5AC
PR18-8A0
(fm% PR18-8AC 8
m’%mmﬂh PRL18-5A0 5
PRL18-5AC
PRL18-8A0
@W PRL18-8AC 8
@@@' PRCM18-5A0 5
PRCM18-5AC
Q@G@@ PRCM18-8A0 8
Conector PRCM18-8AC
M18 @W PRCML18-5A0 5
PRCML18-5AC
m@@@. PRCML18-8A0 8
PRCML18-8AC
mmmb PRW18-5A0 5
PRW18-5AC
PRW18-8A0
Cable con (I@mb PRW18-8AC 8
conector PRWL18-5A0
PRWL18-5AC

PRWL18-8A0
PRWL18-8AC

e
ResEIuesta
(Hz)

Normal

Conector

M12

Normal

20

PRA18-5A0 Sensores
5 de
PRA18-5AC Proximidad

Inmune a
soldadura

PR30-10A0
PR30-10AC
PR30-15A0
PR30-15AC
PRL30-10A0
PRL30-10AC
PRL30-15A0
PRL30-15AC
PRCM30-10A0
PRCM30-10AC
PRCM30-15A0
PRCM30-15AC
PRCML30-10A0
PRCML30-10AC
PRCML30-15A0
PRCML30-15AC
PRW30-10A0
PRW30-10AC
PRW30-15A0
PRW30-15AC
PRWL30-10A0
PRWL30-10AC
PRWL30-15A0
PRWL30-15AC
Inmune a PRA30-10A0

soldadura (mm]% 10

PRA30-10AC

10

15

Normal

10

15

10

15

Conector

M30 10

15

10

Cable con 15

conector

10

15
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[zlCuadrado CC, 2-hilos (Alimentacién:24VCC)

Clasificacion por apariencia Distancia de Frecgg ncia
— Modelo deteccion | Respuesta
Clasificacion Modelo Estandar (Deteccion frontal) Deteccioén superior (mm) (Elz)

Cuadrado| Estandar ” 5 500
(Deteccion PSNT17-5DOU «

Detec
uperior) PSNT17-5DCU =

(Deteccion &= PSNT17-5D0
17 frontal) PSNT17-5DC

» Los modelos marcados "< " son opcionales

ECuadrado CC, 3-hilos (Alimentacién:12-24VCC) C€

Clasificacion por apariencia Distancia de Frecg“g”da
Modelo deteccion | Respuesta
Modelo Estandar (Deteccion frontal) Detecciodn superior (mm) (E|z)

@r PS12-4DN
(Deteccion PS12-4DP
12 fonta) " PS12-4DN2

Estandar - 4 500

Cuadrado (Deteccion PS12-4DNU
Superior) @ PS12-4DPU
PS12-4DN2U «
PSN17-5DN
PSN17-5DP
PSN17-5DN2 « 5 700
PSN17-5DP2 «
PSN17-5DN-F
PSN17-8DN
PSN17-8DP
PSN17-8DN2
PSN17-8DN-F
17 PSN17-8DP-F
Cuadrado| Estandar PSN17-8DN2-F
PSN 17-5DNU <
PSN17-5DPU « 5 700
PSN17-5DN2U <
PSN17-8DNU <
S PSN17-8DPU
’ PSN17-8DN2U <
PSN17-8DNU-F
PSN17-8DPU-F
PSN17-8DN2U-F
Nuevo PSN25-5DN
PSN25-5DP
PSN25-5DN2 «
25 PSN25-5DP2 <
Cuadrado PF125-8DN
PFI125-8DP
PFI25-8DN2 <
PFI125-8DP2 «
Nuevo PSN30-10DN
PSN30-10DP
PSN30-10DN2 «
PSN30-10DP2 «
PSN30-15DN
PSN30-15DP
PSN30-15DN2 «
PSN30-15DP2 «
PSN40-20DN
PSN40-20DP
PSN40-20DN2 «
PSN40-20DP2 =
PS50-30DN
PS50-30DP
PS50-30DN2
PS50-30DP2

(Deteccion frontal)

8 200

(Deteccion superior)

8 200

Estandar

5 300

Plano 8 200

10 250

30 Estandar
Cuadrado

15 200

Nuevo

40
Cuadrado| Estandar

20 100

50

Cuadrado| Estandar 30 50

» Los modelos marcados “«+ "son adaptables a las necesidades del cliente.
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[ElCuadrado CC, 4-hilos (Alimentacién:12-48VCC) C G

Clasificacion por Apariencia Distancia de| Frecuencia
Modelo deteccion | de Respuesta
Clasificacion Modelo Estandar (Deteccion frontal) Deteccion Superior (mm) (Hz)
Modelo deteccion de larga distancia
AS80-50DN3
80 Normal @ 50 100
Cuadrado & -
AS80-50DP3
[ERectangular CA, 2-hilos (Alimentacién:100-240VCA) C€
Clasificacion por Apariencia Distancia de| Frecuencia
Modelo deteccidon [de Respuesta
Clasificacion Modelo Estandar (Deteccion frontal) Deteccién Superior (mm) (Hz)
Nuevo PSN25-5A0
Estandar 5
25 PSN25-5AC
Cuadrado Plano PFI25-8A0
Plano 8
PFI125-8AC
Nuevo PSN30'10A0 10 20
30 PSN30-10AC
Cuadrado | Estandar PSN30-15A0 15
PSN30-15AC
Nueve PSN40-20A0
c 4dO d Estandar 20
uadraco PSN40-20AC
[=ICilindrico capacitivo CC 3-hilos (Alimentacion:12-24VCC)
Clasificacion por Apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Clasificacion Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) de Respuesta
Enrasable No Enrasable | Enrasable | No Enrasable Enrasable| No Enrasable (Hz)
CR18-8DN
M18 |Estandar CR18-8DP 8
CR18-8DN2 50 S
de
CR30-15DN Proximidad
M30 |Estandar CR30-15DP 15
CR30-15DN2 «
» Los modelos marcados "+ " son opcionales
[=ICilindrico Capacitivo AC, 2-hilos (Alimentacion:100-240VCC)
Clasificacion por Apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Clasificacion Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) de Respuestd
Enrasable No Enrasable | Enrasable | No Enrasable Enrasablg No Enrasable (Hz)
CR18-8A0
M18 |Estandar 8
CR18-8AC
20
CR30-15A0
M30 |Estandar 15
CR30-15AC
[E]Transmisor de acoplamiento
Clasificacion por Apariencia Distancia de deteccion | Frecuencia
Clasificacion Estandar Cuerpo largo Modelo (mm) de Respuestal
Enrasable No Enrasable | Enrasable | No Enrasable Enrasable| No Enrasable (Hz)
M18 |Estandar ())D)W)DD)— PET18-5 5

»Aplica para los modelos: PRT18-5D0, PRCMT18-5D0, PR18-5D0, PRCM18-5D00, PRL18-5D0, PRCML18-5D001
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[FIDimensiones del modelo con cable saliente

Unidad:mm
M08 <Enrasable> <No Enrasable>
¢ 15 A 2,000
13 4
[ e
M8X1 Indicador de Indicador de
operacion operacion
Modelo A Modelo A B
PRT08-1.5D[] 30 PRT08-2D[] 4 26
PR08-1.5D[] 30 PR08-2D[] 4 26
PRL08-1.5D[] 40 PRL08-2D[] 4 36
oM12 <Enrasable> <No Enrasable>
C 2,000 D 2,000
921 021
17 Indicador de 17 A Indicado.r. de
“ 41 operacion ‘4—1 Al operacion
Modelo A B (o] D
Modelo A B ¢ PRS12-4D] 7 | 175 | 285 | 355
PRS12-2D(] 245 | 285 | 355 PRDS12-8DL] 7 [ 175 [ 285 | 355
PRDS12-4D0] | 245 | 285 | 355 PRT12-4D[ 7 | 245 | 355 | 425
PRT12-2D[] 31.5 35.5 42.5 PRL12-4D[] 7 37.0 | 48.0 | 55.0
PR12-2D0] 315 35.5 425 PR12-4D[] 7 | 245 (355 | 425
PRD12-4DL] 815 | 355 | 425 PRS12-8DL 7 | 245 | 355 | 425
PR12-2AL1 485 | 525 | %95 PR12-4A[] 7 | 415 [ 525 [ 595
oM18 <Enrasable> <No Enrasable>
c 2,000 . D 2,000
29 * e > 29 B T i
¢ . B , Indicador d ¢ e C Indicador d
24 A operacion ‘ 24 A B no;;Z?a;;ne
4—»‘ — [<— > 4—»?4—»
T "1 1 :’ —
$5 ¢5
4 . M18X1 4\ M18X1
N
Modelo A B C Modelo A B (o3 D
PRT18-5D[] 29.0 33.5 47.0 PRT18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PR18-5D[] 29.0 33.5 47.0 PR18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PRD18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRD18-14D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PR18-5A[] 35.3 39.8 53.3 PR18-8A[] 10 253 | 39.8 | 53.3
PRL18-5D[] 62.0 66.5 80.0 PRL18-8D[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
PRDL18-7D[] 62.0 66.5 80.0 PRDL18-14D[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
PRL18-5A[] 62.0 66.5 80.0 PRL18-8A[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
oM18 <Enrasable> <No Enrasable>
C 2,000 D 2,000
29 29
o 5 ¢ c
24 24 A B
Mgl — i
% i D mi
N LH PR /. —-F%«W 95
4 \Indicador de Operacién 4 Indicador de Operacién
M18X1 M18X1
Modelo A B Cc Modelo A B C D
PRDT18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRDT18-14D[] 10 19.0 335 | 47.0
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad

[FIDimensiones del modelo con cable saliente

Indicador d

2,000

042

[——————— >

operacion

<No Enrasable>

Indicador de
operacion

2,000

oM30
<Enrasable>
C
042 B
35 * A >

‘ 35

5\ M30X1.5 5

<2
Modelo A B C Modelo A B C D
PRT30-10D] 380 | 43.0 58.0 PRT30-15D] 10 [ 28.0 | 43.0 | 58.0
PR30-10DJ 38.0 | 43.0 58.0 PR30-15D[] 10 |28.0 | 43.0 | 58.0
PR30-10A[] 380 | 430 58.0 PR30-15AC] 10 |28.0 | 43.0 | 58.0
PRL30-10D[J 60.0 | 650 80.0 PRL30-15D] 10 | 50.0 | 65.0 | 80.0
PRL30-10A0] 60.0 65.0 80.0 PRL30-15AC] 10 | 50.0 | 65.0 | 80.0
EIDimensiones del modelo con protecciéon contra salpicaduras de soldadura Unidad:mm
®PRA12-2D ] ®PRAT12-2D [] @PRAWT12-2D [J ®PRA12-2A[]
o2 425 2,000 300 59.5 2,000
Cabl o -
= Indicaqqr de (Cable con conector) Ln;;:gg;de
‘4—»‘ operacion

ikl .
®PRA18-5D ] ®PRAT18-5D ([JePRAWT18-5D [] ®PRA18-5A ]
47 2,000 300 53.3 2,000
DL 33.5 ) (Cable con conector) 39.8 .
L, 2 ideaderde m 7| G
A - 9“1 ————— i | ] {)‘i — S:nsores
Proximidad
e M18X1 ‘w 95 wiaxt e 5 roximida
®PRA30-10D ] ®ePRAT30-10D (J@PRAWT30-10D [] ®PRA30-10A[]
a2 58 2,000 58 2,000
43
35 3‘:33 Indicador de f———» Indicador de
operacion (Cable con conector) 38 operacion

M30X1.5

M30X1.5

5

[FIDimensiones del modelo con conector
oM12

Unidad:mm

<Enrasable>

[

921 B Indicador de 921 Indicador de
- N operacion pe operacion
oy oy
© e 6
4 M12x1 M12X1
Modelo A B C Modelo A B C D
PRCMT12-2D[] 31.5 35.5 55.8 PRCMT12-4D[] 7 245 | 355 | 558
PRCM12-2D[] 31.5 35.5 55.8 PRCM12-4D[] 7 245 | 355 | 558
PRCM12-2A[] 48.5 52.5 72.8 PRCM12-4A[] 7 415 | 525 |728
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[IDimensiones del modelo con conector

oM18

<Enrasable>

829 =
‘ ‘ —HH T
B R

LRI
M18X1

L

[

- "]

Indicador de
operacion

M12X1

<No Enrasable>

$29

Indic:

[y

‘ . ‘

ador de

operacion

Modelo A B ] Modelo A B C D
PRCMT18-5D[] 29.0 33.5 53.8 PRCMT18-8D[] 10 19.0 33.5 | 53.8
PRCM18-5D[] 29.0 33.5 53.8 PRCM18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 53.8
PRCM18-5A[] 35.3 39.5 60.1 PRCM18-8A[] 10 25.3 39.5 | 60.1
PRCHL18-5D[] 62.0 66.5 86.8 PRCML18-8D[] 10 52.0 66.5 | 86.8
PRCML18-5A[] 62.0 66.5 86.8 PRCML18-8A[] 10 52.0 66.5 | 86.8

<Enrasable> <No Enrasable>
c ) D
B Indicador de c Indicador de
‘ operacion AL B operacion
FHH i e
LA mil k8
S8 N\wmsoxts M LI 15 \msoxis el
Modelo A B C Modelo A B C D
PRCMT30-10D[] 38.0 43.0 63.8 PRCMT30-15D[] 10 28.0 43.0 | 63.8
PRCM30-10D[] 38.0 43.0 63.8 PRCM30-15D[] 10 28.0 43.0 | 63.8
PRCM30-10A[] 38.0 43.0 63.8 PRCM30-15A] 10 28.0 43.0 | 63.8
PRCML30-10D[] 60.0 65.0 85.8 PRCML30-15D[] 10 50.0 65.0 | 85.8
PRCML30-10A[] 60.0 65.0 85.8 PRCML30-15A[] 10 50.0 65.0 | 85.8
[FIDimensiones del modelo cable con conector Unidad:mm
[ J
Mos <Enrasable> <No Enrasable>
015
13
©
Modelo A Modelo A B
PRWT08-1.5D[] 30 PRWT08-2D] 4 30
PRW08-1.5D[] 30 PRWO08-2D[] 4 30
PRWL08-1.5D[] 40 PRWL08-2D[] 4 30
< > < >
oM12 Enrasable No Enrasable
C 300 o D - 300 =
$ 21 921 C . "
17 Indicador de operacién ‘—’17 A < B > Indicador de operacion
g iy
PN N\ g g
©) ©)
Modelo A B Cc Modelo A B C D
PRWT12-2D[] 31.5 35.5 42.5 PRWT12-4D[] 7 245 | 355 | 42,5
PRW12-2D[] 31.5 35.5 42.5 PRW12-4D[] 7 245 | 355 | 425
PRDW12-4D[] 31.5 35.5 42.5 PRDW12-8D[] 7 245 | 355 | 42.5
PRW12-2A[] 48.5 52.5 59.5 PRW12-4A[] 7 415 | 52,5 | 59.5
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[FIDimensiones del modelo con conector

oM18 <Enrasable> <No Enrasable>
_ c - 300 o _ 300
$29
ri,‘ Indicador de operacion
Modelo A B C Modelo A B (o4 D
PRWT18-5D[] 29.0 33.5 47.0 PRWT18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PRW18-5D[] 29.0 33.5 47.0 PRW18-8D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PRDW18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRDW18-14D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
PRW18-5A[] 35.3 39.8 53.5 PRW18-8A[] 10 25.3 | 39.8 | 535
PRWL18-5D[] 62.0 66.5 80.0 PRWL18-8D[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
PRWL18-5A[] 62.0 66.5 80.0 PRWL18-8A[] 10 52.0 | 66.5 | 80.0
oM18 <Enrasable> <No Enrasable>
c 300 ‘ D 300 -~
B g 429 c
24
| T —— , o I ee——
K45 L NG
[  maxt 4 ‘ L M12X1
Indicador de operacion 4 Indicador de operacion
M18X1 M18X1
Modelo A B C Modelo A B C D
PRDWT18-7D[] 29.0 33.5 47.0 PRDWT18-14D[] 10 19.0 | 33.5 | 47.0
<Enrasable> <No Enrasable>

D 300

Indicador de operacion

Sensores
de
Proximidad

Aﬂ« M30X1.5

Modelo A B C Modelo A B (o D
PRWT30-10D[]J 38.0 43.0 58.0 PRWT30-15D[] 10 28.0 | 43.0 | 58.0
PRW30-10DL[] 38.0 43.0 58.0 PRW30-15D (] 10 28.0 | 43.0 | 58.0
PRW30-10A[] 38.0 43.0 58.0 PRW30-15A] 10 28.0 | 43.0 | 58.0
PRWL30-10D[] 60.0 65.0 80.0 PRWL30-15D[] 10 50.0 | 65.0 | 80.0
PRWL30-10A[] 60.0 65.0 80.0 PRWL30-15A[] 10 50.0 | 65.0 | 80.0

[EIDimensiones del modelo cuadrado Unidad:mm
®PS12-4D[] O®PSN25-5D[] O®PSN25-5A]
°
" Soporte 2.35 9 eSoporte
| 16.5 32
= et il susaree [31 ]
A Al = | ~v 1 5 : :
45 15 | 2,000 13.2 * — o~
L_J > o 1 B=—=
2140.1 €3 ZI é?:lé 8 g p e
29 ‘ —
15 15 « > ‘ 2,000 15.5
l 355
~ { { ~|o 214 2-942
- | Sl< — 12
Indicador de operacién= 11‘8 — ) f ° ] a3
(LED Rojo) : ] I —I —
Indicador de operacion

(LED Rojo)
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Seleccion de Productos

Sensor de Proximidad
[FIDimensiones del modelo cuadrado

oPS17-5(8)D[] OPST17-5D[] ®PSN30-10(15)D[] O®PSN30-10(15)A]
®Soporte
53 ®Soporte
20 34
322 15 35
< > = 2-M4XO07TAP | 32 2
308 032 2M3XO05TAP il?k © % N
LY Ty 8 Q]2 ] gt):lé 3| ¢ i EI
= I w| < © - Q
R =S == oo | B
LED Y 17.8
- 18
4 0 N 485
f / g 33 2-04.5
- o 13.5
' E:‘:g S o
36 2000 1 8 — mIH P
Indicador de operacion — —
(LED Rojo)
®PS50-30D([] ®PS40-20D] OPSN40-20A]
$50 2000 5 ®Soporte
i — L s,
o T . 2-M5X08TAP | 6 ﬁ
® © I X == \ 5 3 N
: : 1 eSS
9o = 3
2,000 ‘ — 165
05
47
/ 15.5
? 35 2-¢55 1
2 — :*
A-442 )5& Indicador de operacién
Indicador de operacién (LED Rojo) ~ (LED Rojo)
OPFI25-8D[] OPFI25-8A[] ®AS80-50D[]
43.8 2,000 _ 40
Indicador de 80 15 30
Indicador de operacion
1 operacion (LED Amarillo) 20
oy LED Rojo . —_— 2,000 1
(A [P e 1 i
(“Vi | L2 o ] Cable: 2m
$4.2 4 § 4955 2
NE T 1 — =
e L \ Indicacion de alimentacion (LED Verde)
49
[ZIDimensiones del modelo capacitivo
Unidad:mm
®CR18-8D[] O®CR18-8A[ ] ®CR30-15D[ ] O®CR30-15A[ ]|
715 N 442 [ .
53 185 35 JOT 55 T 6,
/ | 45
O I

N
T
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Seleccion de Productos

EICaja de conexion / Conector para montaje en panel

Caja de conexiones

Conector para montaje en panel

Tipo
o Tipo CC 2-hilos{Tipo CC 3-hilos| Tipo CC 2-hilos|Tipo CC 3-hilos| Tipo CC 2-hilos| Tipo CC 3-hilos| No Enrasable Enrasable
Tipo CC Tipo CA Tipo CC Tipo CA
Modelo pTa2p |PT4-3DN | prgop | PT6-3DN | prgop | PT8-3DN P
PT4-3DP PT6-3DP PT8-3DP PT1-D PT1-A PT2-D PT2-A
Apariencias -
y : < T o ¢
Dimensiones = = Zen 5 B
[W50XH27.5XL73mm] [W50XH27.5XL98mm] [W50XH27.5XL123mm]
NUmero de salidas 4 6 8
Alimentacion 12 a24VCC 12-24VCC, 90-250VCA

Proteccion

IP66(Estandar IEC) < IP67 : Cuando se utiliza con tapa a prueba de agua.

IP67(Estandar IEC)

[FIDimensiones

0Caja de conexiones

A 5000
56.5 140
: &7 : : 100 10
®® |- T
- ~ Py ]
o | ===
4-¢45

)
7.5 | )

[EIConector para montaje en panel
©Conector para montaje en panel (No Enrasable)

oPT1-D oPT1-A Panel
M16X1
Goma o prict {{@‘}
7
(Tipo CC) (Tipo CA)

O Conector para montaje en panel (Enrasable)

Panel

Sensores

®PT2-D ®PT2-A
M16X1
@ @ Goma a prueba
- deagua
.
Sl o o & (Tipo CC) (Tipo CA)
O Corte de panel O Dimensiones PCB
Modelo | A 16 o3 5
PT4-00 73 @ 4-42.2 @
PT6-00 | 98 DB B> -
PT8-00  [123 Unidad:mm @ @
Mm 24 Min. 24 Unidad : mm
= Cable conector
oCable conector oCable conector
Modelo NG Revest. Cable Modelo Revest. Cable
Aparienci d:r:ii;: Lo D{ém. Apariencias LonE'rlud {
FENEEEE TipoCC | TipoCA |internos | ©  [Material | %Z5pia° TipoCC | TipoCA | U |Material | X %”“’
CID2-2(P) CIA2-2(P) 2 (Elnm——w g | C1D4-2(P) |C1A4-2(P) 2
CID2-2-| < L
2 L—.I C1D4-5(P) |C1A4-5(P) 5
CID3-2(P) —_ 3
[ElIm——r——== | CIDH4-3(P) — 4 3 C2D4-2 C2A4-2 2
L CID2-5(P) CIA2-5(P) 2 L c2D4-5 C2A4-5 5
CID2-5-1 % PVC 905
CID3-5 e 3 5 C3D4-2 C3A4-2 2
CIDH4-5(P) —_ 4 L C3D4-5 C3A4-5 5
PVC 95
CLD2-2(P) CLA2-2(P) 2 C4D4-2 C4A4-2 2
CLD2-2- % 2
L C4D4-5 C4A4-5 5
CLD3-2(P) —_ 3
CLDH4-3(P) I 4 3 »(P) Es tipo enchufe
P La marca "«" indica la conexion estandar IEC y puede ser personalizable.
CLD2-5(P)  |CLA2-5(P) 2
L CLD2-5-1
CLD3-5 _— 3 5
CLDH4-5(P) J— 4

de

Proximidad
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico
[2IComo Especificarlo

P Salida PNP Colector Abierto
Salida NPN Colector abierto

T Temporizador integrado
Tipo estandar

Tipo reflectivo (Tipo Difuso)
Tipo haz estrecho

=z

Emisor
Receptor

Salida de contacto(Relevador)
Salida de estado sélido (Transistor)

Alimentacién CC
Alimentacion Universal
Ajuste de sensibilidad (Solo series BUP)

Reflectivo Difuso

Retroreflectivo

Retroreflectivo con filtro polarizado
Barrera

Numero | Distancia de deteccion (Solo series BUP)

TIZ|0O||0|M O] ™=

—

M Unidad de distancia de deteccion : m

Unidad de distancia de detecciéon : mm

I Numero | Distancia de deteccion |

BX
BEN
BA
BPS
BM/BMS | Series de sensor fotoeléctrico
BR/BRP
BUP
BY/BYS
BYD

< La'S' representa el tipo de deteccion lateral.
La 'P' representa tipo cuerpo plastico.

L I b g P

(] Ind =] [ - InJ[e] L T0. -

P Salida PNP Colector Abierto
Salida NPN Colector abierto
1 Emisor
2 Receptor
L Light ON
D Dark ON
Light ON, Dark ON Configurable
[ T [salida de estado sélido (Transistor) |
I D | Alimentacion CC |
D Reflectivo difuso
P Retroreflectivo con filtro polarizador
T Barrera
N Reflectivo estrecho
M Unidad de distancia de deteccion : m
Unidad de distancia de deteccién : mm
I Numero | Distancia de deteccion
Comun
N Micro spot
G Deteccion de objetos transparentes

I BJ Sensor fotoeléctrico de larga distancia de deteccion

(No se necesita referencia cuando se selecciona un modelo)
<+Cuando se seleccione un modelo, por favor revise primero las especificaciones.
+No se incluye el micro sensor fotoeléctrico (Series BS5) en las especificaciones del producto.
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Seleccion de productos

Sensor Fotoeléctrico
[EIComo Especificarlo (Amplificador de fibra 6ptica)

[BF | [3][Rx ] —

Salida NPN Colector abierto
P Salida PNP Colector abierto

RX | LED Rojo |

|
1
{ 3 | Nombre de serie I
|
|

BF | Sensor de fibra I

Tipo estandar

E Sincronizacion externa
Ajuste remoto de sensibilidad

Salida NPN Colector abierto
Salida PNP Colector abierto
LED Rojo

LED Verde

Hll@|T(|T

| Nombre de series I

BF | Sensor de fibra I

[eIComo Especificarlo (Cable de fibra 6ptica)

EED—EW—WF

Tipo estandar (-40~70°C)

H Resistente al calor (-40~105°C)
H1 | Resistente al calor (-40~150°C)
H2 | Resistente al calor (-40~250°C)

05 |[¢0.5mm
10 [ ¢1.0mm
13 | 91.3mm
Diametro de la fibra 14 |o1.4mm
15 | ¢1.5mm
20 | ¢2.0mm

F $0.5mm, ¢0.25mm X 4(Tipo Coaxial)
F1 | $0.5mm, ¢0.25mm X 9(Tipo Coaxial)

Sensores

F2 | ¢1.0mm, 40.25mm X 16(Tipo Coaxial) Fotoeléctricos
Longitud del cable de la fibra I
| 20 |2m |
2 42mm
Diametro de la cubierta de la fibra 3 43mm
4 $4mm
6 oemm

Tipo estandar (Tipo Bolt)

Tipo plastico

S Tipo SUS (Longitud SUS 90mm)

S1 | Tipo SUS (Longitud SUS 35mm)

S2 | Tipo SUS (Longitud SUS 45mm)

C Tipo tambor

CS | Tipo SUS + Tambor(Longitud SUS 15mm)

Barrera

Tipo reflectivo difuso

Cable de fibra de plastico
Cable de fibra de vidrio

@(mffo|4

<+Por favor consulte las paginas 84~90 (Especificaciones del cable de fibra 6ptica) para el nombre exacto del modelo del cable de fibra
optica, ya que podria seleccionar un modelo equivocado que no exista en la informacion citada anteriormente.
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Seleccion de Productos

Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BS5)

[EIEspecificaciones
Tipo Micro Sensor Fotoeléctrico
Modelo BS5-K2M BS5-T2M BS5-L2M BS5-Y2M BS5-V2M
ce ce ce ce ce
Apariencias :
y
Dimensiones
[W25XH6.6XL27.5mm] [ [W25XH13.7XL27.6mm] | [W25XH15.4XL18.7mm] | [W13.5XH15.4XL25.4mm]|[W13.5XH27.6XL13mm]

Distancia de deteccion Fijo 5mm

Tipo de deteccion Barrera (No modulada)

Materiales detectados Materiales opacos de por lo menos 0.8 x Tmm
Histeresis 0.05mm
Alimentacion 5-24VCC £10% (Rizo P-P : Max. 10%)
Consumo Max. 30mA (en 26.4VCC)
Salida de control Colector abierto Salida NPN =Voltaje de la carga: Max30VCC, corriente de carga : Max. 100mA
Voltaje residual : Max. 1.2V
Modo de operacion Light ON/Dark ON : Seleccionada por cable
Indicador LED Rojo
Tiempo de respuesta Recepcion de luz: Max. 20us, Interrupcion de luz: Max. 100us
Frecuencia de respuesta 2kHz
Conexion Conector
[EIConexiones
Light ON l
@rga Dark ON <+Conecte la unidad usando el conector.
5-2‘(1)VCC +___ Si se solda en los pines del sensor,
+10% :l puede causar dafio en el producto.
. . Linea de deteccion Unidad:mm
EIDimensiones
®BS5-K2M oBS5-T2M eBS5-L2M
Indicador de operacién ﬁ» Indicador de Operacion ‘ 222 54 3 « 25 o Tomillo M3
2 forniflo M-
. 19
(B ey 2 2 o e u,{L = b '
¥ o TR TEESs o | NN o1 K
19 ‘ Tornillo M3 vai < L (] = Cul e T L ‘°¢ ©
- - > [ A oy v Y Indicador de |, szt e
> © Operacion S — =1
6 13.4 ° Feore 0¥
1 "5 Eje 6ptico Tomilom3 32 o254
~IT mI ¢J 2
L | ol 13.4
N ?,: g_v‘ ﬁ - i 29 5 Eje optico
5 [PE2for 2 0
A . [t 2 4 > m Y m‘ ! ¥ Y
Il . LA J b Eje optico ~ A4 — 1 —— o3
Tornillo M3 J 254 <_£ z: | O+ (D 2 h 4 ‘_v
19 PREIINIEY Tornillo M3 19 @
™
eBS5-V2M eBS5-Y2M eMontaje en circuito impreso  ®@Conector :CT-01
(Se vende por separado)
i 81 3.81 s rwarg|
Tornillo M3 Indicador de Operacion 7 Tornillo M3 58 & )
“Z> ‘H‘ 2.54
\ —+— 11 © % >
f% 4 (G) @ Y - 7.62
Ned ot e 7 o e
< Hsf ot oy % s M I K v o254 13 45
Indicador de “1@ "i T N |
" Y VY : 3
Operacion TH = ‘3?32" ©
135 oret ©Y Y 2T ol <Y
- | | 254 N
5 Eje optico +L<— [JE]UE] oy |
¥ A 4 13.5 14 24
bl 5 > Eje Optico ® Conector :CT-02 (Se vende por separado)
of - R1.55
3 |~ 2| &) 2 ™ ¥ Y i
ol = N : EENE
o vy o 3 mI %&E@i ©
N~ am Y R B
D,' b ) P ;¢ vy (D[] +Cable : 4P, ¢4, 1Tm
554 89| |35 +La longitud del cable
> s 5" es personalizable
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Seleccion de Productos

Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BPS)

[ZIEspecificaciones

Salida tipo NPN Salida tipo PNP

[W16 X H7.5 X L28mm ]

Modelo
BPS3M-TDT BPS3M-TDTL BPS3M-TDT-P BPS3M-TDTL-P
Apariencia
y
Dimensiones

Material/Objetos detectados

Materiales opacos de por lo Min. ¢ 5mm

Modo de operacion Dark ON Light ON | Dark ON | Light ON
Distancia de deteccion 3m

Tiempo de respuesta Max.1ms

Alimentacion 12-24VCC +10%(Rizo P-P : Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 20mA

Fuente de luz

LED infrarrojo (modulado)

Salida de control

Colector abierto Salida NPN

= Voltaje de carga: Max. 30VCC,
Corriente de carga : Max.100mA,
Voltaje residual: Max.1V

Colector abierto Salida PNP

= Voltaje de Salida :
(Alimentacion Min. -2.5V),
Corriente de carga: Max.100mA

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad y corto ciruito

Indicador Emisor:Indic. de alim.(LED rojo), Receptor:Indic.de operacién (LED rojo)
Conexion Cable en la salida: 2 m
[EIConexion
Colector abierto Salida NPN Colector abierto Salida PNP
BPS3M-TDT1 (Café YV BPS3M-TDT1 (Café )+V
+
1t = 12-24VCC
‘ (Azul)ov _ 12-24vCC : (Azul)OV -
(Emisor) (Emisor)
BPS3M-TDT2 / BPS3M-TDTL2 BPS3M-TDT2-P / BPS3M-TDTL2-P
(Café )+V (Café )+v
) — Negro)Salid
(Negro Salida J__’f 12-24VCC (Negro)Salida __i' 12.24VCC
(Azul)OV
(Receptor) (Receptor)

[cCaracteristicas

Sensores

Fotoeléctricos

Método de medicion Caracteristica de desalineamiento Método de medicion Caracteristica angular del sensor

€ = 30
S % Receptor % 25 ’ \

Receptor 5 30 P c I \
Il a— g2 20

 e— o 25 8 I \
2 20 o 175
3 | 2
8 \ 7 3 [T
(O] 1.5 [0}

L T 10 s 125

‘© N 4 0 k) l
c NI / c 10

: : : JTK

[ g o 2 o5 L/ -

— 200 {100 0 100 200 a L N~
: . 0= 0 0
Emisor b i b Emisor 20" 10 0 10 20
Izqueirda<Centro—~Derecha Izqueirda<Centro—~Derecha
Posicion de operacion (1(mm) Posicion de operacion
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Seleccion de Productos

Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BA2M)

lEspecificaciones
Tipo Reflexion difusa (Larga Distancia de deteccion y tipo miniatura)
Modelo BA2M-DDT (NPN) BA2M-DDT- P (PNP)
ce
Apariencia
y
Dimensiones
[W19 X H15.5 X L48.5mm ]
Distancia de deteccion 2m
Material/Objetos detectados Transparentes, Translucidos, materiales opacos
Histeresis Max. 20% de la Distancia ajustada
Tiempo de respuesta Aprox. 1ms
Alimentacion 12-24VCC +10% (Rizo P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 15mA (Max. 30mA Cuando la sefial de salida esta accionada)
Fuente de luz LED infrarrojo (850nm modulado)
Ajuste de sensibilidad Trimpot ajustable
Modo de operacion Light ON
Salida de control Colector abierto Salida NPN 6 PNP =\Voltaje de carga: Max. 26.4VCC, Corriente de carga: Max. 100mA,
Voltaje residual =NPN: Max. 1V, PNP: (Alimentacion Min. -2.5V)
Circuito de proteccion Proteccion contra inversion de polaridad y corto-circuito
- LED de 2 colores
Indicador [operacién : Rojo, estabilidad:Amarillo (rojo + verde)]

+Tipo con operacion N.C. es opcional.

[ZIConexion [ZIDimensiones
Café N -
O (NPN) 5 . Unidad:mm
+V LED de 2 colores
Negro L + = (Operacién/
= VR — Indicador Estable)
- |12-24vVCC
100mA Max. NIE < sl o 185
Azul o1& |7
=
Café v e 9l g Y
+C\)/— (PNP) A : YNy o It
Tornillo M3 , 2 19 0
+
Negro e 3, Cable2m  /
- |12-24vVCC
Azul
d o—0—
oV
[E]Caracteristicas
Area de deteccion Distancia de deteccion contra Distancia de deteccion contra
tamafio del objeto sensado el color del objeto/material
) )
E 22 3 | — —~ 22 % " Amarillo_". |
= Objet} detecfado E 20 203 _E lauco | Rpjo| | Azul
c 1.8 L S 18 *'_i__‘
R - T ~ B
S 16 / N S 16 90
8 1'4 \ L 8 ) // \
£ = L& 14 L 75 \
o 1.2 ° 12 60
3 10 3 10 u \,
& o8 S 08
8 06 8 0.6 30 N
S 04 \ / o] Negro|
g o2 N\ / 8 o2 15
0 \/ 0 0
60 40 20}2 0 -EO A0 -60 50 80 100 150 200
i
Izqueirda(—Cthro—)Derecha Dimension del objeto/material detectados (mm) Papel blanco y opaco 100%
Posicion de operacién (mm) (Objeto estandar : 200X200mm)
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Seleccion de Productos

Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BJ)

[ElEspecificaciones
S |SQector abierto | gyysmTDT  [BJAOMTDT  [BUSMADT  |BUIMODDT  [BJ300DDT  [BJ100-DDT BJG30-DDT
hel
= :
= gﬂgmr abierto | gy45M-TDT-P  |BJ1OM-TDT-P | BJSM-PDT-P | BJIM-DDT-P |BJ300-DDT-P | BJ100-DDT-P —_—
Apariencia
y
Dimensiones
[W10.6XH32XL20mm]

Tipo de deteccion Barrera Retro reflectivo polarizado Reflexion Difusa
Distancia de deteccion 0~15m | 0~10m 0.1~3m(x) 0~1m 0~300mm [ 0~100mm |  0~30mm 0~15mm
Obietos detectad Materiales opacos 12mm Materiales Papel Blanco y Papel Blanco y opaco Psgpelslglanooyopaoo

jetos detectados opaco x50mm

opacos ¢75mm 300 x 300mm 100 x 100mm (t=3.0mm)

Histeresis — Max. 20% de la Distancia de deteccion
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion

12-24VCC + 10%(Rizo P-P : Max. 10%)

Consumo de corrienté Max. 20mA Emisor/Receptor Max. 30mA

LED infrarrojo | LED rojo LED rojo LED infrarrojo LED rojo LED infrarrojo LED infrarrojo
Fuente de Luz (850nm) (660nm) (660nm) (850nm) (660nm) (850nm) (850nm)
Ajuste de sensibilidad Trimpot (210°)
Modo de operacion Seleccionable Light ON/Dark ON Modo fijo de NA

Colector abierto NPN « Voltaje de carga:Max. 26.4VCC, Corriente de carga:Max. 100mA
oltaje residual:Max. 1VCC

Colector abierto PNP - Voltaje de carga: Max. 26.4VCC, Corriente de carga:Max. 100mA
oltaje residual: Min. (Alimentacion -2.5V)
Proteccion contra inversion de polaridad,
Proteccion contra corto-circuito

Salida de control

Circuito de Proteccion| Proteccion contra inversién de polaridad, corto circuito e interferencia

Indicacion indicador de operacion: rojo , Indicador de estabilidad : Verde (indicador alimentacion)
Conexion Cable tipo saliente de 2 m
(%) La distancia de deteccion es de 0.1~4m, o 0.1~5m usando los espejos opcionales MS-2S, MS-3S.

[=ElIConexiones [=lCaracteristicas o
®Barrera OTipo Barrera OReflexién Difusa
®BJ15M-TDT / BJ15M-TDT-P / BJ10M-TDT / BJ10M-TDT-P ©BJ1M-DDT / BJ1IM-DDT-P
Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica del area de deteccion
Método de 5 Método de Grafico Método de A6
Medicion Gréfico Medicion Medicion Grafico
24 24 T . 30 13 PE|
" = ol —enwor | cstriarde| 25| [l
Emisor B BU15M-TDT(-F) Emisor E o BJ1(:)M—TDT 3, deecsion E N
3 g [ | EvOMOTCA S =2 S
k] - * ] = 2
g 12 - 2 12 g 15
L 0 - ( Lo £ L 3
g 8 g 8 g 10
8 © @
B\ g |
s 4 54 55
— R A NI ZIRNY 2,
eceptor 80, 40 0 40 (g0 | Hecepter 30° 10° 0° 10° 30° 201510 8 0 5 101520
) 0 —L 0 Izquierda «—— Centro —#Derecha hid
Espejo Distancia de deteccion (cm) Angulo de operacion(6) Distancia de deteccién (mm)

Sensores

OPolarizado Retroreflectivo

Objeto Fotoeléctricos
detectado ®BJ3M-PDT / BJ3M-PDT-P
Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica angular del reflector
®Reflexion Difusa Meétodo de Medicion Gréfico Método de Mediadn Grafico Método de Medicion Grafico
~ 60 0 D = —
= E ATMSBS T, E E
250 / Ve B B < 50 245
S L MS-ps S g
il 8 40— 840 i 835 :
0 3 / “usba \ Reflector 3 e Reflector s
- Reflector © 3.0 = 230 P ©25
Objeto = = } . < I \ = / \
kS kS kS
detectado L 2 20 ' L 220 - L |g1s
— s 4 ry S
a S0 @ S0 — Sos
< \/ S
.. . . 0 0.0 o 0.0
“®: Conexion para salida de colector 160 80 O 80 160 10° 5 0 5 10° 40° 20°  0° 20° 40°
abierto NPN , 31 ple (SN Izquierda «¢——Centro —®Derecha Izquierda ¢——Centro —®Derecha
@: Conexion para salida de colector Distancia de deteccion (mm) Angulo de operacion(0) Angulo de operacion(6)
abierto PNP

OReflexion Difusa

®BJ1M-DDT / BJ1IM-DDT-P ®BJ300-DDT / BJ300-DDT-P ©BJ100-DDT / BJ100-DDT-P

Caracteristica del area de deteccion Caracteristica del area de deteccion Caracteristica del area de deteccion
Método de Grafi Método de e Método de L
Medicion rafico Medicion Gréfico Medicion Grafico
2000 1000 200 _ »
Objeto | £ 1600 T = Objeto | £ Objeto | £ 160 ST
estandarde| = X - estandarde| = 800 estandarde| = /
{1 deteccion | 5 1200 T 1, deteccion | S U1, deteccon | § 120
g / \ S 600 3
= s 80 = s = s 80
M S 400 S
3 L 8 Ll 3
Ll & 400 S ° 40
e ‘2 200 2
£ 200 S g E £ 20
[ ° 58 0 z
. 0 20 100 0 10 20|V 0
40 0 0 40 40 20 0 200 40
IR (ARG [
bkt b
Distancia de deteccion (mm) Distancia de deteccion (mm) Distancia de deteccién (mm)
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Seleccion de Productos

Micro Sensor Fotoeléctrico (Series BJN)

[EIEspecificaciones

Tipo

Reflexion Difusa (Haz estrecho)

% Colector abierto NPN BJN50-NDT BJN100-NDT

o

O

= | |Colector abierto NP BJN50-NDT-P BJN100-NDT-P
c E BUN50-NDT [ NUEVO |

BJN100-NDT
Apariencia
y (Diametro de haz)
Dimensiones
(Diametro de haz)
¢2'5mm\ T - «Se puede ver el punto de luz pero no el haz de luz.
[W10.6XH32XL20mm] ST
Alimentacion 12-24VCC+10%(Rizo P-P:Max.10%)

Consumo de corriente

Max. 30mA

Diametro Min. del punto
de luz

Aprox. $2.0mm Aprox. ¢ 2.5mm

Objeto Min. detectado

Aprox. Min. ¢ 0.2mm(Cable de cobre)

Objetos a detectar

Materiales Opacos, Transparentes, Translucidos

Distancia de deteccion

30~70mm 70~130mm
(Papel blanco y opaco de 100X100mm) (Papel blanco y opaco de 100X100mm)

Histéresis

Max. 25% de la distancia de deteccién Max. 20% de la distancia de deteccién

Fuente de luz/Longitud de onda

LED de punto Unico (Fuente del punto) / 650nm

Salida de control

Tipo salida de colector abierto NPN o PNP
-Carga de voltaje : Max. 26.4VCC -Carga de corriente : Max. 100mA
+Voltaje residual = NPN : Max. 1V, PNP : Min. (Voltaje de alimentacion -2.5V)

Modo de operacion

Seleccionable NA / NC [Rotacién pequeiia VR(210°)]

Circuito de Proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad, corto circuito e interferencia

Conexién Cable de salida (2m)
Indicador Indicador de operacion: rojo, Indicador de estabilidad : Verde
[ElConexiones [EIDimensiones
Indicador de Unidad:mm
Estabilidad (Verde) ~ S¢ Puede colocar el
bracket de montaje
Indicador de en este lado
Operacion (Rojo) Eje 6ptico del receptor 2.7
-~ ™
_— 4 Eﬂ Eje optico ] © [y
7 del Emisor ~ *; @
Objeto fa
de 0 > o} >
i i | Tornillo M3 4 Y 0
. deteccion q Ny Y ,\,i o
(Negro) (Café)  (Azul) (0.5Nem) \ %ﬂ%&. - oo B g
Salida I ~ Yy r
+ - P
) A 4
Cable ¢3.5, 2m
[E]Caracteristicas
®BJN50-NDT / BJN50-NDT-P ®BJN100-NDT / BJN100-NDT-P < 22 >
o - — . X " 105 5
Caracteristica del area de deteccion Caracteristica del area de deteccion -
Método de Medicion Grafico Método de Medicion Gréfico 4
Fy HB‘ :ﬁj: oL 3
120 180 i b
100 £ 160 N / g oS v
Objeto € \ / Objeto £ 140 N1/ Ty B 3
01 estanda‘rlde = {1 estandar de - \( :
deteccion 2 80 deteccion § 120 / \ Y
=4 S w0 X = g 100 7 1\ ;HJL,
g 2 |
[7)
L § L ° 8
o 40 © 60
H 3
E § 20 E § 40
x| s 20
- 2 o - e o
2 1 0 1 2 2 1 0 2
JATLAL SRR
Area de deteccion (mm) Area de deteccion (mm)
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Seleccion de Productos

Micro Sensor Fotoeléctrico pequeno tipo reflexion difusa y reflexion convergente (Series BYD)

[EIEspecificaciones
Tipo Distancia limite de reflexion Reflexion Difusa Barrera
BYD30-DDT(-U) BYD50-DDT(-U) i r e
Modelo BYD30-DDT-T BYD50-DDT-T BYD100-DDT BYD3M-TDT BYD3M-TDT-P
Apariencia Indicador
y {operacic’;n
Dimensiones = !

BYD30-DDT-U
BYD50-DDT-U

[W12XH32XL18mm]
10~30mm (50X50mm

[W12XH32XL18mm]

10~50mm (50X50mm 100mm (50X50mm

Distancia de deteccion

Papel blanco y opaco) Papel blanco y opaco)

Papel blanco y opaco)

3m

Objetos detectados

Transparente, translucido y materiales opacos

Materiales opacos de Min. $6mm

Histéresis

Max. 10% en la Distancia de deteccion

Max. 20% en la
Distancia de deteccion

Operacién : Max. 3ms, Retorno: Max. 100ms

Operacion : Max. 3ms,

Tiempo de respuesta (Cuando el tiempo de Trimpot sea minimo) Retorno: Max. 100ms Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC £10% (Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 35mA | Max. 30mA

Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad Fijo | Trimpot ajustable Fijo

Modo de operacién Light ON Fijo Dark ON (Light ON : opcional)

NPN Colector abierto

=Voltaje de carga:Max. 30VCC,
Corriente de carga:Max. 100mA,
Voltaje residual:Max. 1V

PNP Colector abierto =

Voltaje de Salida :

Min. (Alimentacion -2.5V),
corriente de carga: Max. 100mA

Colector abierto Salida NPN =Voltaje de carga: Max. 30VCC,
Corriente de carga: Max. 50mA,
Voltaje residual: Max. 1V

Salida de control

Circuito de proteccion Proteccion contra inversion de polaridad y corto-circuito

Temporizador incorporado Off Delay
tiempo de retardo: Max. 0.1 ~ 2seg (Ajuste VR)

Funcion temporizador

Indicador temporizador incorporado Indicador de operacion : LED rojo
Conexion Cable de salida de 2m
[EIConexiones [ElCaracteristicas
®Barrera ®BYD30-(50)DDT/BYD30-(50)DDT-T eBYD100-DDT
Emisor Receptor Caracteristica del area de deteccion Caracteristica de desalineamiento
Objeto
[ DeteJctado ¢} Papel blanco y opaco Papel blanco y opaco
£ —
,,,,,,, - € 60 | E 120 3 -
£ | = 4 BYD50_ = s "
- gl LGN 3 00 ; " Sensores
g l 1 / Y g / ) 1 \ Fotoeléctricos
o g 4ol B g 8 =
2 l." l BYP30 L | 4
3 30 \ / - 5 60 Iil §
[0} [0}
(Café )+V g 20 \\ // © 40 \
B 2 10 e 20
[ ee 5 Y, 5
12-24VCC T 2 0 2 0
a 10 5 0 5 10 fa) 42 0 2 @
(2) (i [ 0
(Azul)oV Izqueirda«Centro—~Derecha Izqueirda<Centro—Derecha
o Posicion de operacion (1 (mm) Posicién de operacion (mm)
(++1) Salida NPN (++2) Salida PNP
- . — ®BYD3M-TDT
®Distancia limite de reflexion
®Reflexién difusa Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor
—_ Papel blanco y opaco = Papel blanco y opaco
[9) E 3500 € 3500 P yop
\E] Recdptor é Rechptor
\ . _c' 3000 LT—I? _C, 3000 Ej_
Obijeto & 2500 - 5 2500 H
/ Detectado 5} 9 '>° L
(5] (5]
© 2000 } L2 2000 _{
2 3 7 —
O 3 Em ° @
% 1500 \ / 8 1500 ot
© 1000 .8 1000
o o
: g 500 S 500
(Café )+v _ Z g |1 N
o 0
Cargal J_ 150100, 50 0 50 10Q 150
(Negro)Salida *- * 19-24VCC 50 0 5 60 40 20 0 20 40 60
'|'- Izquei daeCent.ro%Derecha Izqueirda<Centro—~>Derecha
zqueir A "
(Aaul) ov Posicion de operacion (1 (mm) Angulo de operacion 6
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico pequeiio tipo emisor/receptor de sincronizacion (Series BY/BYS)

[EIEspecificaciones

[W12XH16XL30mm]

[W12XH30XL16mm]

Tipo Barrera
Tipo Estandar Tipo deteccion lateral
Modelo
BY500-TDT BYS500-TDT
Apariencia
y
Dimensiones

Distancia de deteccién

500mm

Materiales/Objetos detectados

Materiales opacos de Min. $5mm

Tiempo de respuesta

Max. 1ms

Alimentacion

12-24VCC ¥10% (Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 30mA
Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)
Modo de operacion Dark ON

Salida de control

Colector abierto NPN = Voltaje de carga : 30VCC, Corriente de carga : Max. 100mA,

Voltaje residual : Max. 1V

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad y corto-circuito

Indicacion

Indicador de operacion: LED rojo

Conexion

Cable de salida de 2m

[(lIConexiones

Tipo Estandar (Dark ON)

Tipo deteccion lateral (Dark ON)

®BY500-TDT1

®BY500-TDT2

®BYS500-TDT1

®BYS500-TDT2

Emisor Objeto Receptor
Emisor Objeto Receptor (o) detectado
detectado \
\ _— I I rrrrrrrrrr >
4:/' I """ > \ ] /
O
(Blanco) Cable/Hilo de Sincronia(SYNC.) (Blanco)
Lcare v (Café) (Blanco) Cable/Hilo de Sincronia(SYNC.) (Blanco
* J- (Negro) (Cafeyv (Cafe)
| | waov (Azul) +] (Negro)
- Azul)OV
12-24VCC (Azul)0 (Azul)
12-24VCC

+ La alimentacion del Emisor y del receptor deben estar conectadas a la misma linea.
«El hilo blanco del receptor debe ser conectado con el hilo blanco del Emisor.

[FCaracteristicas

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

I

E
)
= 50
c
hel
8 40
2
[0
©
K 30
©
£ 20
©
y: \|/
[a)

0

80 40 0 0 0 40 80

Izquierda<Centro—~>Derecha
Posicion de operacionli (mm)

5 L Receptor
= 50
:g o |
2 40
()
o
()
S 30
©
o
&
® 20
o
0
40°  20° 0 20°  40°

Izquierda<Centro~Derecha
Angulo de operacion 6

67

Autonics




Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (Serie BEN)
[EIEspecificaciones

Retro-reflectivo

Tipo Barrera Retro-reflectivo (Con filtro polarizado) Reflexién difusa

Modelo Tipo CA BEN10M-TFR BEN5M-MFR BEN3M-PFR BEN300-DFR
Tipo CC BEN10M-TDT BEN5M-MDT BEN3M-PDT BEN300-DDT

MS-4 Se vende

por separado

Apariencia
y
Dimensiones

MS-2 Espejos MS-4 Espejos
(W40.5XH60.5)  (W29.3XH38)
[W18XH50XL50mm] [W18XH50XL50mm] [W18XH50X L50mm]
Distancia de deteccion 10m 0.1 ~5m (%x1) 0.1~ 3m (%1) 300mm (*2)
. . Materiales opacos . : Transparente, transltcido,
Materiales/Objetos detectados de Min. $16mm Materiales opacos de Min. $60mm Materiales opacos

Histéresis

Max. 20% de la Distancia de deteccion

Tiempo de respuesta

®Alimentacion CC: Max.1ms,

®Alimentacion CA/CC: Max.20ms.

. " ®Alimentacién CC
Alimentacion

1 12-24VCC +£10%(Rizo P-P:Max. 10%)

®Alimentacion CA : 24-240VCA +10% 50/60Hz, 24-240VCC (Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo de Corriente

®Alimentacion CC: Max.40mA, ®@Alimentacion CA/CC: Max.4VA

Fuente de luz

LED infrarrojo (modulado)

LED rojo

(modulado:660nm)

LED infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad Fijo

| Trimpot ajustable

Modo de operacion

Light ON o Dark ON - Seleccionable por tecla

C

Salida de control

C

®Tipo CC Alimentacion=" NPN/ PNP 2 Salidas simultaneas
Colector abierto NPN = Voltaje de carga:Max. 30VCC, Corriente de carga:Max. 200mA, Voltaje residual:Max. 1V
Colector abierto PNP = Voltaje de salida Min. (Alimentacién-2.5V), Corriente de carga:Max. 200mA

®Alimentacion tipo CA/CC=Salida a relevador

Capacidad del contacto: 30VCC 3A o carga resistiva, 250VCA 3A o carga resistiva.
Cantidad de contactos del relevador: 1c

Elemento receptor de luz

Foto diodo incorporado

Indicacion

Indicador de operacion: Naranja, Indicador de estabilidad : Verde
(EI LED naranja del Emisor tipo Barrera es para indicacion de Alimentacion)

Conexion

Cable de salida de 2m

“(*1) Es la distancia de montaje entre el sensor y el espejo MS-2 y es igual cuando se usa el espejo MS-4.

Es detectable por debajo de 0.1m.
“*(%2) Es para papel blanco y opaco (100X100mm)

[FlIConexiones

Sensores

Barrera

Retro-reflectivo

Reflexion difusa

®BEN10M-TFR1 ®BEN10M-TFR2

®BEN5M-MFR/BEN3M-PFR

(con filtro polarizado)

®BEN300-DFR

24-240VCA
i I - 24-240VCC YR > Ms-2 24-240vCA > II
(Café)  (Azul) ) (Espejo) )
Objeto (Café)  (Azul) @ I I (Cafe)  (Azul) Objeto
detectado detectado
(Café)  (Azul) dggé‘?;%o
24-240VCA . . .
(Blanco) (Negro) (Gris) (Blanco)(Negro)(Gris) (Blanco)(Negro)(Gris)
24-240vCC Tc Ta Tb Tc Ta Tb Tc Ta Tb
®BEN10M-TDT1 O®BEN10M-TDT2 ®BEN5M-MDT/BEN3M-PDT ®BEN300-DDT
(con filtro polarizado)
12-24VCC 12-24VCC
+ - + -
Emeor e e e —
- 14 H (Café) (Azul) (Espejo) (Café) (Azul) ] I I
Objeto I I Objeto
detectado detectado
, Objeto
(Cafe)  (Azul) detectado
B“_J (?'l?\lng;) ()NNF?I%I')O) (Blanco) (Negro) (Blanco)(Negro)
12-24VCC (PNP) (NPN) (PNP) (NPN)

“* Los cables sin usar deberan ser aislados.
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (Serie BEN)

[z]Caracteristicas
oBarrera
OBEN10M-TFR ®BEN10M-TDT ®BEN300-DFR ®BEN300-DDT
Caracteristica de Desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica de area de deteccion
15
__.' ‘.__ 15 - 800 Objetos estandar detectados
€ i i = : Recepts £ f-l L ooxioompe
£ H [ eceptor] 3 . M-
1 H [J]j Receptor j — 600} ! _{L /m/
c 10 H c 10 | c S | 71N
i) : I_ 0 0 . 0 !
8 E . H—f 38 | 3 ‘ f
o P i ] Qo leuso'
3 | opT— | S 3 5 : T 400 Rellesto/
° 5 i s © Emisor g
o) o o = ° .
© “, Enjisor S ©
5 \ v / e £ ;) ©
g S 1 & > g 200
s . g A“ N N ) .
a a a PN
100 50 0 -50 -100 0 0 I S g
01 : J51 40°  20° 0 20°  40° 10 | 5 ) -5 —10
; P 01 i
Izquierda<Centro—~>Derecha Izquierda<Centro~>Derecha Izquierda<Centro~Derecha
Posicion de operacion {1 (mm) Angulo de operacion 6 Posicion de operaciong; (mm)

O®BEN5M-MFR ©BEN5M-MDT

Caracteristica de Desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica angular del Espejo
I I |
'é\ 7 - Espejo(MS-2) . g Espefo(MS-2) E S
- 3 2] g == - s %
- T _T A — - / \
c o L c c 5 & i
©5 o : S 5 0 /s AY
3] I | l F 8 ' 8 & Espejoilis2) %
g \ = / ks HE ks =
© 4 (3 ; @ HE ' 9] 4 1 &
< 3 0~ K4 ° 3 R ves © 3 7 R T 1%
8 \‘g:l?etm- Efledi‘f.Q/ g :': :'-_ Retro-reflectivol © ;': 6 v -‘-_
2 N7 e 1 A =) 2 1 G
a 0 a A % =) | Retro-reflectjvo
100 : 50 0 -50 :-100 0 0
b i 10° 5 0 5 10° 50°  30° O 30°  50°
Izquierda<Centro—~>Derecha Izquierda<«Centro—>Derecha Izquierda<«Centro—>Derecha
Posicion de operacion ¢1 (mm) Angulo de operacién 6 Angulo de operacion 0
OBEN3M-PFR @©BEN3M-PDT
Caracteristica de Desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica angular del Espejo
Espejo(MS[2)
4=
é o é Espeji S-2) ’E\ /:_: \
- R tro-reflept ‘:: ""‘ - - 3 A -
§ 3 _"‘_7 \ &3 T 5 3
S § % o} , G 3
3 3 i 8 / Espejd(MS-2) '-\
o 2 s @ ? Retro-feflectivof < S N
H ) ) I o 2 3 5
5 : S 2 con filtho s S i X [ A
o) 0 o polarizado H R o H 0 3
© "-_ © s B Eo] H ' _1 A
o 1 %, © © ]
: N S G S |
g 0 g /i \ 2 ; Lo Sivo palafizado
a 50 30 0 -3 -50 a [l
Ql Ql 0 0° 15° 15° o
H 10° 50 0 5° 10° 3 5 0 5 30
Izquierda<Centro-Derecha Izquierda<Centro—Derecha Izquierda<Centro—>Derecha
Posicion de operacion {1 (mm) Angulo de operacion 0 Angulo de operacién 6

% = : Nivel de Operacién
--------- : Nivel de Operacién estable
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (terminal) (Series BX)

= Especificaciones

Voltaje Universal, Contacto de salida a relevador Alimentacion CC, Salida transistor
Tipo Retro reflectivo i Retro reflectivo i
Barrera Retro reflectivo con filtro R%ﬂ]?xmn Barrera Retro reflectivo con filtro Rgf}exmn
polarizado LR polarizado EEE]
2 |Modelo estandar [BX15M-TFR [BX5M-MFR |BX3M-PFR BX700-DFR |[BX15M-TDT (BX5M-MDT |BX3M-PDT BX700-DDT
o
2 (Con temporizador BX15M-TFR-T|BX5M-MFR-T |[BX3M-PFR-T |[BX700-DFR-T|BX15M-TDT-T|BX5M-MDT-T|BX3M-PDT-T |BX700-DDT-T
C E ) “*MS-4 Se vende . I
Barrera Retro reflectivo por separado Retg‘(’)ﬁﬂﬁg""o Reflexion difusa
Apariencia polarizado .
y
Dimensiones
MS-2 Reflector  MS-4 Reflector
(W40.5XHBO0.5)  (W29.3x H38) MS-3 Reflector
[W25XH65XL80mm] (W86.1xHB0.5)
(*1) (*2) (*3) (%1) (*2) (%3)
Distancia 700mm 700mm
de 15m 0.1~5m 0.1~3m (200X200mm 15m 0.1~5m 0.1~3m (200X200mm
deteccion (MS-2) (MS-3) Papel blanco (MS-2) (MS-3) Papel blanco
opaco) opaco)
Materiales Materiales Tra'\flit;z;iragr?tse s Materiales Materiales Trgfg;;ir?a're]é <
Material/Obieto opacos de opacos de P ’ opacos de opacos de are g
! Min. 615mm Min. $60mm t’agfgcc(')ds"s' Min. $15mm Min. 660mm tragzg’g(‘)‘ios'
0,
Histéresis Maétggéadeela c?)s( g%’a
deteccion det ecmon
Tiempo de respuesta Max.20ms Max. 1ms
i s 24-240VCA £10% 50/60Hz/ . .
Alimentacion 24-240VCCi10"/: (Rizo P-P:Max, 10%) 12-24VCC £10% (Rizo P-P:Max, 10%)
Ajuste de . .
stJansibiIidad Ajuste por Trimpot
Modo de operacion Ligt ON o Dark ON seleccionable
® 2 salidas NPN/PNP
) Contacto de salida [~ Capacidad: 30VCC 3A Carga resistiva, * Colector abierto Salida NPN - Voltaje de carga: Max. 30 VCC,
Salida de control a relevador I: ) 250VCA 3A Carga resistiva Carga de corriente: Max. 200mA, Voltaje residual: Max. 1V
Tipo de contacto: 1c (SPDT) * Colector abierto Salida PNP — Voltaje de salida: Min.
(Alimentacién - 2.5V), Carga de corriente: Max. 200mA
Indicador LED verd Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga: Max. 30 VCC,Carga
Salida de auto ndicador LED verde de corriente: Max. 50mA, Violtaje residual: Max. 1V a 50mA,Max. 0.4V a 16mA
diagnoéstico
9 EI LED verde enciende en operacion EI LED verde enciende en operacion
Funciontemporizador| @ Seleccionable por un interruptor: ON Delay, OFF Delay, One shot dealy ®Tiempo de retardo 0.1 a 5 segs. (VR ajustable)
Proteccion IP66 (Estandar IEC)

< (*1)Misma distancia usada en el MS-4 ,pudiendo detectar a bajo de 0.1m.

<(*2)Usando el MS-2, la distancia de deteccion sera de 0.1 ~ 2m, pudiendo detectar abajo de 0.1m.
(% 3)Para papel blanco opaco(200X200mm).

[(lIConexiones

®BX15M-TFR1

oBX15M-TFR 2,
BX15M-TFR-T2

eBX15M-TDT1

Sensores

oBX15M-TDT2,
BX15M-TDT-T2

+ 24-240VCA 24-240VCA —
BN 54240V CC 24-240VCC SALIDA2(PNP)
=) Tele@[== o
o TRANSNITTER —> II —p b| D) n:i‘“[”“_“_
) Objeto Objeto SALIDA1(NPN)
COM detectado detectado (Colector abierto salida NPN)
oBX5M-MFR, BX5M-MFR-T oBX5M-MDT, BX5M-MDT-T
®BX3M-PFR, BX3M-PFR-T ®eBX3M-PDT, BX3M-PDT-T
Objeto .
— i ks STAB.(Salida NPN Objeto
|4 1| N.C. detectado - colectcgr :l;iearto) deteg;tado
24-240VCA NA i
24-240CC | ! I I 12-24vCC SALIDAT(NPN) I I
i >
d‘[ ] < o Espejo > Espejo

COM

SALIDA2(PNP)

24-240VCA
24-240VCC

I;

Objeto
detectado

!

eBX700-DDT, BX700-DDT-T

STAB.(Salida NPN colector abierto)

Objeto
detectado

SALIDA1(NPN)

SALIDA2(PNP)
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico tipo voltaje universal (terminal) (Series BX)

[cCaracteristicas
OBarrera

®BX15M-TFR / BX15M-TFR-T
®BX15M-TDT / BX15M-TDT-T

OReflexion Difusa

®BX700-DFR / BX700-DFR-T
®BX700-DDT / BX700-DDT-T

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Area de deteccion

15 I
E|

12 M

9 i

6 \\ mlsor//
3 \ Y,
; \/
200160100 50 0 50 100 150 200
L1 i b
I.zquierda<—Céntro—>Derech'a
Posicion de operacion (1 (mm)

Distancia de deteccion L (m)

E

- E E Receptqr
c e

© HH H

O 15 =

o -
2 ., il
g i
© 9 !" |
© 4
S 6 o)

e } \ {emilor
L) 3 7 <

0 —// \\-
o o

80°60°40° 20° 0 20° 40°60°80°

Izquierda<Centro—>Derecha
Angulo de operacion 0

900 -
ﬁ-T
700 |—{ | ]
punE
500 :
N et | /
100 \ /

0

10 20 30 40
ISR

Distancia de deteccion L (m)

40 30 20 10 ©
N SR

Izquierda<Centro~>Derecha
Posiciéon de operacién (1 (mm)

ORetroreflectiva

©BX5M-MFR / BX5M-MFR-T @BX5M-MDT / BX5M-MDT-T

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica angular del espejo

(_:I 5 / EspEeoE(_S-z ‘\

0 / \

8 4 T

8 ( [

2 3

S \ /

© 2 R:ro eflgxiol

« \ /

g 414N /

» 0

g 12108 6 4 20 2 4 6 81012
Poh i 0

Izquierda<Centro~>Derecha
Posicion de operacién (1 (mm)

E

— N H

het

Q

§ 4 /Espejo (MS-; )\

[}

© 3 / -\
e, [LAT BN
VARV AR
c ., |4 A
-o(g Retrd reflefion

2

@) 4°3° 2°1° 0 1° 2° 3° 4°

Izquierda<«Centro—~>Derecha
Angulo de operaciéon 6

5 y A
4 / Espejo| (MS-2) \
AL

T [0 C
L
2 ]
[ St [\
Retro feflexiol

60° 40° 20°

=N

Distancia de deteccion L (m)

0 20° 40° 60°
Izquierda<«Centro—>Derecha
Angulo de operacién 6

ORetroreflectivo Polarizado

®BX3M-PFR / BX3M-PFR-T @BX3M-PDT / BX3M-PDT-T

Caracteristica de desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica angular del espejo

/ I;;pejo MS-(;; \
=r

0

[

|“L|_

\\R;ro r>ﬂexié/n /

9 60 30 0 30 60 90
S N ]
>

|
L
|
[ 3

Distancia de deteccion L (m)
N

Izquierda<Centro~>Derecha
Posicién de operacion £1 (mm)

E
| Espgjo (MS-3)
S 3 TSL
o '
(6]
o 92
(]
s [/
o 2
© Retrg reflekion
&
2 / \
C
©
s L4 N\
0o
6° 4° 2° 0 2° 4° 6°

Izquierda<Centro—~>Derecha
Angulo de operacion 6

E
A
©

§ / %MS3) \
VRN
% / Retro feflexipn
71

o o

40°30° 20°10° 0 10° 20° 30°40°

Izquierda<Centro~>Derecha
Angulo de operacién 6

< === Nivel de operacion
------ Nivel de operacion estable
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico uso general (Serie BM)

[ElEspecificaciones
Tipo Barrera Retro reflectivo Reflexion difusa
Modelo BM3M-TDT BM1M-MDT BM200-DDT
c E Barrera Retro reflectivo #MS-5 se vende Reflexion difusa
por separado.
Apariencia g
y
Dimensiones )

Espejo MS-2 Espejo MS-5
[W16XH28XL52mm] (W40.5XH60.5) (W15.4XH24)
Distancia de deteccion 3m (*1) 0.1~1m (*2) 200mm
) Materiales opacos de Materiales opacos de Materiales opacos, transparentes
Objetos a detectar Min. ¢8mm Min. $60mm y translucidos
Histéresis Max. 10% en la distancia de deteccion
Tiempo de respuesta Max. 3ms
Alimentacién 12-24VCC +10% (Rizo P-P: Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 45mA Max. 40mA

Fuente de luz

LED Infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad

Fijo

Trimpot Ajustable

Modo de Operacién

Normalmente cerrado

Normalmente abierto

Normalmente cerrado

Salida de control

Salida de Colector abierto NPN = voltaje de carga : Max. 30VCC, corriente de carga : Max. 100mA, voltaje residual : Max. 1V

Circuito de proteccion

Proteccién contra inversion de polarid

ad

Indicacion

Indicacion de Operacion: LED rojo

Conexion

Cable de salida de 2m

«(%1) La distancia de deteccién entre el sensor y el espejo MS-2, es la misma que cuando se utiliza el espejo MS-5 para detectar materiales por debajo de 0.1m.
+(%*2) Para papel opaco (100x100mm)

[zl Conexiones
Barrera (Normalmente cerrado)
BM3M-TDT1 BM3M-TDT2 g
Café (+V) 3 Café(+V)
Autonics Jj
+ Negro (Salid:
1224vcC” Emisor _— I I E— Receptor ogro (Salida) - 12-24VCC
Objeto Azul(0V)
detectado
Retro reflectivo (Normalmente cerrado) Reflexion difusa (Normalmente abierto)
MS-2
Café(+V) BM1M-MDT (Espejo) Café(+V) BM200-DDT
Autonics Autonics
+ | [ Negro(Salida) + >I I
Azul(Ov) Objeto .I. Azul(0V) ‘ Objeto
12-24VCC I detectado 12-24VCC (@ O detectado
[=1Caracteristicas
OBarrera OReflexion difusa
®BM3M-TDT ©BM200-DDT

Caracteristica de Desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

- 5 b

c 3

8 Receptor

£ —x

g 2 |

o

3

g’ N v

@

Q0

400 20 0 20 140

4 3

Izquierda<«Centro—>Derecha
Posicion de Operacion ¢: (mm)

N

Distancia de deteccion L (m)

40°  20° 0 20°

|zquierda<Centro—Derecha
Angulo de Operacion 6

40°

ORetro reflectivo
eBM1M-MDT

Area de deteccion

20

Distancia de deteccién L (cm)

0

30 2 30

Izquierda<Centro-Derecha

Posicion de Operacion

Caracteristica de Desalineamiento

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica angular del Espejo

= 100 2 Y

2 e |

3 .

S 50 —

L] Retro Reflexion

8 30 {

TN A

@

g o0

40 i 20 0 20§40

[ 0

Izquierda<Centro—Derecha
Posicion de Operacion (mm)

Espeo (M5-2)

etro Reflexior

50

30

J I\

Distancia de deteccion L (cm)

40°  20° 0 20°  40°
Izquierda«Centro~Derecha

Angulo de Operacion 6

B

< 100 ; :

Q2 \

3

[

°

3 50 ﬁI

°

e LN

5 30

%, ’ @Remﬂeuemon \
0 L
40° 200 0 20°  40°

Izquierda«Centro-Derecha
Angulo de Operacion 6

& —— : Nivel de Operacion
........ : Nivel de Operacion Estable

Sensores

Fotoeléctricos
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico pequeno y luminoso tipo comin (deteccion lateral) / (Series BMS)

[EIEspecificaciones
Model BMS5M-TDT BMS2M-MDT BMS300-DDT
oaelo BMS5M-TDT-P BMS2M-MDT-P BMS300-DDT-P
Barrera Retro reflectivo “MS-5 Se vende Reflexion difusa
c - por separado
Apariencia
y
Dimensiones Espejo MS-2 Espejo MS-5
[W16XH55XL28.5mm] (W40.5XH60.5) (W15.4XH24)
Tipo Barrera Retroreflectivo Reflexion difusa
Distancia de deteccion 5m (%x1) 0.1~2m 300mm
: Materiales opacos de por lo Materiales opacos de por lo (*2) Materiales opacos,
Objetos detectados Min. $10mm Min. $60mm transparentes, translicidos
Histeresis —_— Max. 20% de la distancia de deteccion
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC £10%(Rizo P-P : Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 50mA | Max. 45mA
Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)
Ajuste de sensibilidad E— | Trimpot ajustable
Modo de operacion Light ON o Dark ON es seleccionable por cableado de control
®Colector abierto Salida NPN =Voltaje de carga: Max. 30VCC, Corriente de carga: Max. 200mA,
Salida de control Voltaje residual: Max. 1V
®Colector abierto Salida PNP =Voltaje de Salida: Min.(alimentacién-2.5V),Corriente de carga: Max. 200mA
Circuito de Proteccion Proteccién contra inversién de polaridad y corto circuito
Indicacion Indicador de operacion: LED rojo , indicador de alimentacion: LED rojo (BMS5M-TDT1)
Conexion Cable de salida: 2mts.

(% 1)Distancia de deteccion entre el sensor y MS-2, es la misma que cuando es usado MS-5,la distancia minima es 0.1m
«»+(*2)Usado para papel Blanco y opaco (100X100mm)

ElConexiones ORetro reflectivo OReflexion difusa
OBarrera eBMS5M-TDT, BMS5M-TDT-P ®BMS2M-MDT, BMS2M-MDT-P ®BMS300-DDT, BMS300-DDT-P
Emisor Receptor IndicadQ( de Indicador de
Indicador de allmentacmn Indicador de operacion operacion operacion
— I I o \>I I Espejo I Objeto
Objeto (MS-2) > detectado
detectado Objeto
detectado
12 24¥Q§NC 12-24VCC 12-24vCC
i “TING INC
12-24VCC : :
~iNA i
Blanco (Control) NA L
Blanco (Control) Blanco (Control)
@®Conexion de carga para Salida NPN @®Conexion de carga para Salida NPN @®Conexion de carga para Salida NPN
@Conexion de carga para Salida PNP @Conexioén de carga para Salida PNP @Conexion de carga para Salida PNP
“El modo NA estara disponible cuando el cable de control este abierto.
[ElCaracteristicas OReflexion difusa
OBarrera_eBMS5M-TDT @BMS5M-TDT-P ®BMS300-DDT®BMS300-DDT-P
Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica del area de deteccion
Material / Objeto estandars =
£ 4 o £ detectados: Papel Blanco | € o0
Receptor z 5 y Receptor < 5 y opaco100X100mm -
S S c
s E‘ § 5 § 300
33 _T § 3 %
3 3 == o 200
: R M=, |6
2 1 \ T\A E 1 / \ | L |2 100
kot g
1, / — |
400 200 0 200 300 407 200 0 200 40° E 20 0 0 10 20
Emisor U e B Emisor IzquierdaCentro-Derecha Reflexion difusa U pie
Izquierda«Centro->Derecha Angulo de operacion 6 \zqmerdaeCemm-»Derecha
Posicion de operacion 01 (mm) Posicion  de operacion 01 (mm)

ORetro reflectivo eBMS2M-MDT ©BMS2M-MDT-P

Caracteristica de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristica angular del Espejo
B 3 "-_ £ . g = S
Espejo (MS-2) | = : % Espejo(MS-2) = Espejo(MS-2) < S
= S = 5 5 § %
g 2 g 2 g2 i 7
2 2 N 2 f
(o) 15} [
0 $ ;‘)\
r—lT L E \ ) H g | o L E / \
1 0 1
k. A 4 L\* g / \ ks 1
' 1 c 1 c 1 c
S 8 Il 8
£ \ / | g —l 2
a o o
E 0 0 ‘E‘ 0
1201 60 0 60 i 120 400 200 0 20°  40° . . . .
i ’ 400 20° 0 20° 40
Retro reflectivo L0} .L L2} Izquierda«Centro->Derecha Retro reflectivo
Retro reflectivo ‘Angulo d ion 0 Izquierda«Centro-Derecha
Izquierda«Centro—Derecha ngulo de operacion Angulo de operacién 0
Posicion de operacion {1 (mm)

——:Nivel de Operacion ~ ====- Nivel de Operacion estable
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico Cilindrico (Series BR)

[EIEspecificaciones
Tipo Cilindrico
Tipo Reflexion Difusa Reflexion Difusa .
(Difuso) (Tipo haz estrecho) Retroreflectivo Barrera
Salida NPN | BRP100- BR100- | BRP400-| BR400- | BRP200- | BR200- BRP3M- BR3M- BR4M-TDTD | BR4M-TDTL

Vodel alida DDT DDT DDT DDT DDTN DDTN MDT MDT BR20M-TDTD | BR20M-TDTL
OO aida PP |BRP100-| BR100- | BRPA00-| BR400- | BRP200-| BR200- | BRP3M- BR3M-  |BRAM-TDTD-P | BRAM-TDTLP
DDT-P | DDT-P | DDT-P DDT-P | DDTN-P | DDTN-P | MDT-P MDT-P BR20M-TDTD-P | BR20M-TDTL-P

- 2 G-:\ < La resistencia
3 "@ éﬁ o ambiental es
W * Ialbebe mayor con lentes
Apariencia [ x

Tipo BR4M de vidrio.
y [¢18, L62mm]
Dimensiones , N,
Tipo BRP Tipo BR Y c‘}}g‘s—;ﬂ‘
(Cuerpo Plastico) (Cuerpo Metalico) é 3 .
Espejo
[618, L74mm] [$18, L62mm]  Tipo BR20M
Distancia de deteccion 100mm (1) | 400mm (*2) | 200mm (*2) 0.1~3m (% 3) 4m/20m
Objetos detectados Materiales opacos, Transparentes y Translicidos Materiales opacos Min. $60mm Materiales opacos Min. ¢15mm
Tiempo de respuesta Max. 1ms
Alimentacion 12-24VCC £10%(Rizo P-P:Max. 10%)
Ajuste de sensibilidad Ajustable por Trimpot Fijo
Modo de operacién Light ON/Dark ON son seleccionables por cableado de control (blanco) NC | NA
Sl de @il «Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga:Max. 30VCC, Corriente de carga:Max. 200mA, Voltaje residual: Max. 1V
«Colector abierto Salida PNP = Voltaje de salida:Min.(Voltaje de alimentacion -2.5V), Corriente de carga:Max. 200mA,
Circuito de Proteccion Proteccion contra inversion de polaridad y corto circuito
Proteccion IP66 (Estandar IEC)
Material *BR = Cuerpo :Metalico (Cromado), Lente :PC +«Cuero = BR3M: Metalico(Cromado) «Cuerpo = Metalico(Cromado)
*BRP = Cuerpo :PA(Nylon Negro), Lente :PC BRP3M : PA (Nylon Negro) <Lente = PMMA | «Lente — BR4M-Vidrio, BR2M-PC
[ElIConexiones
®BR(P)100-DDT / BR(P)200-DDTN / BR(P)400-DDT ®BR(P)100-DDT-P / BR(P)200-DDTN-P / BR(P)400-DDT-P
®BR(P)3M-MDT ®BR(P)3M-MDT-P
®BR20M-TDTD2 / BR20M-TDTL2 (Receptor) ®BR20M-TDTD2-P / BR20M-TDTL2-P (Receptor)
Ajuste Trimpot Indicador de o) eracion Ajuste Trimpot Indicador de operacion
"—L\ (Café)+v D.ON N/ (Café)+V D.ON
3 _ . h (Negro) Salida
:] (Negro )Salida =+ 12-24vVCC +12-24VCC
- -Carga -
(Azul)OV L.ON (Azul)OV L.ON
(Blanco) Control (Blanco ) control
OBarrera

Indicador d i0 .
©BRAM-TDTD(L) / BRAM-TDTD(L)-P ®BR20M-TDT(L) / BR20M-TDTD(L)-P —— o~ OPETacEn (Café)+V

+V(Café) \

N — (Negro) Salida "L 12:24vCC
12-24vCC _ o L (%2)
(Azul)OV
oV (Azul)
(BR20M-TDT[_]2 6 BR4M-TDT[_]2) (#1): Salida NPN
Tati BR20M-TDT1 6 BR4M-TDT1 . ° : +2): Salida PNP
ECaracteristicas ¢ ) (#2)
Sensores
®BR4M-TDT[_J BR4M-TDT[_|-P ®BR20M-TDT[_J BR20M-TDT[_|-P Fotoeléctricos
Caracteristicas de desalineamiento Caracteristica angular del sensor Caracteristicas de desalineamiento Caracteristica angular del sensor
RS 20
€ 4 Redeptor € £ H Redpto i 7E\ éReceptf
= @ ] g S s T
5 E E AN E
g 3 3 8 15 I 3
§ BLEI R 2 H \ . i / s 108~
ot ' o} 5 3 misor
° 2 ° S 10 © / \
@ ° © @
: 2N i
s 1 s § 5 s / \
k] 2 k] N\ 74 2
3, a & o ol 4 \
200 100 o0 100 200 800 600 400 200 O 200 400 600 800 157 10° 5% 0° 57 10° 15°
. ° ° ° 20° .
b . < u e b > Izqueirda «Centro—> Derecha
Izqueirda «<Centro~ Derecha . .. R "
. ; . Izqueirda<Centro— Direita Angulo operacion
Izqueirda «Centro~ Derecha Angulo operacion Posicién operacion(: (mm)
Posicion de operaciont: (mm)
®BR100-DDT(-P)/BRP100-DDT(-P) ®BR200-DDTN(-P)/BRP200-DDTN(-P) ®BR400-DDT(-P)/ BRP400-DDT(-P) ®BR3M-MDT(-P)/ BRP3M-MDT(-P)
Caracteristica del area de deteccién Caracteristica del area de deteccion Caracteristica del area de deteccion Caracteristica del area de deteccion
o RS ""u"‘. ~'. - K "4
_ r__rf . Ly E . B = —
100 200 £ 400 € 4
NI N ST ] S AN
(I 2 -
< 7518 = 150 | = 300 - = 3
S 5 S ] S ol ]
g 8 8 8 g
£ 50 [Temeor 2 3 200 3 2 e
k= B 3 " e, 3 \ Tk |/ 3 & )
© © Recegftor ,g 100 Recgptor _g 4
e ® \ / g % \l/ 5 / 5 \C o)/
g g 3 2 Retrorfectivo
g o 2 o a o 3 o N /
20 10 0 10 20 20 10 0 10 20 20 i 10 0 10 20 120 80 40 0 40 80 120
01 ¢ 01 0} b & b PR N
i < e
Izqueirda «Centro—> Derecha Izqueirda «Centro—> Derecha Izqueirda «<Centro~ Derecha Izqueirda «Centro—> Derecha
Posicion  operacionti(mm) Posicion operacioni(mm) Posicion operacionli(mm) Posicion  operacionli(mm)
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Seleccion de Productos

Sensor Fotoeléctrico cuerpo de plastico en forma de U (Series BUP)

[EIEspecificaciones

Tipo Barrera
Modelo | Salida NPN BUP-30 BUP-30S BUP-50 BUP-50S
Salida PNP BUP-50-P BUP-50S-P
Apariencia c E c €
y
Dimensiones
[W52XH20XL72mm] [W78.5XH20XL77.7mm]
] Materiales opacos Materiales opacos Materiales opacos Materiales opacos

Objetos detectados Min. ¢4mm Min. $1.5mm Min. ¢4mm Min. $1.5mm

Modo de operacion

Normalmente abierto, Normalmente cerrado es seleccionable por cableado de control

Distancia de deteccion 30mm | 50mm

Tiempo de respuesta Max. 1ms

Alimentacion 12-24VCC +10%(Rizo P-P : Max. 10%)

Consumo de corriente Max. 30mA

Fuente de luz LED infrarrojo (modulado)

Ajuste de sensibilidad Fijo Trimpot Ajustable | Fijo | Trimpot Ajustable

Salida de control Voltaje residual :

Colector abierto Salida NPN = Voltaje de carga: Max. 30VCC, Corriente de carga : Max. 200mA,

Max. 1V

Colector abierto Salida PNP = Salida de voltaje: (Alimentacién Min. -2.5V),
Corriente de carga : Max. 200mA

Circuito de Proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad y corto circuito

Indicacién

Indicador de alimentacion : LED verde, Indicador de operacion: LED rojo

Conexion

Cable de 2m : ¢ 4mm, 4 hilos

[FlIConexiones

o Normalmente abierto
(Café)+V

® Normalmente cerrado

(Café)+V

Carga| (1)
|+ 12-24vce

T- £10%

(Negro) Salida

Cargg(+2)
(Azul)ov )

(Blanco) Control

(<1): Salida NPN
(+2): Salida PNP

[IDimensiones
®BUP-30, BUP-30S

(Negro) Salida

(Blanco) Control

Carga|(v1)

(%1): Salida NPN
(42): Salida PNP

®BUP-50, BUP-50-P,BUP-50S,BUP-50S-P

< > 78.5
30 ’FH' _ 14.25 50
S i
5
77777777777777 2
Ajuste VR Ajuste VR
Indicador de Indicador de
operacion operacion “©
== Indicador de = Indicador de < N~
alimentacién © Q alimentacion ~
) 2 H "
AS @ [y ul —
T b - =
(i) S} 2 - (Avtonics) | =
@ ‘ % L ENY (~ ‘\‘
_ o v v v L J W) "of
w\ 2-96.4 . 2- 6.4
40 ® 4 cable de 2m 20 »:4mm, Cable de 2m
h g 6.25 66
d | |
F Gl e H
o} g Ao b .
| ] ot N X =1 |
T \ ]
16 | \2=TomiloM5x15 23.25 32 2—TornilloM 8 X15

=

20

(Unidad:mm)
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Seleccion de Productos

Sensor de Area (Series BW)

[ZIComo Especificarlo
Colector abierto Salida NPN

[Bw[20]- [og] P]
; P | Colector abierto Salida PNP

4|No. de haces Iuminosos/rayosl 04~48 haces |

Salida de estado solido

. ) 20 |[20mm
Distancia entre haces 20 20mm
[serie |
[EIEspecificaciones
Tipo de deteccion Tipo de Barrera
Colector abierto BW20-08 BW20-20 BW20-32 BW20-44 BW40-04 BW40-10 BW40-16 BW40-22
Salida NPN BW20-12 BW20-24 BW20-36 BW20-48 BW40-06 BW40-12 BW40-18 BW40-24
Vi (Modelo estandar ) BW20-16 BW20-28 BW20-40 BW40-08 BW40-14 BW40-20
odelo
Colector abierto BW20-08P BW20-20P BW20-32P BW20-44P | BW40-04P BW40-10P BW40-16P BW40-22P
Salida PNP BW20-12P BW20-24P BW20-36P BW20-48P | BW40-06P BW40-12P BW40-18P BW40-24P
BW20-16P BW20-28P BW20-40P BW40-08P BW40-14P BW40-20P

Ce Ce
Ii i

Apariencia '
y
Dimensiones =1
Distancia entre *Distancias entre
[W28.6XH22.6XLOmm] haces : 20mm | \y2g 6XH22.6XLOmm] haces : 40mm

Distancia de deteccion 0.1~7m
Material/Objetos detectados Materiales opacos de Min.¢30mm Materiales opacos de Min.¢50mm
Distancia entre haces 20mm 40mm
Numero de Ejes opticos 8~48 haces 4~24 haces
Altura de deteccion 140~940mm 120~920mm
Alimentacion 12-24VCC £10%(Rizo P-P:Max. 10%)
Circuito de Proteccion Proteccién contra inversién de polaridad
Consumo de Corriente Emisor : Max. 80mA, Receptor : Max. 80mA

®Colector abierto NPN = Voltaje de carga: Max. 30VCC, Corriente de carga: Max. 100mA,
Control de Salida Voltaje residual: Max. 1V
®Colector abierto PNP = Corriente de carga: Max. 100mA, Voltaje de Salida : Min.(alimentacion-2.5V)

Modo de operacion Light ON Fijo
Proteccion contra corto circuito Incluida
Tiempo de respuesta Min. 12ms s

ensores
Fuente de luz LED infrarrojo (Modulado 850nm) Eotoglectricos
Tipo de Sincronizacion Sincronizacion por Tiempo
Auto diagnéstico Monitoreo de luz ambiente, Monitoreo Emisor/Receptor, Monitoreo del circuito de salida

[EICircuito de Entrada/Salida y diagrama de Conexion

e Colector abierto Salida NPN ® Colector abierto Salida PNP
B /%\+V(Café) — ] /11\+V(Café)

g iSYNC(BIanCO) 1 § g iSYNC(BIanco) ui §
5| Prueba/Testeo - S s||€ Prueba/Testeo - &
2lle (Negro ) 8 2|lg (Negro ) &
uEJ § o O+—e UEJ % 4 o O+

S 5

OV(Azul) 0V(Azul)

Hlo-o-¢

+V(Café)

+V(Café)

SYNC(Blanco Circuito
Proteccion
sobre-Corriente

y
Funcién

M  monitoreo
elemento salida

Funcion
||  monitoreo
elemento salida

SYNC(Blanco|)

OUT(Negro
(Negro ) :l"arga

»f

Receptor
Circuito principal
Receptor

Circuito
|| Proteccion
sobre-Corriente

OUT(Negro )

Circuito principal

Y

#)—CN
L O—O—0 Lo

0V(Azul) 0V(Azul)

—(w
I
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Seleccion de Productos

Sensor de Area (Series BW)

[FIDimensiones

<Emisor> <Receptor>
28.6 28.6
226t Bos 2281 fod
offe] meff)
RN A
FTTS _FIH Haz éptico
3 d Modelo L(mm) Modelo L(mm)
N
BW20-08(P BW20-32(P
(P) 160mm ) 640mm
100 BWA40-04(P) BW40-16(P)
BW20-12(P) BW20-36(P)
240mm 720mm
ul DL,\ 0d BW40-06(P) BW40-18(P)
Haz optico BW20-16(P BW20-40(P
f Indicador f L ) 320mm ) 800mm
» \é BW40-08(P) BW40-20(P)
operacion
Serie BW40 Serie W20 | BW20-20) | o0 [ BW2044P) | emm
Distancia entre 40 ‘ *20 Distancia entre | BW40-10(P) BW40-22(P)
haces A I haces BW20-24(P) BW20-48(P)
N 480mm 960mm
! BW40-12(P) BW40-24(P)
¥ 10 BW20-28(P)
i 560mm
BW40-14(P)
300
Y
®Soporte A ®Soporte B
o
20
Accesorio i 25° - t=2
R1.7 R”/T o *Wﬁ
<Indicador de operacion > / NTY ©
Color del LED Emisor Receptor S ) m" & m‘ 3 o
o L 'Y
Verde | Alimentacion ON &< N . [ 2] 8
Amarillo  |PruebarTesteo(W/s)| INESTABLE o6 - ‘ 18 Nazo
Rojo OFF -« > | N
- o R2
<Conexion Eléctrica > Tomillo M4 16 10 R2
- -~ Tornillo M4 _pi— |«
Pin N° [Color del cable| Emisor Receptor /’,7 ormio /4
1 Cafe  [12-24VCC [12-24vCC 2 1 91 EJ i ©
2 Blanco SYNC SYNC
3 Azul oV oV Unidad:mm
4 Negro PruebalTesteoM/S)|  SALIDA

[ElICable de Conexiéon (Se vende por separado)

Modelo Longitud del Cable (L) | Color del conector
Longitud del cable (L) (C;I'gjg; 3m
I CID4-5T
Cable ¢5 CID4-5R 5m Emisor(T) : Negro
ﬁ
CID4-7T Receptor(R) : Gris
8¢ CID4-7TR m
CID4-10T 10m
Unidad: mm CID4-10R

«+El cable de conexién se vende por separado

[s]Caracteristicas

Caracteristica angular del sensor

Caracteristica de desalineamiento
10
B )/
I 8 gl
c Receptor
hel i
g 1
o
g ® =
: il
° —
L} .
T, Enisor
©
‘©
c
i}
1%
a ? \ /
300 200 100 0 100 200 300
Izquierda<Centro->Derecha
Posicion de operacion ¢: - (mm)

Distancia de deteccion L(m)

T Receptor
g%
6 . -
@,

isor

—T ~—

30° 20°  10° 0 10° 20° 30°

Izquierda<Centro—>Derecha
Angulo de operacion 6
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Seleccion de Productos

Sensor de Area de cuerpo plastico (Series BWP)

[zElComo Especificarlo

Salida

Colector abierto NPN
P Colector abierto PNP

Numero de haces

[Numero] 8,12,16,20 haces |

i Distancia entre haces ‘ 20 ‘ 20mm |
I Cuerpo Plastico |
[EICaracteristicas
Tioo Sensor de Area
> Barrera
- | Colector abierto NPN BWP20-08 BWP20-12 BWP20-16 BWP20-20
°
2 | Colector abierto PNP BWP20-08P BWP20-12P BWP20-16P BWP20-20P
«+Cuerpo Plastico
Apariencia }
y )
Dimensiones ==
i
B
=
=
[W30XHOXL13mm] Distancia entre haces : 20mm
Distancia de deteccion 0.1~5m
Materiales/Objetos Materiales opacos min.¢ 30mm
Distancia entre haces 6pticos 20mm
Numero de haces 6pticos 8 haces 12 haces 16 haces 20 haces
Altura de deteccion 140mm 220mm 300mm 380mm

Alimentacion

12-24VCC +10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Circuito de Proteccion

Proteccion contra inversion de polaridad

Consumo de Corriente

Emisor : Max. 80mA, Receptor : Max. 80mA

Salida de Control

®Colector abierto NPN = Voltaje carga:Max. 30VCC, Corriente carga:Max. 150mA, Voltaje residual:Max. 1VCC
®Colector abierto PNP = Corriente carga:Max. 150mA, Voltaje de Salida :Min.(alimentacion-2.5V)

Modo operacion

Light ON/Dark ON

Proteccion contra corto-circuito

Incorporado

Tiempo de respuesta

Max. 6ms ( Max.7ms cuando se configura la frecuencia B)

Fuente de luz

LED infrarrojo ( 850 mm modulado)

Tipo de Sincronizacion

Por sefial de sincronizacion

Auto diagnoéstico

Seleccion de frecuencia para evitar interferencias

[2IDiagrama de Conexidn y circuito de entrada/salida

®Colector abierto NPN

®Colector abierto PNP

<Cuando el cable OUT (Negro) del receptor y el cable JOB (Negro) del emisor no estan conectados, el indicador de operacion del emisor quedara intermitente.

— J\ OV(Azul) — J\ OV(Azul)

S 12-24VCC I 12-24VCC

2 V(Café) + - 2 +V(Café) + -

= e {—o = < ik
= | (o ! 1 w || 1 1
2|l 2|le
= g JOB(Negro) = g JOB(Negro)
w IS w 5

SYNC(Blanco) SYNC(Blanco)

— ,]\ SYNC(Blanco) — ,]\ SYNC(Blanco)

© I +V(Café) © I +V(Café)

Q. & Q. & &

5 I I S U

£ £
= ~ — = . N
ERIER OUT(Negro) S ||| | Circuito para
2|2 Cargal— o || £ |H Proteccion de
§ § § § sobre Corriente
@ (o Circuito para & x||o OUT(N

|| Proteccion de (Negro) - s
sobre Corriente
\V/(Azul)
— — T

Sensores

Fotoeléctricos

Autonics
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Seleccion de Productos

Sensor de Area de Cuerpo Plastico (Series BWP)
[EIDimensiones

<Emisor> <Receptor>
30
D —
a(D}« fe—Ultimo haz D=
| i |
=€ INDICADOR DE OPERACION =KTIF
Roi
+—(Rojo) Indicador de operacion (Rojo ) —»
Indicador de
T Frecuencia B Indicador de operacion T
B~ (Amarillo ) (Rojo )>E B
B Indicador de Indicador de estabilidad |
Frecuencia A (Verde)
indicador(Verde)

B
A (Altura de deteccion )

@
3 EO £
@©
o 144 M £
© o Ko Modelo de Aplicacion| A | B | C
2
S a0 qa BWP20-08 140 | 180 | 190
@
<) - BWP20-12 220 | 2 27
o | switch de operacion & 0 0 | 260 0
Sy || “ E h BWP20-16 300 | 340 | 350
v ok g h Primer haz BWP20-20 380 | 420 | 430
| Y Ny
0 Usar tornillos M4 con 2 - ¢ 4.2 3jﬁ
- (Unidad:mm)
Usar Cable ¢3.5 (3m
[*]Soporte de montaje
®BK-BWP-ST(Soporte de Equilibrio) ®BK-BWP-L(Soporte en L) ®BK-BWP-PO(Soporte de Proteccion )
Se vende por separado Se vende por separado Se vende por separado
” 1.6 ~ Y 5 T 0
RY Penetracion (4.6 M [ 4 4 ©
2 5 |
o L
NI ; 9 —— © i
o] L o 4 = it
o) D ‘
© L 1 (| Penetracion
© : | 2-95
35 i
13|15 ‘ > : i 0
i —1 - mE
i ] L’ NG 35
»” '
35 [N S 17.5 prge
> & I :
. REX o
35 53.5
17.5
46.5
14.6
> 28.5 ~1— 1
[—> A
14.6
ol 4 &
0 € B N
[{e]
© 0 D <
© o
© 6 (=] ©
N~
w
Yy N~
T 3 i
3 3 Tornillo de ] 1l Tornillo de
© Tornillo d \: cuerda/rosca X cuerda/rosca
Ny ornillo de M4X15mm S o v M4X15mm
cuerda/rosca & L
M4X15mm \n 0
" - “Puede ser fijado paralelamente al soporte
[ g de equilibrioo en L.
Modelo de A B BK-BWP-P
Aplicacion [mm] [mm] Soporte Clmm] D[mm]
BWP20-08 134 160 BK-BWP-P08 194 180
BWP20-12 214 240 BK-BWP-P12 274 260
BWP20-16 294 320 BK-BWP-P16 354 340
BWP20-20 374 400 BK-BWP-P20 434 420

+El soporte es opcional.
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Seleccion de Productos

Sensor de area (picking) con cuerpo delgado (Serie BWPK)
[ElIComo Especificarlo
BWP -

. Colector abierto NPN
Salida
P Colector abierto PNP
I Distancia entre haces ‘ 25 25mm |
{ Cuerpo | K Picking |

[ sensor Fotoeléctrico | BWP [ Sensor de area |

[=]Caracteristicas

i Sensor de Area
P Barrera
2 | Colector abierto NPN BWPK25-05
o
2 | Colector abierto PNP BWPK25-05P
Ce ‘s
A
=\
| -
Apariencia
" res e | 5
Dimensiones f i n
{__.)
[W30 x H140 x L9.9mm]
Distancia de | Modo Largo 0.1~3m
deteccion Modo Corto 0.05~1m
Objetos detectados Materiales opacos Min. ¢ 35mm
Distancia entre haces 25mm
Numero de haces 5 haces
Longitud de deteccion 100mm
Alimentacion 12-24VCC £ 10%(Rizo P-P:Max. 10%)
Circuito de Proteccion Proteccion contra inversion de polaridad
Consumo de Corriente Emisor : Max. 50mA, Receptor : Max. 50mA
Salida de Control ®Colector abierto NPN = Voltaje de Carga:Max.30VCC, Corriente de carga:Max. 150mA, Voltaje residual:Max. 1V
®Colector abierto PNP = Corriente de Carga:Max.150mA, Voltaje de salida :Min.(alimentacion-2.5V)
Modo de operacion NA/NC
Proteccion contra corto circuito Incorporado
Tiempo de respuesta Min. 30ms
Fuente de Luz LED Infrarrojo ( 850nm modulado )
Tipo de Sincronizacion Temporizador sincronizado por medio de cableado Sensores
Fotoeléctricos
Auto diagnostico Seleccion de frecuencia para evitar interferencia
[EIDiagrama de Conexién y circuito de entrada/salida
®Colector abierto NPN ®Colector abierto PNP
= ], OV(Azul) =1 1 OV(Azul)
Q.
< || © 12-24VCC I S 12-24VCC
o || & s || £
2 |l » +V (Cafe) + - @ (la V(Café) + -
uEJ 2 ' I I.IEJ 2 - («1) !
= o = RS |
s | p.I.@Blanco) @ i 2 IF’ | @anco) 5 o |
sl Q oo} — g
1)
— SALIDA (Negro — P.l1.(Blanco) ( ®
5 (Negro) Carga |—0 5 - >
sl T +v (cafe) _ ~ Jv(car)
e % ¢ = S *
2 lEl—om X 2 ||E|[ Circuito
2| £ ircuito @ || [ de proteccion
g |2 bpmtgcc'?nt & |2 | |sobre-corriente
'S || sobre-Corriente =
112 3 3 0V (Azul) © |3 SALIDA (Negro)
o (+1) o ? ’
P.l.(Blanco) ] @ 0V (Azul)
( 1) Entrada Picking (P.I) : Para activar la indicacién “Picking” (3%¢1) Entrada Picking (P.I) : Para activar la indicacion “Picking”
El contacto o el transistor debera estar activado. El contacto o el transistor debera estar activado.
(Ol ® O ® }
o<t ® o<t ®
{Contacto> <Transistor NPN > {Contacto> <Transistor PNP >

«Indicador Picking: cuando la entrada externa de picking (P.l) se encuentra en corto circuito con la SALIDA (Negro) funciona igual que en el estado ON/OFF de la salida de control.
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Seleccion de Productos

Sensor de area picking con cuerpo delgado (Serie BWPK)
EIDimensiones

<Emisor> <Receptor>

Indicador de Frecuencia A Indicador de estabilidad
(Verde )

S— (Verde)

==

Indicador de Frecuencia B /

Indicador de operacion
(Verde)

(Rojo )

Indicador de Operacion Indicador de Operacion

‘ Selector

D C 3
(Amarillo) % | de operacion g 8 1 E (Amarilio) %
j ! C 3 | 2 3
ol% f’% g P

25 (Distancia entre haces)

49
5-8.5

§2-4.2(Tornillo M4)—\|

=5
§oT
Bif=
=5

3.3
30 t——
9.9
e
OSoporte de montaje (Unidad:mm)
®Soporte A(BK-BWPK-ST) ®Soporte B(BK-BWPK-L) ®Soporte de Proteccion(BK-BWPK-P)
Se vende por separado Se vende por separado Se vende por separado
65.4 . 36
22 " 32
7 2-44.8 14 <25, 5- ¢4
P :ﬁ o4 F—F ¢ o} ﬁ r
1 A Y
i ¢
: o <
H ™ < - ——
elglzl Li—lglg |elslz] —H slg L— .
- | < - ' P G - | - ]
; 2-R5
| © ~
' 2-R2 T v PN
" A4 ¥ \ <
v J :%; b v Y ¥ 6
v T !‘& pia s © Y : » 57
: 4-R0.5 an
4048 6 6 ~ 4-44.8
> 2-R10 25 ¢ 3
19 -
-t » A
34 2
X: 345
o~ ———— o <t >
[sp)
Y
ot
4.8
> (] B TS 3 —
7y g@ [}
@' v 7y
Bl ——— 8 B H—t el s , o5 |1l
D 1 D -
Dl D S —3 .
- —F v — ﬁ
& L. ) v © 3
i v
ﬁ ﬁ 48 y ~| v
6 6 3 5
> 38 -
B4, 229 | 34.2 13.7
46.4 D < > -
> 35.9
67.4 < N
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Seleccion de Productos

Sensor para puerta (Serie ADS-A)
ElEspecificaciones

Modelo ADS-AF | ADS-AE
Apariencia {
y rIJI
Dimensiones || .
[W224XHB0XL26mm]
Color de la tapa Plata
Alimentacion 24-240VCA £10% 50/60Hz, 12-24VCA +10% 50/60Hz,
24-240VCC +£10%(Rizo P-P:Max. 10%) 12-24VCC +10%(Rizo P-P:Max. 10%)
Consumo Max. 4VA a 240VCA Max. 2VA a 24VCA
Salidadelcontrol (%1) Salida a relevador’ gapacid?cljrdel contacto: 59VCC 0.1A (Carga resisitiva)
omposicion del Contacto: 1a
Vida util del relevador Mecanico: Min. 20,000,000 veces, Eléctrico : Min. 50,000 veces
Altura de montaje 2.0m ~ 2.7m(Max. distancia de deteccion : 3m)
Método de deteccion Reflexion de infrarrojo (difusa)
Tiempo de retardo en la salida| Tiempo aproximado de retardo 0.5seg.
Tiempo de Mantenimiento Configurable 2/ 7 / 15seg. Por selector/conmutador deslizable
Prevencion de interferencia H, L (Llave de prevencion de interferencia)
Area frontal de deteccion 7.5°,14.5°, 21.5°, 28.5°: Angulo ajustable por boton

Area de deteccion ajustable (Areas 1,2, 3), (Areas 7, 8, 9) Se elimina una por una con un selector deslizable, se eliminana de derecha a izquierda
las areas de deteccion. Ajuste con llave por eliminacion Derecha / 1zquierda del area detectada

Fuente de luz Diodo infrarrojo (modular)
Indicador Encendido: LED verde, Deteccion: LED rojo
Método de conexion Conector con cable

«+(*1) No utilize cargas que excedan la capacidad del relevador.
Esto puede causar contactos pegados, falsos contactos, incendio, etc.

[EIDescripcion de las partes

Tecla de prevencion de interferencia
Ajuste de tiempo de puerta abierta
Eliminacion del area de deteccion
Ajuste del angulo de deteccion Fotoeléctricos
Conexion

Sensores

T P

4
[FIDimensiones
4 | I
| .
| o
\
l
224
1
( i N\
1 ©
‘ N
! <= Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Sensor para puerta tipo lateral (Serie ADS-SE)

ElEspecificaciones

Tipo

Tipo Barrera

Modelo

ADS-SE

Apariencia
y
Dimensiones

[W77XH30XL44mm]

Distancia de deteccion

10m

Alimentacion

12V-24VCA/CC +10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Alimentacién / consumo de corriente

CA : Max. 2VA/ CC : Max. 50mA

Contacto de salida

Capacidad del contacto : 50VCC 0.3A (Carga resistiva)
Composicion del Contacto: 1c
Vida util del relevador : Mecanico - Min. 5,000,000 veces, Eléctrico - Min.100,000 veces

Tiempo de respuesta

Aprox. 50ms (Para activar la salida)

Tiempo de salida estandar

Aprox. 500ms (Para desactivar la salida)

Ajustes disponibles en el sensor

2 ajustes

Indicador

Indicador de operacién : Verde / Rojo

Fuente de luz

Diodo infrarrojo (850nm modulado)

Longitud del cable del sensor

10m

[cIConexiones

(ﬁ:uoniu rosse F [

5
o e P o

il

Emisor Receptor

ALIMENTACION (Cris)  (Azul)
(12-24VCAICC)

[
Salida
(NA) (NC)

[EIDimensionales
®Partes del controlador
77

Longitud del montaje:70

[Fidentificacion

®Partes de controlador ®Partes del sensor

Ajuste de sensado
Cuerpo del sensor
Lentes
Cabeza
de Sensado

Tuerca

@ ®

4

Display LED (rojo)
Display LED (verde)

{57

oo

44

Boton de ajuste de sensibilidad

Orificio de montaje

Botdn de conexion eléctrica

(6) Terminales para alimentacion y salida (N°1~ 5)
Terminales para sensores (N°. 6 ~ 13 )

<ADS-SEC> < Se puede comprar un controlador (ADS-SEC) por separado.

®Partes del sensor

oTipo a presion por 15

(=]
[32]
== =
®0Opcion
eAjuste del sensor eSoporte

insercion 2

o114

eTipo Atornillable

15

150

<Montaje a p

Cabeza del

/4 Receptor
(Hilos Azules)

Emisor

(Hilos Grises) sensor
«Es posible utilizar 2 kits de sensores con este producto.

Si es necesario, un kit mas de sensores.

-

resion por insercion> <Montaje atornillable>

24 Tornillo Cabeza plana M4

24 Cabeza plana M4

\ M10X0.75

<ADS-SH >

tornillo Tornillo cubierto
|z & | woxors
a|<| | & o5 |
i ¢
<ADS-SB12> <ADS-SB10>

Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Sensor de fibra éptica (Serie BF4R)

ElEspecificaciones
Modelo estandar Entfada e."te’f‘,a D o
Modelo de sincronizacion remoto de sensibilidad
BF4RP | BF4GP BF4R BF4G BF4R-E BF4G-E BF4R-R BF4G-R
ce
Apariencia
y
Dimensiones
[W12XH32.8XL66mm]
Frecuencia de respuesta Max. 0.5ms(FREQ.1), Max. 0.7ms(FREQ.2)
Voltaje de alimentacion 12-24VCC £10%, (Rizo P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 45mA
Fuente de luz (modulada) LED rojo LED verde LED rojo | LED verde | LED rojo | LED verde LED rojo LED verde
Ajuste de sensibilidad Ajuste con boton
Modo de operacién Seleccion automatica de Light ON/Dark ON por botén/selector
PNP Colector abierto NPN Colector abierto
; Corrignte c!e carga:Max. 100mA Corriente de carga:Max. 100mA, Voltaje de carga:Max. 30VCC
Salida de control Volta!e apllcat.jo: Max. sovee Voltaje residual:Max. 1V(Corriente de carga de 100mA),
Voltaje de salida : Min. Max. 0.4V(Corriente de carga de 16mA)

(Alimentacion -2.5)VCC

Estado ON bajo deteccion inestable (cuando el objeto permanece por 300 ms en area inestable).
Estado ON cuando la salida de control esta en corto circuito.

Salida de auto-diagnostico \(.;,olrtrlgnte dle Czrg:/iMa)go?éng Corriente de carga:Max. 50mA, Voltaje aplicado:Max. 30VCC
Vglt:}: 22 ::Iid(; I\il):m Voltaje residual:Max. 1V (en 50mA Corriente de carga),
(Alimentacién -2.5)VCC Max. 0.4V (en 16mA Corriente de carga)
Circuito de proteccion Proteccion contra corto-circuito e inversion de polaridad
Indicador Indic.de operacion:LED rojo, Indic.de estabilidad:LED verde parpadeante cuando el objeto se encuentra en un estado de deteccion inestable
Entrada para deshabilitar .
o —— Objeto Incorporado
Funciéon de sincronizacion Incorporada (Gate/Trigger)
externa
Funcion de ajuste | "
remoto de sensibilidad ncorporado
Funcion de prevencion - . - . "
T (*1) Funcion de frecuencia diferencial incorporada (Seleccionable por boton ON/OFF- FREQ.1 o FREQ.2)
Funcion de Temporizador ) ;" Temporizador OFF Delay
G sy Temporizador OFF Delay (Aprox. 40ms fijo) _ (Aprox. 40ms fijo)
‘10(*1) Frecuencia 1 (modo normal) Max. 0.5ms, Frecuencia 2 : Max. 0.7ms s
Econexiones Fotoeléctricos

®BF4R/BF4G ®BF4RP/BFAGP

(Café)+V
(Catéyv l (Negro)Salida de Control
Blanco)Salida auto-diagnéstico 1*
(Negro)Salida_de Contro* + ( ) 9 T 12-24VCC
: : _ = 12-24VCC -
(Blanco)Salida auto-diagnéstico -
(Azul)ovV
(Azul)OV

®BF4R-E/BF4G-E ®BF4R-R/BF4G-R

(Café)+V _ (Café)+V _
(Rosa) Entrada sincronizacion (Rosa) ON Punto remoto
externa -~ ajuste de sensibilidad -~
(Naranja) Entrada para (Naranja) OFF Punto remoto m
detener transmision, ajuste de sensibilidad
T + - Bared |+
(Negro)Salida de Control T 12-24vCC (Negro)Salida de Control T 12:24VCC
(Blanco)Salida de auto-diagnostico [ (Blanco)Salida de auto-diagnéstico L
Azul)OV (Azul)ov
tuy l l
84
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Seleccion de Productos

Sensor de fibra optica (Serie BF3R)

[ZIEspecificaciones
Modelo BF3RX | BF3RX-P
Apariencia f
y K
Dimensiones ) <’
L4
[W15XH39XL73mm]

Tiempo de respuesta Max. 1ms

Alimentacion 12-24VCC £10%(Rizo P-P:Max. 10%)

Consumo de Corriente Max. 40mA

Fuente de luz

LED rojo(modulado)

Ajuste de sensibilidad

Trimpot ajustable (Doble ajuste: Ajuste grueso, Ajuste fino)

Modo de operacion

Seleccionable Light ON/Dark ON - Configurable por cable

Salida de control

®Colector abierto NPN
=\/oltaje de carga : Max. 30VCC,
Corriente de carga : Max. 200mA CC,
Voltaje residual : Max. 1V

®Colector abierto PNP
= Voltaje de salida : Min. (Alimentaci6n-2.5V)
Corriente de carga : Max. 200mA CC

Circuito de proteccion

Proteccion contra inversién de polaridad y corto circuito

Indicacion Indicador de operacion : LED rojo
Conexioén Cable de salida: 2m
[ElIConexiones
Objeto
OBF3RX OBF3RX-P detoctado

4

o Objeto
}>I [ detectado

(Café)12-24VCC

(Negro) Salida

(Azul) OV

(Blanco) Control

D.ON D.ON
(Negro)Salida +]
i Cargal ~
(Azul)ov
L.ON hd L.ON
(Blanco) Control

“Aptos para trabajar con cable de fibra 6ptica tipo difuso o tipo Barrera.
“Los cables de fibra 6ptica marcadosdeben ser usado con adaptador CI— T {{ES).
++GT-420-14H2 no puede ser usado debido a que la longitud de insercién es muy corta.
[ElCaracteristicas
OBarrera
®BF3RX + FT-420-10

OReflexion Difusa
®BF3RX + FD-620-10

Caracteristica de Desalineamiento Caracteristica de Desalineamiento

E 200 E 50

£ / \ :

- 180 it \ /

c - 40

2 460 Receptor S )<

&,) [s]

3 i, g %0

a 100 ) 2 ,

g # © 9p =

40 © I

5 \[T+ 1/ s Ll )

5 20 \ L = 10 ?

k2] ®

a =) 0
60 40 0 40 60 10 5 0 5 10
N AR O Pl
> >

Izquierda<Centro—Derecha Izquierda<Centro—~>Derecha
Posicion de operacion ¢ (mm) Posicion de operacion ¢ (mm)
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Seleccion de Productos

Cable de fibra éptica (Tipo barrera)

(k1) (X2 (*3) Radio de
Dimensiones Modelo Longitud del | Distancia de | Min. Objeto | cyrvatura Temperatura
Cable (L) Deteccion Detectable permitido
(mm)

Corte Libre

=——dffbodff——— FT-320-05 2m 150 $0.5 15R

Corte Libre
::uj]:aﬁjj o Eﬂ@jj::l FT-420-10 2m 500 ¢ 1 30R

Corte Libre

10 0 ot FTC-220-05 om 150 $0.5 15R
cilindrico

Corte Libre

100 O [ 1« ] FTC-320-10 2m 500 o1 30R

Corte Libre

i{jg;’ico —_—— o FTCS-220-05 2m 150 $0.5 15R

I '
F]
-3
3
)
o
1

—40~+70TC
(Humedad: 35~

5 S 5 85%RH)
) ::]j l:[:: FTP-320-10 2m 500 o1 30R
[e] Qo [e]

Plastico

o

[=)
© © 2
S S
= = )
® @ c
—I . —l . v
=3 =
= =
@ @

Tipo
) ——dfpodfho—=— | Fr-420-13 om 400 61 4R

Corte Libre FTS-320-05
[ Tipo SUS ] 15R
—ffpb—- dffie— FTS1-320-05 2m 150 $0.5 |(Parte SUS
10R)
FTS2-320-05
Corte Libre FTS-420-10 30R
::@B;j:: o :::c% om 500 $1.0 |(Parte SUS
FTS2-420-10 10R)
Corte Libre

Tipo R —40~ Sensqres_
(OB ::@m: o E@I' FT-420-10H 2m 300 $1.0 30 +105%C Fotoeléctricos

al calor

(=]
=]
=
=3
@
=
=3
=
D

Tipo - - —40~
T :::cﬂ@;:ocﬂ@:x:u FT-420-15H1| 2m 500 $1.0 50R T1eoo

al calor

Tipo
Vidrio

Tieo o cfffhommwmn= | gr-420- 4o~
deresisptencia =u:mm:ammm:@:l:l GT-420-13H2 2m 400 1.0 25R +250C

Para BF4R

%(%1) El cable de Fibra Optica puede ser personalizable dentro de la longitud nominal.
“(%2) La distancia de deteccion es estandar para la serie BF4 de LED Rojo y el 10% del tipo LED Rojo es aplicable cuando es LED Verde.
Es aplicable al 40% de la distancia de deteccion para el BF3RX.
(% 3) El objeto minimo a detectar en un valor medido en material opaco con una sefal de salida Optima y la distancia de deteccion es diferente con
la distancia de deteccién de acoplamiento (*2).

AU EEIE La distancia de deteccion se puede acortar alrededor de un 20% en comparacion con el normal de acuerdo a la condicion del cable.

L '
& Vi::?o Es para la Serie BF4R.

K3
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Seleccion de Productos

Cable de fibra optica (De reflexion difusa)

(k1) (k2) (k3) Radio de
: ; Longitud del | Distancia de Min. Objeto curvatura Temperatura
Dimensiones Modelo Cable (L) Deteccion Detectable permitido
(mm)
Corte Libre
e df = FD-320-05 2m 40 $0.03 15R
COrte Libre|
® E@EK FD-420-05 2m 40 ¢ 0.03 15R
Corte Libre,
H—o(—ﬁ
® u]:ﬂ]lt J 18 — FD-620-10 2m 120 $0.03 30R
Corte Libre
[ ——— FDC-320-05 2m 40 $0.03 15R
cilindrico
Corte Libre
UED 0 T e FDCS-320-05 2m 40 $0.03 15R
cilindrico
S:IS
Corte Libre 6 6
Plastico (Humedad: 35~
- FDS-320-05 15R 85%RH
o —=—t———=——" 2m 40 ¢0.03 [(Parte SUS )
. FDS2-320-05 10R)
Corte Libre FDS-420-05 15R
® Ic%g om 40 $0.03 (Parte SUS
FDS2-420-05 10R)
Corte Libre FDS-620-10 30R
® E:q:gmgqug 2m 120 $0.03 |(Parte SUS
FDS2-620-10 10R)
Corte Libre
o ff—————— FD-320-F 2m 40 $0.03 15R
Coaxial
Corte Libre
® CGBE% FD-320-F1 2m 60 $0.03 15R
Coaxial
Corte Libre
H—b(—ﬁ
Tiro lo} E@HE f————— | FD-620-F2 2m 120 $0.03 30R
—
Corte Libre .
i © I < | FD-620-10H | 2m 120 $0.03 30R | —40~+105C
al calor
Corte Libre
p ® Eﬂ”ﬁ je ——  |FD-620-15H1| 2m 160 $0.03 50R —40~+150C
A © i GD-420-20H2|  2m 100 $0.03 50R | —40~+2507C
al calor
Vidrio
de re:ii::encia %== GD-620-20H2 2m 100 [0} 0.03 50R —40~+250T
al calor
Para BF4R

+(%*1) El cable de Fibra Optica puede ser personalizable dentro de la longitud nominal.

#+(*2) La distancia de deteccion estandar para la serie BF4 de LED Rojo y el objeto a detectar es de 50mm - no es de papel blanco brillante,

el 10% de LED Rojo es aplicado cuando esta el LED Verde.

(El Tipo FD-620 da un valor medido a una maxima sensibilidad usando 100mm de papel no brillante).

+(%3) El objeto minimo a detectar en un valor medido en material opaco con una sefial de salida 6ptima y la distancia de deteccion es diferente

con la distancia de deteccion nominal (*2).

La distancia de deteccién se puede acortar alrededor de un 20% en comparacién con el normal de acuerdo a la condicion del cable.
[ (FC-2) Debe de ser usado para cortar la fibra del cable].

@ para la Serie BF4R.
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Seleccion de Productos

Cable de fibra optica

Modelo Tipo Reflexion Difusa Modelo Tipo Barrera
5.5 12 2000 0-0 55 12 2000
M3-D0.5 ‘ ‘ "] | M3-D0.5 ﬁ ‘ ‘ ‘
® ilis ;
2-905 M3X0.5 2-91 $05 WM8X0.5 2]
FD-420-05 15 2000 20 2000
’ 3_12 3_12
M4-D0.5 <> > M4-D1.0
( =————- @k 3¢
) g1 \ \ M4x0.7 \ 922
Lo L) 2-90.5 /$2.6 \M4X0.7 \2-¢1 a M2.6X0.45
FD-620-10 1185 2000 N FTC-220-05 15 2000
10 3
M6—D1.0 ‘ $2-D0.5 ENI ‘
Qo ® I
) — L
2 1.0
32—¢1 /84 \ M6X0.75 \2-922 fCorte ivre] 205 .
FDC-320-05 15 2000 FTC-320-10 20 2000
3 1
M3-D0.5 et T $3-D1.0 FUSPRT
R/
® ]:E% @\; ® O—m 3
2-$0.5 E 2-¢1 @ 91 \ #3 $2.2
FDCS-320-05 15 15 2000 0-0 15 15 2000
$3-D0.5 \ | [#1.0-D0.5 \ ] |
SUS ¢1.5%15mm @: : { —— |SUS ¢1x15mm %@
\¢1.5 \ %3 2-¢1
= 2005 oo 605 (AR L o1
FDP-320-10 ;; 14 2000 _ P 0-10 14 2000
D1.0x2 o s D1.0 5
Plastico ® @ Qi L Plastico ‘21 I
iﬁ} — iA
2- g1 10 4-¢31 \2—-¢2.2 10 4-¢3.1 $2.2
M3-D0.5 | ] | | M4-D0.265x 16 \
SUS ¢ 1.5>90mm © = = ———— 3¢
- . 2.2
| FDS2-320-05] o, 1 2000 0-0

C T
— = ——————-
915 :MSXO.S \ﬂ

9

M3-D0.5
SUS ¢ 1.0x90mm

I

0 12
— —_
\9 1.0 M3X0.5 B

2000

FDS-420-05 , 9% 15 2000 0-0 . 0 somo

M4-D0.5 > 2 M3-D0.5 5.5

SUS ¢1.5X90mm (8) /'\' SUS ¢1.0x35mm | ”‘

{ ”
- © Sensores
2605 915 M4X0.7 2-¢1 005 \ o1 0.5 \ 41 Fotoeléctricos
FDS2-420-05 45 15 2000 0-0
7 3 12 .

M4-D0.5 > M3-D0.5

SUS ¢1.5X45mm SUS®1.0X45mm®;

\g1.5 M4X0.7 \2-g1 @ 0.5

FDS-620-10 90 18 2000 420-10 90 15 2000
M6-D1.0 F&T 3, 15 M4-D1.0 ! 312

SUS ¢2.5x90mm 7\ SUS ¢1.56x90mm L~

Q (@) ——=— 3¢

2-¢1 2.5 M6X0.75 \2-g2.2 Al o153 M4X0.7 \82:2
FDS2-620-10 45 18 2000 ) 420-10 45 15 2000
M6-D1.0 S 15 M4-D1.0 ! S 12

SUS ¢2.5X45mm SUS ¢1.5X45mm H N

—— ? Q @ € )
2.5 MEX0.75 2-92.2 91 p1.5 M4X0.7 $2.2
|FD-320-F 420 i 2000
: 18 2000
Co—axial M3 ‘ ‘ > [ma-D1.0 7 3,12
$0.5, 0.25%4 Resistente al calor ~ |
=——— |50 © } %
Recoptor 4~ ¢0.25 s — Lcor Lo 81 /M2.6X0.45 \ M4X0.7 \¢2.2

Autonics
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Seleccion de Productos

Cable de fibra optica

Modelo Tipo Barrera Modelo

15 2000

M4-D1.0 7 3_12 M4-D1.

Resistente al calor ‘ o~ Resislente"al calor AN\
150C © ) Max.250°C (@)
¢1.3

- Vidrio
91 /M2.6X0.45 \ M4X0.7 $2.2

Tipo Barrera

7
4 3_12 2.9

M2.6X0.45 M4X0.7

Fibra de vidrio con ¢2.9 de armadura de proteccion

15 2000
Vidrio 13 13
94 \p2.2

Tipo Reflexion Difusa

Model | Tipo Reflexion Difusa Modelo
18

1— ¢ 0.5(Emisor) 12 2000

Coaxial M6
$1.0 90.265%16

Corte Libre

M6X0.75 2-¢2.2

Resistente al calor

3 . 15 M4-D0.05% 1000 7 3 13-4,?6 Vidrio
3 2500 oot
t 1 50 ) it )
[ X .

2000

Coaxial M3 M6-D1.5 10 S8 15
$0.5, $0.25%9 5.5 " Emisor ¢ 1 Resistente al calor r—ﬂ o
150C { \
i ==
L /9 ¢ 0.25(Receptor) \M Receptor ¢1.3 @ 2-¢1 _5 M6X0.75 2-92.2
FD-620-F2 | SN GD-420-20H2 15 2000

<

FD-620-10H ‘ 18 2000 NN GD-620-20H2 25 2000
M6-D1.0 S 15 M6—D0.05 1000 3 152 6.6 93 13
Resistente al calor Resistente al calor " ”‘ V"TO ‘ ‘
105C 3 3 T i W0ORE00)
b 250 B zt )| %
M6X0.75 2-g2.2 62 \ \
($0.05%1000) M6x0.75 \#3.8 | 95

Unidad de lentes para deteccion en distancias largas (Se vende por separado)

OModelo : FTL-M26

= T

<Unidad de lentes> <Montaje en el cable>

OMontaje de lentes

ODisponible para los siguientes modelos

FT-420-10 : 2500mm
FT-420-13 : 2000mm
FT-420-10H : 1500mm

Monte dentro de la unidad de lentes 3mm ©Dimensiones M2.6X0.45
de la parte frontal de la fibra.
ORango de temperatura ambiente de la unidad de lentes AL
Se puede utilizar dentro de -40 °C~100 °C. 4.0
(No se use arriba de 100 °C). Lente 52
78 (Unidad:mm)
Cable de fibra 6ptica de micro punto y unidades de lente (Se vende por separado)
OModelo ORango de temperatura ambiente de la unidad de lentes

Cable de fibra 6ptica : FDC-320-F
Lentes de micro punto : FDC-2

Se puede utilizar dentro de -40 °C+100°C.

(No se use arriba de 100°C)

OCaracteristicas ODimensiones
Método de medicién Caracteristicas del punto de barrera ®FDC-320-F
® Diametro del punto(mm) 2000 >
10.0 - 7
d 9.0 / :
g 8.0 / Y —
E 70 " —
= 60 T 3 241
8 50 0.7 4
L 40
3 30 ®FDC-2 23
§ 20 10 13
° e
& 10 MR
' 40 80 120 150 ;
Longitud de insercion { (mm) ;I ,( ”””” 1T @’ ©
Lentes '
(Unidad:mm)
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Seleccion de Productos

Tubo de proteccion para cable de fibra éptica (Se vende por separado)

© Uso: Protege el cable de golpes o de cortes (Undad:mm)

Modelo Dimensiones
M3 0.5 Profundidad 4 ¢ 5 1

e | O mmmmemm @
p— e

M4 x0.7 Profundidad 4 4 5.8

FTH-410 3] B @

12 8
1000 ‘ >

M6 % 0.75 Profundidad 4 % 78

®5
] ML JE @ | o
FDH-610 E P IIIIII 3 El tubo de 500mm puede ser personalizable.
1000 *Nota 2)
i Los 8mm adicionales son para el acoplamiento del tubo.
Accesorios
OCorte de fibra OAdaptador
Uso: Tipo corte libre, Corte del cable de fibra optica EBES: ——uEs Enlos modelos marcados asi
debe de utilizarse.
oFC-2 315
91.3 1.0 21.0 10.5

po— T B e EC[I:[D@E‘,%}E

o o 00 0 OFe2
1 1 1 1 1

+Nota1)
L 92.2(Para cables Diametro interno ¢1.0(Negro y Estandar)
$1.0 dobles) Diametro interno ¢1.3(Solo aplica para el receptor de FD-320-F1 y gris obscuro.)

1.3 02.2

(Undad:mm)

Sensores

Fotoeléctricos
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Seleccion de Productos

Sensor Digital de Presion (Series PSA/PSB)

PS] Al - VI[0T][c] [¢] - [ReTTe

” Rc1/8 |Estandar (Tipo PSA)
Conexion NPT1/8 |Opcion (Tipo PSA)
M5 Estandar (Tipo PSB)
Tipo de Salida Colector abierto Salida NPN
P Colector abierto Salida PNP
Cable Estandar (Con cable)
(%) C Con conector
Rango de Presion 01 100kPa
1 1MPa
Tipo de Presion Tipo’ de presion estandar
\ Vacio
C Compuesto (Presion y vacio)
Apariencia A Cuadrado (30mmX30mm)
B Rectangular (10.2mmX54mm)
Serie I PS |Sensor de Presion |
(%) Solo se aplica a las series de PSB
[ZIEspecificaciones
e i [l Medidor de Presion
ipo de Presion = - - — — — -
P Presion negativa (Vacio) Presion Positiva Compuesto(Presion y vacio)
PSA-V01 PSA-01 PSA-1 PSA-C01
Salida NPN PSB-V01 PSB-01 PSB-1 PSB-C01
Model PSB-V01C PSB-01C PSB-1C PSB-C01C
odelo PSA-V01P PSA-01P PSA-1P PSA-CO1P
Salida PNP PSB-V01P PSB-01P PSB-1P PSB-C01P
PSB-V01CP PSB-01CP PSB-1CP PSB-C01CP
PSB
Apariencia -'-E‘%
y e
Dimensiones w/
(Con cable) (Con Conector)
[W30XH30XL38.5mm] [W54XH10.2XL25mm]
Rango de Presion 0.0~-101.3kPa 0~100.0kPa 0~1,000kPa -100.0~100kPa
Display y ajuste _ _ -
Rango de Presion 5.0~-101.3kPa -5.0~110.0kPa -50~1,100kPa -101.2~110kPa
Max. Rango de Presion 2 veces el rango de Presion nominal 1.5 veces rango Presion nom.| 2 veces rango Presion nom.
Fluidos compatibles Aire o0 gases no corrosivos
Alimentacion 12V-24VCC +10%(Rizo P-P:Max. 10%)
Consumo de corriente Max. 50mA
Salida d trol o Colector abierto Salida NPN = Corriente de carga: Max. 100mA, Voltaje de carga: Max. 30VCC,Voltaje residual: Max. 1V
Ellieke) el Eoni© o Colector abierto Salida PNP =Max. corriente: Max. 100mA, Voltaje residual: Max. 2V
Histeresis (%1) 1 digito (2digitos/psi)Fijo 2 digitos Fijo
Error de repeticion +0.2% F.S. +1digito +0.2% F.S. +2digitos
Tiempo de respuesta 2.5ms, 5ms, 100ms, 500ms Configurables
Proteccion contra corto circuito Incorporado
Selieh enellinies ® \/oltaje de Salida: 1-5VCC 2% F.S. ®Ajuste de cero: hasta 1VCC +2% F.S. @ Ajuste de escala/limite: hasta 4VCC 2% F.S.
9 ® Linealidad : Hasta + 2 % F.S. ® Resolucion : Aprox. 1/200 ©® Impedancia de Salida: 1kQ
Display 3%z digitos LED 7Segmentos
Min. rango del display 1digito (2digitos/psi) 2 digitos
. ., kPa, kgf/cm? , bar, psi, 5 . kPa, kgf/cm? , bar, psi,
Unidades de Presion mmHg, mmH-20, |nE|g kPa, kgf/lcm?, bar, psi mmHg, mmH20, inHg
Caracteristicas de
Salida de control e (% 2) Max. 1% F.S. (en 25°C) Max. +2% F.S.
indicador de temperatura.
Caracteristica da Salida o
analdgica de temperatura (*x 2) Max. £2% F.S.

«F.S.(Escala completa): rango de Presion especificado.
(% 1)La Histeresis es variable en la salida de operacion en el modo F-1

(K 2) Se basa en 25°C de presion dentro de 0~50°C

[ZIPresiéon y Max. Rango de Display

Tipo kPa kgf/ert bar psi mmHg inHg mmH=0
Presion de 0~-101.3 0~-1.033 0~-1.013 0~-14.70 0~-760 0~-29.9 0~-103.4
Vacio (5.0 ~-101.3) (0.051 ~-1.034) (0.05~-1.013) | (0.74 ~-14.70) (38 ~ -760) (15 ~-29.9) (5.2 ~-103.4)
0~100.0 0~1.020 0~1.020 0~14.50
Presién (-5.0 ~ 110.0) (-0.051 ~ 1.122) (-0.050~1.100) | (-0.726 ~ 15.96)
Estandar 0~ 1000 0~10.20 0~10.00 0~145.0
(-50 ~ 1100) (-0.51~11.22) (-0.50 ~ 11.00) (-7.2 ~ 159.6)
Presion 100.0 ~ -100.0 1.020 ~ -1.020 1.020 ~ -1.020 14.50 ~ -14.50 750 ~ -750 29.5~-29.5 102.1~-103.4
Compuesta| (110.0 ~-101.2) (1.122 ~ -1.034) (1.100 ~-1.012) | (15.96 ~-14.70) (824 ~ -760) (32.6 ~-29.9) (112.3~-103.4)

++(FS) Es la escala maxima de Presion del display. < Cuando utiliza la unidad mmH20O, multiplicar el valor del display por 100.
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Seleccion de Productos

Sensor Digital de Presion (Series PSA/PSB)

EIDimensiones Unidad:mm
OPSA 385 « . ®Soporte de Montaje (Tipo PSA)
< 30 » « 23 055 13
— -y ! Y . Soporte para montar en panel
— | PS0-01
” ” ” 'l III |@ = g Y ( )
——n
| MR ol . -
\! N
Ao © o Protector
“ @@ v E]E] v frontal —
v B T %} ] v (PSO-02)
—— o
g 30 » 6
Flujo de Presiéon Puerto de ;()resib;: — 2-M3 40 = >
Atmosférica -lEsténdar Plata) Tornillo para < »
:Rc1/8x7L Llave hexagonal 41.5
g » 7y I .;Seep‘;$;(jd§8\(‘,ergm) eCorte del panel Montaje con protector frontal
] < :NPT1/8X6L ® Se vende por separado
o# Y 2| 5 —_—
A | g
&a & g
A & 36105
105 (Espesor del panel: B P 02 >
0.8mm~3.5mm) B
®Fijacion por soporte de montaje (Tipo PSA)
. 20 0.1 o
<Soporte A > <Soporte B> AEVEAe .
I ! NP
3 g - g
i 0 g R
Aotonics /
; 7 '
® 3 2 o s v 2{
28 -+ >
DEETIGN / 50
< 41
®Soporte-A 30 eSoporte - B
13 20
}\ 30
@ 2-94.2 22 202005
§ Y 35 &
30 o . —
< > A\ oy ¥ N 25% g
|~ ] o\ & v
ﬁ lﬁ* o vy N
bl © D 25 N
N e s> g Doy |
202008 2-4.2 D ” 2-04.2
OPSB

®Tipo Cable

N
=]
Puerto de Presion : 2-03.4
4
(M5 5mm) 4 Hoyo de fijacion(Tornillo M3) 4 Puerto de Presion : Orificio de montaje (Tornillo M3)
(M5 Profundidad 5mm)
b a;/ X [
. Tornillo 2-M2 o n ) Ol o] N E
- N g ~—‘ @ — a) 2| - II
- - | ©
Y va j: Y ve
[EControl del diagrama de Salida (PSA/PSB)
®Colector abierto Salida NPN ® Colector abierto Salida PNP
p— Café(+V) 1 +V(Café)
s Salida Analégica _ |[Protector e
5 (Naranja) & | [sobrecorriente
k=3 G SALIDA 1(Negro)
S & SALIDA 1(Negro) @@ £ .
5 444_‘ . S|[ Protector de 1 400avce
2 ’m}__ LIDA2(BI ) L q2.04vCC 5 || sobre corriente| T
3 | [sobrecorriente SAI anco 2T IS
_g E ], SALIDA 2(Blanco) [c :]
Salida Analégica
Proteccion de ? (Naranja)
sobrecorriente
OV(Azul) OV/(Azul)

T

«No hay proteccion contra corto circuito en la salida analégica. No conecte esta salida a la fuente de alimentacion o carga capacitiva directamente.
«Por favor, observe la impedancia de entrada al conectar el instrumento cuando use la salida analégica y verifique la caida de voltaje provocada por la resistencia de un cable largo.

Sensores
[

Presion

Autonics
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E20)
[EIComo Especificarlo

I E20[5 | 2 |- 360 | — | 2 | — | N | — | 12 | —1 R |
——

Series Diam. de flecha Hueca Pulso/1Revolucién |  Fase de Salida Salida Alimentacion Cable
Didmetro ¢20mm Externo Interno N:Colector abierto 5 :5VCC 45% R:Tipo cablel
S:Tipo Flecha 2:¢2mm 100. 200360 | 3ABZ Salida NPN 12 - 12vCC ° | Jresero saliente
HB:Tipoflecha | 2:¢2mm | 2.5:¢2.5mm e 6:AAB,B,2Z |V:Salida de voltaje S S-lT'r;O clablflé .

hueca 3:¢3mm L:Salida Line driver (++) 57 ateral saliente

+Estandar : E20S2- [PULSE]| -3-N-12-R +Estandar:A, B, Z  +Cuando la Salida sea line driver, la

alimentacion sera solamente de 5VCC

E20HB2- [PULSE| -3-N-12-R

ElEspecificaciones

Tipo Encoder Rotativo incremental tipo flecha/flecha hueca con Diametro de $20mm
o | Colector abierto Salida NPN E20S2{ J-O0-N-O0-O0 E20HBO{ __-0-N-0-0
3| salida de voltaje E2052{__O0v-00 E20HBOL 1-0V-0OO
= | Salida Line Driver E20S2{ __ J-0-L-5-0 —
c E (Excepto para la salida line driver) c e (Excepto para la salida line driver)
Apariencias {
y 5]
Dimensiones
[ $20mm, L30mm] [¢20mm, L29mm]
- 100, 200, 360
Resolucion(P/R) (Num. de pulsos no indicados y tipo de salida personalizable)
Fase de salida Fase A, B, Z (Salida Line driver fase A, Z, B, _B, Z, E)
Diferencia de fase de salida Diferencia de fase entre Ay B :} + % (T=1 ciclo de fase A)
Colector abierto Salida NPN Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
Salida [Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
8| de . . . *Baja = Corriente de carga : Max. 20mA, Residual : Max. 0.5VCC
§ Control | Salida Line driver -Alti';\GCorriente de cargga : Max. -20mA, Salida de voltaje : Min. 2.5VCC
Llé Sm Colector abierto Salida NPN Max. 1pus » Condicién de Medicion
:g (Ascendentel Salida de voltaje Max. 1us = Longitud del cable : 1m,
& [Pescendente)| Salida Line driver Max. 0.5 ps I' sink=Max. 20mA
§ Max. Frecuencia de respuesta 100kHz
u% Alimentacion *5VCC + 5% +12VCC + 5%
Consumo de corriente Max. 60mA(Desconexion de la carga), Salida Line driver : Max. 50mA(Desconexion de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ(a 500VCC mega entre todas las terminales y la caja)
Rigidez dieléctrica 500VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y la caja)
Conexion Tipo cable saliente (Posterior / Lateral)
;§ « | Torque de inicio Max. 5gfecm(5X10™ Nem)
8 § Momento de inercia Max. 0.5g-cm?(5X107® kgem?)
%é_% Carga de flecha Radial : 200gf, Empuje : 200gf
i [Max. revolucion disponible (%x1) 6000rpm
Vibracién 1.5mm de amplitud a una frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 50G
Temperatura ambiente -10 to 70 °C (Sin congelamiento), Almacenamiento : -20 a 80 °C
Humedad Ambiental 35 a 85%RH, Almacenamiento : 35 a 90%RH
Proteccion IP50(Estandar IEC)
Cable ¢$3mm, 5P(Salida Line driver : 8P), Longitud :1m,Cable blindado
Accesorios Acoplador ¢2mm (Tipo flecha), Soporte(Tipo interno)
Peso de unidad Aprox. 35g

<(*1)Max. revolucion disponible = Max. revolucién de respuesta

Max. respuesta en frecuencia
P — X 60 seq]
Resolucion

[Max. revolucion de respuesta (rpm)=

Favor de seleccionar la resolucion de modo que quede debajo del nUmero Max. de revoluciones.
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E20)
[©IConexiones

®Colector Abierto Salida NPN / Salida de Voltaje e Salida Line driver

r Café:+V(5VCC £5%)
Negro:OUT A
Café:+V Rojo:OUT A
— (5VCC, 12VCC £5%) BIanco:OU_T B
® Negro:OUT A Gris:OUT B
Blanco:OUT B Naranja:OUT Z_
Naranja:OUT Z Amarillo:OUT Z
Azul:GND(0V) Azul:GND(OV)
Blindado:F.G Blindado:F.G
[EIDimensiones
OTipo cable saliente posterior OTipo cable lateral
10 20 3.1
950 PLL e 450 10 20
1M 1
2 T ) o a2 —d | . o
N Y [ ~ :é\l Y N
2M2X04DP4 S © < A = l® °|
P.CD.16 B 2-M2X0.4 DP:4
PC.D.16 'y
5]
1™
whe 28 31, 4 25
A
Y 5 ™M v
2-9160P4 ~| AH P B | — ~| A = —-—- -9
PCD16 — } < ‘ . R
o] o] v
2-01.6 DP:4
.E,‘ PCD.16 .
g5° 10 -
| D 1™
A 2 |25 | @3
Tolerancia +0.014, +0.004
OSoporte E20HB
16 2-01.6
0.1
2 e 22
P cnI #/777
2-R1.5
OAcoplador
135 0.2
10w
TTMMED o Y s = Max. 0.2mm
E il M”H v i £ = Max. 0.15mm
OHnHi 2 = o
2. mm X 0 = Max. 2

4M2X04TAP Y Encoders

Rotativos

Unidad:mm

<Cuando se combina el acoplador a la flecha del encoder, si hay gran excentricidad o una ligera curva entre la flecha del encoder rotativo
y la flecha cercana, se hara menor el ciclo de vida del encoder y del acoplamiento.
<No agregue mucha carga en la rotacion del eje.
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E30/E40S/E40H/E40HB)
[cIComo Especificarlo

[E3os ][ 4 | —[1024 ] — [ 3 ] — [N | — [24 ] — [__]
Serie  |Diametro de flecha| Pulso/1Revolucion| Fases de Salida Salidas Alimentacién Cable
» T:Salida totem pole . 50 Sin marca:
D'grgggqo " Ver resolucion | SA B Z N: Colector abierto Salida NPN 245-\1/5-3@50/‘(’: Modelo estandar
, uci = : ) : .
Congg | ¢4mm 6AAB,B,2Z |VsSaldadevolaje 5% SablS de eaida 1)
L:Salida Line driver («+)
“Cuando la Salida sea line driver, la “* Longitud del cable: 250mm
alimentacion sera solamente de 5VCC
I E49mn 8 |—[_s5000 |— | 3 | — | N | —| 24 | — 1 | |
Serie Con flecha | Flecha hueca |Pulso/1Revolucion| Fases de Salida Salida Alimentacion Cable
Iglimetr9¢40mm Externo Interno 2:A, B T Salida totem pole Sin marca:
:Con eje . . . . N: Colector abierto Salida | 5:5VCC+5% |Modelo estandar
. < 6:06 " N, D,
5 Semi-hueco ) 8:$8mm Ver resolucion S.A 2,2 Estandan NPN ) 24 :12-24VCC | ¢: Conector con
' 6:96mm 10:¢10mm 4AABB V: Salida de voltaje 5% cable de salida ()
8:08mm 12:$12mm 6:A,A,B,B,Z,Z L: Salida Line driver ()

< Longitud del cable
: 250mm

< Cuando la Salida sea line driver, la

ElEspecificaciones alimentacion sera solamente de 5VCC

Encoder $30mm con flecha

Encoder $40 mm con flecha
(Tipo incremental)

Tipo (Tipo incremental) Encoder ¢p40mm flecha hueca(Tipo incremental)

Salida Totem Pole

E30S4{ _-3-T-00-0O0

E4080L__1-0O0-T-0-0

E40HCI{ -0-T-0-0

E40HBO{L __-0O0-T-0-0

Colector abierto de Salida NPN

E3084{ -3-N-00-00

E40S0-L  -0-N-0O0-0

E40HO{ _-0-N-O0-0

E40HBLI -00-N-00-0

Modelo

Salida de voltaje (PNP)

E30S4 -3-V-0-0

E40sO{ _1-0-v-0-0

E40HOL_J-0-v-0-0

E40HBO-L__-0-v-0-O0

E40HO{ __J-00-L-5-00

c e (Excepto para salida Line driver)

N

E40HBO-L__J-00-L-5-00

c E (Excepto para salida Line driver)

4 L
! 5,
ey <
! \'A,..
[¢40mm, L51mm]| [¢40mm, L40mm] [¢40mm, L40mm]

*1,%2,%5, 10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120, 125,150, 192, 200, 240, 250, 256, 300, 360,
400,500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000, 2048, 2500, 3000, 3600, 5000

La resolucién no indicada es personalizable

E30S4{ -6-L-5-0

c e (Excepto para salida Line driver)

Salida Line Driver

E40800{ __ J-00-L-5-00

c E (Excepto para salida Line driver)

Apariencia

y
Dimensiones

[¢30mm, L42.5mm]

100,200,360,500, 1000,1024,3000

Resolucion (Pulsos / Revolucion)

Diferencia entre las Diferencia entre las fases Ay B: LI (T=1ciclo de la fase A)
fases 4
eBaja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
Salida Totem Pole eAlta = Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje de Salida : (Alimentacion 5VCC): Min. (Alimentacién-2.0)VCC,
Voltaje de salida : (Alimentacién 12-24VCC): Min. (Alimentacién-3.0)VCC

o | Salida S DleEineb et Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
2 de Salida de voltaje (PNP) Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
B control - Baja= Corriente de carga : Max. 20mA Voltaje residual : Max. 0.5VCC
w Alta = Corriente de carga : Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5VCC
§ Salida Totem Pole Max. 1us
.§ Tiempo de gg'l%:%s’l‘)‘lem Max. 1ps ® Condiciones de medicién
i r?ff&ii‘f Salida de Max. 1ps(5VDC:Resistencia de salida 8200), = Longitud del cable: 2m
8 | bajada) |2 Max. 2us(12-24VDC:Resistencia de salida 4.7kQ) | sink=Max. 20mA
a Salida Line Driver Max. 0.5us

300kHz
Max. 80mA(Desconectado de la carga), Salida Line Driver:Max. 50mA(Desconectado de la carga)
Min. 100MQ(a 500VCC)
750VAC 50/60Hz por 1 minuto (Entre todos los terminales y el cuerpo del instrumento)

Max.respuesta en frecuencia
Consumo corriente
Resistencia de aislamiento

Rigidez de aislamiento

Conexion Tipo cable de salida, Tipo conector con cable de salida 250mm
g ,, [ Torque inicial Max. 20gf-cm(0.002N-m)
S _§ Momento de inercia Max. 20g-cm* (2X10'.6 kg-m?)
g Carga en la flecha Radial : Max. 2kgf, Empuje : Max. 1kgf
ég Desvio en la posicion del eje Radial : Max. 0.1mm,Empuje: Max. 0.2mm
h Numero maximo de revoluciones | (%1) 5000rpm
Vibracién 1.5mm amplitud en la frecuencia de10~55Hz en cada una de las direcciones X,Y,Z por 2 horas
Impacto Max. 50G
Temperatura ambiente -10° ~ 70°C (Sin congelamiento) De almacenamiento -25° ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, Almacenamiento : 35~90%RH
Proteccion IP50(Especificacion IEC)
Cable $5mm, 5P, Longitud:2m, Cable blindado(Line driver : $5mm, 8P)
Accesorio Acoplamiento ¢4mm
Peso Aprox. 80g

Max. respuesta en frecuencia
Revolucién

« (1) Numero maximo de revoluciones 2 Max. respuesta en revoluciones [Max. respuesta en revoluciones (rpm)=
Favor de seleccionar la resolucién de modo de que quede debajo del nimero Max. de revoluciones.

x 60 seg.]
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Seleccion de Productos

[ZIConexiones
OTipo Estandar
@ Salida Totem Pole/ Colector abierto Salida NPN/Salida de voltaje

OTipo con conector y cable de salida

Salida Totem Pole ‘ . .
Salida NPN Colector abierto Salida Line Driver
Salida de voltaje
Negro :0UT A No.Pin | Color del cable | Funcién |No. Pin | Color del cable | Funcion
Blanco:OUT B @ Negro OUTA @ Negro OUTA
Naranja:OUT Z . N
Café: +V (SVCC, 12-24VCC * 5%) ® Blanco | OUTB | @ Rojo OUTA
Azul:GND(0V) ® Naranja OouT z ® Cafe +V
. - Blindaje: Malla d? tierra ) Cafe +V @ Azul Tierra
+Los hilos no utilizados deben de estar aislados
«El cuerpo del encoder debe ir a Tierra ® Azul GND ® Blanco ouTB
eSalida Line Driver ® Blindaje F.G. ® Gris OUT B
@ Naranja OouT zZ
Amarillo | OUTZ
Negro :OUT A s T
2 Rojo:OUT A ® Blindaje F.G.
Blanco:0UT B “F.G. (Malla de tierra/aterrizada)
Gris:OUT B
Naranja:OUT Z
Amarillo:OUT Z
Café: +V (5VCC, £ 5%)
Azul:GND(OV)
Blindaje: Malla de tierra
[EIDimensiones
OTipo Estandar
°E30S 313 37 2000
4-M3 TAP(DP5)
11234 25
+—-— — - A} Blg_
Cable para tipo Estandar
5P(Salida Line Driver : 8P),¢5mm,
Longitud :2m, cable blindado
A [os [os [o10]p12
*E40S 31 20 B 15 | ¢17
15 Tolerancia oot
[ :
<
— — A | Tolerancia
— =R (g8 | e Alelg
=i < 8 | 55
| | Y
P.C.D30
3-M3X0.5 DP5
————ze—fﬁ-—-—-%
_”_ —_— e —— -
2000 N
. »

Cable para tipo Estandar

5P(Salida Line Driver : 8P),
$5mm, Longitud : 2m, cable blindado

OTipo con conector y cable de salida
*E30S

E{,,,i,

Cable para tipo Estandar

5P(Salida Line Driver : 8P),
$5mm, Longitud :2m, cable blindado

©OCable con conector (Accesorio)

2000(5000,10000)

$5mm

Modelo cable con conector

Lialida | cID9S-2 (Estandar), CID9S-5, CIDIS-10
Etc. |CID6S-2 (Estandar), CID6S-5, CID6S-10

Acople A B C D

o4mm | ¢4 (913 [156 | 21

o6mm | 6 915 |16.4 | 22

o8mm | ¢8 919 |18.2| 25

¢10mm | 10 [$22 |18.2 | 25
Unidad:mm Unidad:mm

3
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E50S)

[=]]Como Especificarlo

[esos || & |—[ swo0 | —[ 3 |—| O e IR TR L I
Serie  |Didmetro de flecha| Pulsos/1Revolucion Fases de salida Salidas Alimentacion Cable
Didmet 2:AB T: Salida totem pole gnén?)rlca Modelo ec?éf(\dfif
iametro . . N: Colector abierto . o : Cable con conector(+
¢50mm, 48mm Ver Resolucion Z’ j 2’% é (_ESta"dar) Salida NPN 5:5VCC £5% ian lor posteror
Con Eje VB R V: Salida de voltaje 24 :12-24VCC +5% | 55 Conector lateral
6:A,AB,B 22 L: Salida Line driver (%) integrado

+Para la salida Line
Driver, la Alimentacion
sera solo 5VCC

[ZIEspecificaciones

“*Longitud del cable

:250mm

Tipo Encoder$ 50mm con flecha (Tipo Incremental)

Salida Totem Pole E50S8]-_1-[1-T-5-C1

E5088[1-C 1-[1-T-24-[1]

Colector abierto Salida NPN E50S8[J-L_ J-[1-N-5-[1

E5088[]- 1-[1-N-24-[]

E50S81- 1-[1-V-5-[1

=
(7}
°
s}
=

Salida de voltaje (PNP)

E50S8[1- -[1-Vv-24-]

Salida Line Driver E5088[J- -[1-L-5-[1]

C € (Excepto salida Line Driver)

Apariencia

y
Dimensiones

[¢50mm, L58.3mm]

Resolucién (Pulsos / Revolucion) (*x1)

*1,*2,%5,10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120,125, 150, 192, 200, 240,
250, 256, 300, 360, 400, 500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000, 2048, 2500,
3000, 3600, 5000, 6000, 8000 (Las resoluciones no indicadas, son personalizables)

Fases de Salida

Fases A, B, Z (Line driver : A,A, B, B, Z,Z)

E . T
Diferencia entre las Diferencia entre las fases Ay B : v +

T
N (T=1ciclo de la fase A)

fases
: -Baja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
Salicalioienlels “Alto = Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje de salida (Alimentacion 5VCC) : Min. (Alimentacion-2.0)VCC,
Voltaje de salida (Alimentacién 12-24VCC) : Min. (Alimentacién-3.0)VCC
2 Co(?;rol SaidalN; N, Corriente de carga : Max. 30mA, voltaje residual : Max. 0.4VCC
= Salida Salida de voltaje (PNP) Corriente de carga : Max. 10mA, voltaje residual : Max. 0.4 vCC
3 Salida Line Driver *Baja = Corriente de carga : Max. 20mA, Voltaje residual : Max. 0.5VCC
w Alto = Corriente de carga : Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5VCC
1]
Q - Salida Totem Pole Max. 1us
5 Tledmpo Salida NPN = «Condiciones de medicién
s} e ) .
8 | respuesta [colector abierto Max. Tus GI L.Ozg_n:/? delz(z)abr -2m,
§ (Subida/ | salida de voltaje (PNP) Max. 1us sink = Max. £om
L% Bajada) |s;iga Line Driver Max. 0.5us

Max. respuesta de frecuencia 300kHz

Consumo de corriente

Max. 80 mA(Desconectado de la carga), Salida Line Driver:Max. 50mA (Desconectado de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MQ (a 500VCC megas Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Rigidez Dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Tipo cable de salida, Tipo conector con cable de salida 200mm

Conexién
g 2 Torque inicial Max. 70gf-cm (0.007N-m)
‘32 | Momento de Inercia Max. 80g-cm?(8 X10° kg-m’)
% é Carga en la flecha Radial : Max. 10kgf,Empuje: Max. 2.5kgf
,_,% Numero méaximo de revoluciones | (k2) 5000rpm
Vibracion 1.5mm amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 75G
Temperatura ambiente -10 ~ 70°C(Sin congelamiento), Almacenamiento : -25 ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, Almacenamiento: 35~90%RH
Proteccion IP50(Especificaciones IEC)
Cable 5P, $5mm, Largo: 2m, Blindaje (Salida Line Driver : 8P,¢5mm)
Accesorio Soporte y cople $8mm
Peso Aprox. 2759

% (%1) El pulso *'solo es para las fases Ay B (Salida Line Driver fases A,A,B,B)
% (%2) Numero maximo de revoluciones 2 Max, respuesta en revoluciones [Max. respuesta en revoluciones (rpm)=

Favor de seleccionar la resolucion de manera que el nimero maximo de revoluciones sea menor que el nimero de revoluciones permitido.

Max. respuesta en frecuencia

Revolucion

x 60 seg.]
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E50S)
[ElConexiones

OTipo Estandar OTipo cable con conector
- Salida Totem Pole/ Colector abierto Salida NPN/ Salida de voltaje

Negro :OUT A Salida Totem Pole
. Salida NPN Colector abierto i i i
Blancg :0UTB Salida de voltaje (PNP) Salida Line Driver
Naranja: OUT Z
Café : +V (5VCC, No.Pin | Color del cable | Funcion | No. Pin | Color del cable| Funcién
© 12-24VCC +5%) 0} Negro OUTA 0] Negro OUTA
Azul : GND(0V) @ Blanco |OUTB | ©® Rojo OUTA
Blindaje : Malla de tierra ® Naranja | OUT Z ® Cafe +V
«»Los cables no utilizados deben ser aislados. ® Cafe +V @ Azul Tierra
«El Blindaje y el cuerpo del encoder deben estar a tierra.
® Azul GND ® Blanco OuT B
«Salida Line Driver ~ Negro :OUTA ©® | Blindaje F.G. ® Gris OUTB
~ Rojo:OUT A ) Naranja ouT Z
~ Blanco: OUT B Amarillo ouTZ
- Gris:OUT B ® Blindaje F.G.
——Narar?ja -ouT Z_ % F.G.(Malla de tierra/aterrizada)
@ ~ Amarillo: OUT Z
—Café : +V (5VCC, +5%)
—Azul : GND(0V)
L Blindaje : Malla de tierra

IDimensiones
OTipo Estandar

5 25 2000

Cable para tipo estandar
— X — é ¢5mm, 5P(Salida Line driver:8P),
Longitud:2000, Cable blindado

A\ 3-M3X0.5 DP:8
P.C.D. 40

OTipo conector saliente integrado de la parte trasera OTipo conector saliente integrado de la parte lateral
233 48 94 233 48
158 |5 158 |5, 135
ot

4

0.01
0.021
0.005
0.012
&

1

®

22 |94

A
33 ggy
?? | Q| =% — - — 3 - - -
o | ¢ o 4 % Q| F o
Ly ¥ = 4 Ly ¥ = 4
— [————
OTipo cable con conector
®Cable con conector (Accesorio)
250 29 2000(5000,10000)

A 4

- Encoders
$Smm Rotativos

Cable con conector

Salida "
Line Driver CID9S-2(Estdndar), CID9S-5, CID9S-10

Etc. CID6S-2(Estandar),CID6S-5, CID6S-10

* El cable con conector es personalizable

® Soporte L e Cople
55 25
4-43.5 ) >
r%j Vlstal A 34 182 | 34
! ‘ B ucg Iy "
9 ‘ 3o (LRl
2| ] - | o $5 0 LIS
g | 9 N AL ]
e ‘ : “’# v 4-M4 x 0.7
Vista (A) Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E58)
[cIComo Especificarlo

[ E58SC | 10 H 8000 H 3 H N 24 H
I T I 1 1 I I
Series Diametro de Pulsos/ ; : ’ -
Diametro¢58mm flecha 1Revolucien|| F2Ses de salida Salida Alimentacion Cable
SC:Sujecion de flecha | 10 | ¢10mm 2A B T: Salida Totem pole
3:A! B 7 N:Colector abierto 5:5VCC +5% Sin marca: Tipo Normal
SS:Sincorinizacion deflecha| 6 | ¢6mm Ver 5 E » E ’d Salida NPN C:Cable (250mm) con conector
H-Flecha Hueca Resolucion || (Estandar) V:Salida de voltaje || 24:12-24vce || CR:Conector posterior integrado
12 [912mm 4AABB L: Salida Line driver +5% CS:Conector latera lintegrado
i ¢ 6:A/A,B,B,Z,Z =070
HB:Flecha semi hueca A A B, B, 4,

+El estandar para el encoder con flechalinterno es el cable tipo conector axial.
El estandar para el encoder de flecha hueca es el cable tipo conector radial.
+Se encuentran disponibles la personalizacion de las especificaciones de los modelos.

[ElEspecificaciones

< Para la salida Line

Driver, la Alimentacion
sera solo 5VCC

Tipo

Encoder Rotativo Incremental Didametro ¢58mm

Salida Totem pole E58SC10-0000-3-T-O E58SS6-0000-3-T-O

E58H12-0000-3-T-O

E58HB12-0000-3-T-0O

Colector abierto Salida NPN | E58SC10-0000-3-N-0 | E58SS6-0000-3-N-0O

E58H12-0000-3-N-00

E58HB12-0000-3-N-0O

Modelo : -
Salida de voltaje E58SC10-0000-3-V-O E588S6-0000-3-V-0O

E58H12-0000-3-V-O

E58HB12-0000-3-V-0O

E58SS6-0000-6-L-5

Salida Line Driver E58SC10-0000-6-L-5

E58H12-0000-6-L-5

E58HB12-0000-6-L-5

c G(Exoepto para la salida Line driver)

(Excepto para la salida Line driver) (Excepto para la salida Line driver)

(Excepto para la salida Line driver)
NUEVO

C C C

Apariencias

y A
Dimensiones % o }

[$58mm, L79.5mm] [$58mm, L63.5mm]

[$58mm, L55.5mm]

[$58mm, L55.5mm]

Resolucion(P/R) (x1)

*1,*2,*5, 10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120, 125, 150, 192,
200, 240, 250, 256, 300, 360, 400, 500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800,
2000, 2048, 2500, 3000, 3600, 5000, 6000, 8000

Fase de salida

Fase A, B, Z (Salida Line driver :Fase A, A, B, B, Z, Z)

Diferencia de fase de la salida

Diferencia de fase entre fase Ay B '} + % (T=Ciclo de la fase A)

-Baja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
: -Alta = Corritente de carga : Max. 10mA,
2 IREEEE.2 Voltaje de salida (Voltaje de alimentacion 5VCC) : Min. (Voltaje de alimentacion-2.0)VCC,

Salida Voltaje de salida(Voltaje de alimentacion 12-24VCC) : Min. (Voltaje de alimentacion-3.0)VCC

co(rj:rol gg:%(;t%gﬁ'em Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
3 Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
= Salida Line dri *Baja = Corriente de carga : Max. 20mA, Voltaje residual : Max. 0.5VCC
8 alida Line driver «Alta - Corriente de carga : Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5VCC
] -
s s Salida Totem pole
S de Colector abierto : . -
§ Respuesta | Salida NPN Max. 1u(Longitud del cable:2m, | =20mA)
E_ ,é’gssz:zl) Salida de voltaje
I Salida Line driver Max. 0.5u(Longitud del cable:2m, | =20mA)

Max. Respuesta de frecuencia

300kHz

Alimentacion *5VCC +5%(Rizo P-P:Max. 5%)

+12-24VCC +5%(Rizo P-P:Max. 5%)

Consumo

Max. 80mA(Desconectado de la carga),
Salida Line driver: Max. 50mA(Desconectado de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MQ(a 500VCC mega entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Conexion

Cable,Cable con conector, Conector integrado (axial, radial)

Torque de inicio Max. 40gf.cm(0.004N-m)

Max. 90gf-cm(0.009N-m)

Momento de inercia Max. 15g-cn’(1.5X10° kg-m )*

Max. 20g-cm?(2X10° kg-m®)

Max. Radial : 10kg-f, Empuje : Max. 2.5kg-f

Max. Radial : 2kg-f, Empuje : Max. 1kg-f

Especificacion
Mecanica

Carga en el eje

Num. max. de revoluciones  |(% 2) 5000rpm
Vibracion 1.5mm amplitud a frecuencia de 10~55Hz(por el ciclo de un minuto) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 75G

Temperatura Ambiente

-10 ~ 70°C(Sin congelacién), Alimacenamiento : -25 ~ 85°C

Humedad de ambiente

35 ~ 85%RH, Almacenamiento : 35~90%RH

IP50(Estandar IEC)

Proteccion

Cable ¢5mm, 5P, Longitud:2m, Cable blindado (Salida Line driver :¢5mm, 8P)

Accesorio »10mm(Tipo SC)/¢6mm(Tipo SS) acoplamiento, Fijacion de soporte

Eeso -T!po SC-CS/CR:Aprox. _2309, Tipo SS-CS/CR. :Aprox. 205g, HB-CS/CR tipo:Aprox. 200g
-Tipo SC:Aprox. 310g, Tipo SS:Aprox. 285g, Tipo HB :Aprox. 270g, Tipo H:Aprox. 270g

<(%1) 1, 2,512 P/R solo son para salida de dos fases (A 'y B) (Pero salida Line driver: Fase AA B,_B)

[En caso del tipo flecha hueca, 6000, 8000 P/R no estan disponibles]

%(%2) Nimero maximo de revoluciones = Max. revolucién de respuesta [Max. respuesta en revoluciones (rpm) =

Max. respuesta en frecuencia

Resolucion x60 seg]

Favor de seleccionar la resolucion del modo que el nUmero maximo de revoluciones sea menor que el nimero de revoluciones permitido.
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E58)
[ElConexiones

OTipo Estandar OCable con conector / Conector integrado
® Salida totem pole /Colector abierto Salida NPN /
Salida de voltaje
Negro:OUT A Salida Totem pole
Blanco:OUT B Colector abierto Salida NPN Salida Line driver
Naranja:OUT Z Salida de voltaje
Café:+V(5VCC, 12-24VCC +5%) ) Color del B ) Color del .
Azul:GND(0V) Pin No. cable Funcion | Pin No. cable Funcién
Blindado:Malla a tierra @ Negro | OUTA 0] Negro | OUTA
«+Los cables no usados deben de ser aislados @) Blanco | OUT B ) Rojo | OUTA
@ Salida line driver ® Naranja | OUT Z ® Café +V
r Negro:OUT A ® Café +V @ Azul | GND
B ;"JO:O%TUf*r . ® Azul | GND ® |Blanco | OUTB
- Blanco: - - =
= ©® Blindado F.G ® Gris TB
- Gris:OUT B P N - SU
| Naranja:OUT Z aranja| OUT 2
~ Amarillo:OUT Z Amarillo| OUT Z
- Café:+V(5VCC £5%) ©® |Blindado] F.G
- Azul:GND(0V) +F.G(Malla de tierra)
L Blindado:Malla a tierra
[=IDimensiones
20 10 495 94
OSujecion de flecha 33 405
3-M3x0.5 DP6 135
+Soporte:® I . ‘_’
s giv
3-120° b
83| = g
* e §;¢ ® El_ v
% g et i
y
v __—/
3-M4x0.7 DP6 20
“++Soporte:®
A
Y ~ (k) Cable para tipo estandar
88 gz © mm NI 95, 5P(Salida Line:8P),
§ ‘@‘ ‘:t =< - X Longitud:2000, Cable blindado
2 = (%)
Y
I —
Y al
10 4 495 94
33 405
13.5
«Soporte:@ [ Encoders
0 H H < Rotativos
Y —\ Y
2% &
o 7 B ® i
O S L
Y J
Y al
10 4 495 20
33 405 |
10.5
‘4—»
+Soporte:® I k) "f"
T— ,f'::n"w.
o TR Cable para tipo normal
&\ e2 ) N 5, 5P(Salida Line:8P),
B 7| =< ] Longitud:2000, Cable blindado
3| © (%)
J Y | J
3-M4x0.7DP6 /| .
Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E58)

[\IDimensiones

OFlecha hueca 7-M3x0.5 DP6

3-120°

3-120°

3-M4x0.7 DP6

3-120°

3-120°

3-M4x0.7 DP6

OFlecha semi-hueca

7-M3x0.5 DP6

3-120°

3-M4x0.7 DP6

eCable con conector

eSoporte
“+Tipo SC:0®
3- 4.5
65 1200Equiangular
22 ] 936
7AIIS o
o 1t 3-03.5
Sl s 120° Equiangular
L | —
P.C.D 48

®Cople (Series E58SC10/E58SS6)

$6mm : 4-M3X0.5
$10mm : 4-M4X0.7

B;w
P
[

“>

ot

958
"7

+Soporte:®

o

0024
+0(

012

*Tipo SS:@

30
0

s = 0.5mm Max.
=0.25mm Max.
= 5° Max.

.

6 495 20
33 405
10.
[
+Soporte:® I () '1“
T
N % (%) Cable para tipo estandar
3 R m N 95, 5P(Salida Line driver:8P),
© ~| $9 N A R "
O | ~ 7 Longitud:2000, Cable blindado
T = ' = )
X al
24 |
6 49.5
33 405
10.5
[
“+Soporte:® | (*)ﬂ
| \ :
N (k) Cable para tipo estandar
@~ I éei R ki $5, 5P(Salida Line driver:8P),
L2 =, g Longitud:2000, Cable blindado
-
Y 1

*El cable conector es personalizable

*Tipo HB/H:®
235

e
QG@I@

2034

2-5

(Unidad:mm)

tem | A B c D
E585S6 ¢6mm | 067" | 015 | 165 | 22

E58SC10 $10mm | 010°3"| ¢22 18.2 25

«Cuando monte el acoplador en la flecha del encoder, si
hay una gran excentricidad o esta ligeramente curveado
entre la flecha del encoder rotativo y la otra flecha

puede causar un menor ciclo de vida para el encoder y para
el acoplamiento.

«No exceda la carga en la flecha.

Tipo

Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E60H)
[EIComo Especificarlo

[ E6OH || 20 |- 8192 |- 3 | —| N |-[ 24 |-
I I I I I I I
Serie  |Diametro de flecha| Pulsos/1Revolucién | Fases de salida Salida Alimentacion Cable
Diametro ‘A B 7 T: Salida totem pole 5:5VCC +5% | Sin marca:
¢ 60mm, 3:A. B, N: Colector abierto Salida NPN | 24 : 12-24vcC | Modelo estandar
Flecha ¢ 20mm 5000, 8192 — _ = _ =| V:Salida de voltaje C: Conector con
gt 6:A, A B, B, Z Z| [:salidaline driver (<) +5% cable de salida (<)

<+ Para la salida Line « Longitud del cable

+Estdndar: E6G0H20—|PULSO|-3—-N—-24

Driver, la Alimentacion :250mm
. . sera solo 5VCC
[IEspecificaciones
Tipo Encoder Rotativo $60mm con flecha hueca (Tipo Incremental)

Modelo

Salida Totem Pole

E60H20 - —1-3-T-5-[]

E60H20 -——1-3-T-24-[]

Colector abierto Salida NPN

E60H20 - C——1-3-N-5-[]

E60H20 - C—1-3-N-24-[]

Salida de voltaje

E60H20 - —]-3-V-5-[]

E60H20 - —]-3-V-24-[]

Salida Line Driver

E60H20 - 1-6-L-5-[1

Apariencia
y
Dimensiones

c e (Excepto para salida line driver)

[¢60mm, L36mm]

Resolucion (Pulsos/revolucion)

(*1) 5000, 8192

Fases de salida

Fases A, B, Z (Salida line driver A, A, B, B, Z, Z)

Diferencia entre las fases de salida

Diferencias entre las fases A y B: 14-— : ;— (T=1 ciclo de la fase A)

Especificacion eléctrica

®Baja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
Salida Totem Pole |®Alta = Corriente de carga: Max. 10mA, Voltaje de salida:Min. (Alimentacién 5VCC): Min. (Alimentacion-2.0 VCC),
Voltaje de salida(Alimentacion 12-24 VCC):Min. (Alimentacion - 3.0) VCC
Salida de | Colector abierto Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
—— Salida NPN
Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
Salida line driver ®Baja = Corriente de carga : Max. 20mA, Voltaje residual: Max. 0.5 VCC
eAlta = Corriente de carga : Max. -20mA, \pltaje de salida : Min. 2.5VCC
T Salida toten-w pole Max. 1ps
de Colector abierto Max. s eCondiciones medicién
rt(aspgl_zzt/a Salida NPN ) = Longitud del cable: 2m,
i ]
bsaujada) Salida de voltaje Max. 1us I'sink = Max. 20mA
Salida line driver Max. 0.5us

Max. respuesta en frecuencia

300kHz

Alimentacion

¢5VCC + 5% (Rizo P-P: Max. 5%) 12-24VCC + 5% (Rizo P-P: Max. 5%)

Consumo de corriente

Max. 80mA(Desconectado de la carga), Salida line driver:Max. 50mA(Desconectado de la carga)

Resistencia de aislamiento

Min. 100MQ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Rigidez dieléctrica

750VCA 50/60Hz por un minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Conexion

Tipo cable de salida, Tipo conector con cable de salida 200mm

Torque de inicio / inicial

Max. 150gf - cm(0.015N-m)

Encoders

Rotativos

Momento de inercia

Max. 110g -cm? (11 x 10° kg - m?)

Carga en el eje

Radial : 5kgf,Empuje: 2.5kgf

Especificacion
mecanica

Ndmero maximo de vueltas (*2) 6000rpm
Vibracion 1.5 mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 100G

Temperatura ambiente

-10 ~ 70°C(Sin congelamiento), Almacenamiento : -25 ~ 85°C

Humedad 35~85%RH, Alimacenamiento : 35~90%RH
Proteccion IP50(Estandar IEC)

Cable 5P, $5mm, Longitud: 2m, Cable blindado (Salida line driver : 8P,¢5mm)
Accesorios Soporte

Peso Aprox. 300g

<(%1) Modelos no indicados pueden ser producidos sobre pedido.

(% 2) Numero maximo de revoluciones ZMax. respuesta en revoluciones[Max.respuesta en revoluciones(rpm)=

_ Max. respuesta en frecuencia

Resolucion X 60 seq]

Autonics
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E60H)

m]Conexiones
OTipo estdndar OTipo con conector y cable de salida
Salida Totem Pole/ Colector abierto Salida NPN/ ® Salida Totem Pole ® Salida Line Driver

Salida de voltaje Colector abierto Salida NPN

Salida de voltaje
~
O
Negro: OUTA
N |e Blanco: OQUT B
Naranja: OUT Z
Café : +V (5VCC, 12-24VCC 5%) Salida Totem Pole o _
Azul :GND (OV) Colgctor abiertg Salida NPN Salida Line Driver
Blindaje : Malla de tierra Salida de voltaje
+* Los cables no utilizados deben ser aislados. N° Pin dCabIIe Salida N° Pin Cablle Salida
“* El blindaje y/eI cuerpo del encoder deben ser € color de color
terrizad tad ti .
aterrizados / conectados a tierra @ Negro OUTA o) Negro OUTA
®Salida Line Driver @ Blanco OouUTB ) Rojo OUTA
3 i 3 &
- Negro:OUT A ® Naranja ouT Z ® Café +V
-t - Rojo:OUT A ® Café +V @ Azul Tierra
R ~ Blanco:OUT B ® Azul GND ® Blanco ouTB
1 - Gris:OUT B ® Blindaje F.G. ® Gris OUTB
M |e ~ Naranja:OUT Z @ N - ouTZ
- Amarillo: OUT Z arene <
L Café:+V (5VCC, 5%) Amarilllo OouTZ
- Azul :GND (OV) ® Blindaje F.G.
- Blindaje : Malla de tierra «F.G.(Malla de tierra/aterrizada)
mDimensiones
i 4 12
OTipo estandar e Soporte
p 2-35
6 +0.3
D :
A . A ‘ |
- 22 ol o e
sl p———Hsl 1 it - e
Sy S y ® % ! N
v | h 4 \’
5 I~ |
2—M3 Tap - lD T w
UJ 12
i y
24
‘ 29.5 >
36 | Cable para tipo estdndar
42 $5mm, 5P(Salida Line Driver : 8P),
> Longitud: 2000mm, Cable blindado
Unidad: mm

O Tipo cable con conector

®Cable con conector (Accesorio)

2000(5000,10000)

Y

Cable con conector
Salida Line Driver CID9S-2(Esténdar), CID9S-5, CID9S-10
Etc. CID6S-2(Estandar),CID6S-5, CID6S-10
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Serie ES80H)
[ZIComo Especificarlo

| EsoH || 30 |-[ 1024 ]-] 3 | | N |=[ 24 |-
T T T T T T T
Serie  |Diam.de la flecha hueca| Pulsos /1Revolucion| Fases de Salida Salida Alimentacion Cable
. T : Salida totem pole Sin marca:
Diametro . . o

480mm $30mm 60, 100, 360,500, |3:A.B,Z N : Colector abierto Salida NPN 24' 5:/20241;/50@ Modelo estandar

flecha hueco $32mm 512, 1024,3200 6:AABBZZ |V Sal_ida qe voltgje N 5;% C:Conector con .
L : Salida line driver(+) = cable de Salida (<)
=Flecha hueca de $32mm es opcional. «Cuando la Salida sea Line driver, la «Longitud del cable:
Alimentacion es solamente 5VCC 250mm
[EIEspecificaciones

Tipo Encoder Rotativo $80mm felcha hueca (tipo Incremental)
. | Salida_Totem Pole E80H30 -—-3-T-5-0 E80H30 {—1-3-T-24-0
g Colector abierto Salida NPN E80H30 -—1-3-N-51 E80H30 {L—1-3-N-241
§ Salida en voltaje E80H30 -C——1-3-V-5-1] E80H30 L——1-3-V-24-0J

Salida line driver E80H30 -C—1-6-L-5-(1

c € (Excepto para la salida de line driver)
Apariencia
y
Dimensiones

[¢80mm, L45mm]

60, 100, 360, 500, 512, 1024, 3200

Resolucion (Pulsos/ revolucion) (Tipos no indicados estan disponibles bajo pedido)

Fases de Salida Fases A, B, Z (Salida line driverA, A, B, B, Z, Z)
Diferencia entre las fases de salida Diferencia entre las fases Ay B : I— + T (T=1ciclo de la fase A)
. eBaja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
Salida totem pole eAlta=Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje de salida (Alimentacion 5VCC) : Min. (Alimentacion-2.0)VCC,

Salida de voltaje (Alimentacion 12-24VCC) : Min. (Alimentacién-3.0)VCC
Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

: Colector abierto
Salida de | iia NPN

2]
.§ control
g Salida en voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
e (T3l A~ Gorrente de cargh M. -20mA. Volije do said  Min. 2 5VGC
.§ Tiempo Salida totem pole Max. 1ps
é de  [colector abierto Max. 15 fCondi.ciones de medicion
8 | respuesta |Salida NPN = Longitud del cable: 2m,
& | (subidal Ivoitaje de Salida Max. 1ps I'sink = Max. 20mA
bajada) — -
Salida line driver Max. 0.5us
Max. respuesta en frecuencia 200kHz
Alimentacion o5VCC t5%  ¢12-24VCC 5%
Consumo de corriente Max. 80mA(Desconectado de la carga), Salida line driver:Max. 50mA(Desconectado da carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto(Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Conexion Tipo cable de salida, Tipo conector con cable de salida 200mm Encoders
g » | Torque de inicio / inicial Max. 200gf-cm(0.02N-m) Rotativos
g % Momento de inercia Max. 200g-cm”(8 x 10 ° kg-m®)
E é Carga en flecha Radial : 5kgf, Empuje : 2.5kgf
] Nimero méximo de revoluciones | (% 1) 3600rpm
Vibracion 1.5 mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 75G
Temperatura de ambiente -10 ~ 70°C(Sin congelamiento), Almacenamiento : -25 ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, Almacenamiento : 35~90%RH
Proteccion IP50 (Estandar IEC)
Cable 5P, 5mm, Longitud : 2m, cable blindado (Salida line driver : 8P,¢5mm)
Accesorio Soporte
Peso Aprox. 560g

(%) Namero maximo de revoluciones 2 Max. respuesta en revoluciones [ Max. respuesta en revoluciones (rpm) =Max. respuesta en frecuencia o seg]
Resolucion

Favor de seleccionar la resolucién del modo que el niumero méaximo de revoluciones sea menor que el nimero de revoluciones permitido.
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Serie ES80H)

[IConexiones

OModelo estandar

®Salida totem pole / colector abierto salida NPN @®Salida line driver
/ Salida de voltaje (PNP)
< ) rNegro:
) gro : OUTA
Negro : OUT A | Rojo : OUT A
Blanco : OUT B - Blanco : OUT B
® Naranja : OUT Z ® - Gris : OUT B
Café : +V(5VCC, 12-24VCC £5%) - Naranja : OUT Z
- Amarillo : OUT Z
Azul : GND (0V) L Café : +V(5VCC,12-24VCC +5%)
Blindaje : Malla a tierra ) - Azul : GND (0V)
g ﬁ L Blindaje : Malla a tierra

«+Los Cables/Hilos no utilizados deben estar aislados.
«El cuerpo del encoder debe ir a tierra (F.G.).

OConector del cable de Salida

Salida totem pole
Salida NPN colector abierto Salida line driver
Salida de voltaje (PNP)
PinNo| ¢3%%. | Funcion [PinNo| 4$%% | Funcion
0} Negro OUTA 0} Negro OUTA
@ Blanco | OUTB | @ Rojo OUTA
©) Naranja ouT Z ©) Café +V
@ Café +V ©) Azul ov
® Azul GND (0V), © Blanco OuUTB
® | Blindaje F.G. ® Gris OUT B
@ Naranja ouTZz
Amarillo | OUT Z
©) Blindaje F.G.
+F. G.: (Malla a tierra)
[EIDimensiones
OModelo estandar
®Diametro interno del eje estandar 445
13 Y
4355 35
-
fl
4 4“ R @,
®Diametro interno del eje (opcional) i
10185} !

Cable para tipo estandar
5P(Salida line driver : 8P),
$5mm, Longitud: 2m,cable blindado

2000(5000,10000)

OModelo cable saliente con conector

®Diametro conector (Accesorio)

Modelo del cable con conector

Salida <
Line driver CID9S-2(estandar), CID9S-5, CID9S-10
Etc. CID6S-2(estandar),CID6S-5, CID6S-10

Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Serie E100H)

[cIComo Especificarlo

[E100H || 35 | —[ 10000 |—| 6 | —| N | =] 5
I I I I I I
Serie Dia.de la flecha hueca| Pulsos /1Revoluciéon| Fases de Salida Salida Alimentacion
Diametro 1: Salida totem pole

100mm | 435mm 512102410000 |2 ABZ | % Caedor Bplerto 5 :5VCC 5%
flecha hueca 6:AABBZZ 3 : Salida de voltaje 24:12-24VCC £5%
L : Salida line driver(<)
«Cuando la salida sea Line
driver, la alimentaciéon es
=IEspecificaciones solamente de 5VCC
Tipo Encoder ¢$100mm de flecha hueca (tipo incremental)
Salida totem pole E100H35 - 1-3-T-5-0 E100H35-[_1-3-T-24-0
2 | Colector abierto Salida NPN E100H35-_1-3-N-5-0J E100H35-C__1-3-N-24-0
é Salida en voltaje (PNP) E100H35 - 1-3-V-5-0 E100H35-[_1-3-V-24-0
Salida line driver E100H35-1-6-L-5-0 —

C € (Excepto Salida line driver)

Apariencia »

y
Dimensiones

(¢ 100mm,L72.5mm)

512, 1024, 10000
(Tipos no indicados estan disponibles bajo pedido)

Fases de Salida Fases A, B, Z (Salida line driver A, A, B, B, Z, Z)

Resolucion(Pulsos / revolucion )

. . T
Diferencia entre las fases Diferencia entre las fases Ay B :4— + 18-_ (T=1 ciclo de la fase A)

: eBaja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual: Max. 0.4VCC
Salida totem pole eAlta = Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje de salida (Alimentacion 5VCC) : Min. (Alimentacién-2.0)VCC,
Voltaje de salida (Alimentacién 12-24VCC) : Min. (Alimentacién-3.0)VCC

Colector abierto

Salida Salida NPN Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
de
control | Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

eBaja = Corriente de carga : Max. 20mA, Voltaje residual : Max. 0.5V

Salida line driver . ! : A
eAlta = Corriente de carga : Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5V

Especificaciones eléctricas

Tiedmpo izllfcatotrmaek:e?tzle Max. 1us eCondiciones de medicion
resp:esta Salida NPN Max. Tus fé';ng'tUd del cable :
(;:jzi;j:; Salida de voltaje Max. 1us | sink = Max. 20mA
Salida line driver Max. 0.5ps
Max. respuesta en frecuencia 300kHz
Alimentacion e5VCC t5%  ©12-24VCC 5%
Consumo de corriente Max. 80mA(Desconectado de la carga), Salidaline driver:Max. 50mA(Desconectado de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Conexion Tipo cable de salida, Tipo conector con cable de salida 200mm Eneo
8 " Torque de inicio Max. 300gf-cm(0.03N-m) Rotativos
§ § Momento de inércia Max. 800g-cm? (8 x 10 * kg-m?)
% % Carga en la flecha Radial : 5kgf, Empuje : 2.5kgf
E Numero maximo de revoluciones| (x1) 3600rpm
Vibracion 1.5 mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 75G
Temperatura de ambiente -10 ~ 70°C(Sin congelamiento), Almacenamiento : -25 ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, AlImacenamiento:35~90%RH
Proteccion IP50(Estandar IEC)
Cable 5P, $5mm, Longitud :5m, Cable blindado(Salida line driver:8P, $6mm, Longitud :5m)
Accesorio Soporte 2EA
Peso Aprox. 1200g

Max. respuesta en frecuencia

Resolucion
Favor de seleccionar la resolucién de manera que el nimero max. de revoluciones sea menor que el nimero de revoluciones permitido.

«(%*1) Numero maximo de revoluciones2 Max.respuesta en revoluciones [ Max. respuesta en revoluciones(rpm) = x 60 seg]
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series E100H)
(mlConexiones
@ Salida Totem Pole / Colector abierto Salida NPN @ Salida Line Driver
/ Salida por voltaje

No. Pin Funcion | Color del cable Pin No.| Funcién | Cable color

® +V Café O) +V Café
~ @ GND Azul @ GND Azul
@® @ % ® SALIDAA | Negro ® SALIDAA Negro
® SALIDAB | Blanco @ | SALIDAA Rojo
©9 ® SALIDAZ Naranja ® F.G Malla
SCN-16-7P ® F.G Malla ® SALIDA B Blanco
@ N.C N.C. DC—-20—-10P @ SALIDAB Gris

® SALIDA Z Naranja

< Los cables sin utiizar deben de estar aislados. ® SALIDAZ Amarillo

<+El metal y la malla de cable deben de estar a tierra fisica (F.G).

) N.C N.C

“N.C. (No conectado)

mDimensiones

+0.04
$35 +0.025

+0.2
+0.1

203.5

|

[

|

1

|

|

|
$100

38.3

+0.03
10550

© Cable conector
® Salida Totem Pole/Colector abierto Salida NPN /Salida de voltaje.

$18
5

¢ 5, 5P, Longitud :2000

¢22
$15.5

|

|

i

i
il

!

|

!
83

!

|

i

i

!
-

!

|

|

¥
41 J ¢ 6, 8P, Longitud :2000

“El cable conector de 10m es adaptable a las necesidades del cliente
«El cable con salida a conector es adaptable a las necesidades del cliente

® Soporte 285

2-g4.4 / 16,

Unidad: mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series ENA)

[=(lComo Especificarlo

[ ENA | —| 5000 |- 2 -1 N | — | 24
I I I | I
Serie Pulsos /1Revolucion | Fase de Salida Salida Alimentacion
' 2 ) T : Salida totem pole
Tipo flacha Ver Resolucion 2:AB N Colector abierto Salida NPN | 5 :5VCC 15%
montaje lateral 3:A,B,Z V: Salida de voltaje 24 :12-24VCC £5%
“+Estandar : ENA{L__}-2-2-24 ++Estandar : A, B

[EIEspecificaciones

Encoder para fijacion lateral ( tipo incremental)

Tipo
o | Salida totem pole ENA-[ 1-2-T-5 ENA-[ 1-2-T-24
% Colector abierto Salida NPN ENA-[_]-2-N-5 ENA-[_1-2-N-24
= [ salida en voltaje ENA-[1-2-V-5 ENA-[_1-2-V-24
ce
Apariencia
y
Dimensiones

[W70XH82XL101mm]
*1,*2,*5,10, *12, 15, 20, 23, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 75, 100, 120, 125, 150, 192, 200, 240, 250,
256, 300, 360, 400, 500, 512, 600, 800, 1000, 1024, 1200, 1500, 1800, 2000, 2048, 2500. 3000,
3600, 5000 (Los tipos no indicados estan disponibles bajo pedido)
Fases A, B (Opcional : fases A, B, Z)
. . T T
Diferencia entre las fases de salida Diferencia entre las fases Ay B : e + s (T=1 ciclo de la fase A)

®Baja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
Salida totem pole ®Alta = Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje de salida (Alimentacién 5VCC): Min. (Alimentacién-2.0)VCC,
Salida Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC) : Min. (Alimentacion-3.0)VCC

de |Colector abierto Salida NPN Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

Resolucion(Pulsos / revolucion)

Fases de Salida

§ control

'% Salida en voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC

3 [T -

° elhpo |Salida totem pole Max. 1us eCondiciones de medicion
@ resp;izfla Colector abierto Salida NPN Max. 1us = Longitud del cable: 2m,
c subi ol =

2 (bajada) Salida en voltaje Max. 1us I sink = Max. 20mA

é Max. respuesta en frecuencia 300kHz

51;:_ Alimentacion 5V CC £5%(Rizo P-P:Max. 5%) 12-24VCC +5%(Rizo P-P:Max. 5%)

{i [Consumo de corriente Max. 80mA (Desconectado de la carga)

Min. 100MQ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
750VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Resistencia de aislamiento

Rigidez dieléctrica

Conexion Conector
Torque de inicio Max. 70gf-cm(0.007N-m)
Momento de inercia Max. 80g-cn?(8 x10-5 kg-m?)

Carga en la flecha Radial : 10kgf, Empuije : 2.5kgf

Especificaciones
mecanicas

Numero méximo de revoluciones | (*1) 5000rpm
Encoders
1.5 mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas Rotativos

Max. 75G
-10 ~ 70°C (Sin congelamiento), Almacenamiento : -25 ~ 85°C
35~85%RH, Almacenamiento: 35~90%RH

Vibracion

Impacto

Temperatura de ambiente

Humedad

Proteccion IP50 (Estandar IEC)

Cable 5P, $5mm, Longitud : 2m, cable blindado

Accesorio Acoplamiento de $10mm

Peso Aprox. 345g

“*(*1) Numero maximo de revoluciones ZMax. respuesta en revoluciones [ Max. respuesta en revoluciones (rpm) = Max.resp;z:;a:uiriléfr:ecuenma x 60 seg]

Favor de seleccionar la resolucién de modo que el nimero maximo de revoluciones sea menor al nimero de revoluciones permitido.
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Series ENA)

[:IConexiones (Negro ) : OUTA

(Blanco ) : OUT B
(Naranja ) : OUT Z

(Azul) : GND (0V)

deben ir a tierra (F.G.)

[FIDimensiones

Conector

Blindaje : Malla de tierra

(Café) : +V(5VCC, 12-24VCC +5%)

“La salida fase Z, es personalizable.
«Los cables sin utilizar deben estar aislados.
< El cuerpo de metal y la malla del cable

No | Funcion de?gla()gle
@ Fase A Negro
@ @ @ Fase B Blanco
® Q@ ® +V Café
®@ ov Azul
(@ | FaseA Negro
@ | FaseB Blanco
©®@ @ Fase Z Naranja
QS @ +V Café
® ov Azul

Conector 4 (SCN-16-4P)

«+Personalizable:

Y
ol 5 —— —-
sl ® o
= =
v v < 31 > [1T
56
101 R
20
7

Conector 5 pines (SCN-16-5P)

70
45

OCable de conexion
®ENA-L_1- 2 -[J (Estandar)

I I I Y A, R %;
L ?-H—q_\@ 3
LU
A { ------ e ===
35.5 J‘ 2m N
Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Serie ENC)

[*lComo Especificarlo

Levc [-[ 1 |- 1 | - | N |- 2 ]-|
[ [ [ [ [ [
Serie Fases de salida | Unidad Min. de medicién Salida de Control Alimentacién Cable
. 1:1mm 2 :1em T: Salida totem pole Sin marca:
Tipo 1:FasesAyB | 3 : 1 4 : 0.01vd N : Colector abierto 5:5VCC 5% Modelo estandar
Rueda : y : m e y Salida NPN 24 :12-24VCC 5% C:Conector con cable
5:0.1yd 6:1yd V : Salida en voltaje de salida(+)
“Longitud del cable:250mm
[=1Especificaciones
Tipo Encoder Rotativo Incremental Tipo Rueda
2 Salida totem pole ENC-1-[0-T-5-] ENC-1-[]-T-24-]
8 | Colector abierto Salida NPN ENC-1-[J-N-5-[] ENC-1-[]-N-24-[]
= ['salida_de voltaje ENC-1-[J-V-5{] ENC-1-[1-V-24]
ce
®Pulsos / vuelta
Unidad Distancia " .
NO| minima de | recorrida _Rciegrl‘m %'éﬁg"gursgg'a Pulsos
medicién | por pulso por rev.
Apariencia 1 Tmm Tmm/P | 2:1 250mm 500pulso
2 1cm fem/P | 4:1 250mm 100pulso
3 m 1m/P 4:1 250mm 1pulso
4 0.01yd 0.01yd/P | 4:1 |228.6mm(0.25/yd) [100pulso
5 0.1yd 0.1yd/P | 4:1 [228.6mm(0.25/yd) | 10pulso
6 1yd 1yd/P 4:1|228.6mm(0.25/yd) 1pulso
Resolucion (Pulsos / revolucion) Constlte la tabla de arriba
Fases de salida FasesAyB
. . T
Diferencia entre las fases de salida Diferencia entre las fases Ay B a £ L (T=1Ciclo de la fase A)
8
®Baja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
. ®Alta = Corriente de carga : Max. 10mA
Salida |Salida totem pole Voltaje de salida (Alimentacién 5VCC) : Min. (Alimentacion-2.0)VCC
de Voltaje de salida (Alimentacién 12-24VCC) : Min. (Alimentacién-3.0)VCC
2 Control Colector abierto Salida NPN Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
ﬁ Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 10mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
o :
‘@ | Tiempo de i
w respL‘j)esta Salida totem pole Max. 11s -Condiciones de medicion
2 | (Subida/ Colector abierto Salida NPN Max. 1us :;-Lopgitud del cable : 2m
5 Bajada) |Salida en voltaje Max. 1ps I sink = Max. 20mA
2 :
8 |Max. Frecuencia de respuesta 180kHz
§ Alimentacion 5VCC 5% (Rizo P-P:Max. 5%), 12-24VCC +5%(Rizo P-P:Max. 5%)
u% Consumo de corriente Max. 80mA (Desconectado de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Rigidez Dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Conexion Tipo cable de salida, Tipo conector con cable de salida 250mm
Especificaciones Torque de inicio Depende del coeficiente de friccion
Mecanicas  [Ngm. max. de revoluciones | (%1) 5000rpm
Vibracion 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada eje X, Y, Z por 2 horas
Encoders
Impacto Max. 75G Rotativos
Temperatura de ambiente -10 ~ 70°C (Sin congelamiento), Aimacenamiento : -25 ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, AlImacenamiento: 35~90%RH
Cable 5P, $ 5mm, Longitud :2m, Cable blindado
Proteccion IP50 (Estandar IEC)
Peso Aprox. 495g

< (%1) Numero maximo de revoluciones =Max. respuesta en revoluciones [ Max. respuesta en revoluciones (rpm) = Max. Res ;::;la ig;’ecuenc'a x 60 seg]
ucl

Favor de seleccionar la resolucién de manera que el nimero maximo de revoluciones sea menor que el nimero de revoluciones permitido.

Autonics 110



Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Serie ENC)

[slIConexiones

OTipo con conector OModelo Cable con Conector

Salida totem pole
Negro :OUTA Pin Colector abierto Salida NPN
Blanco : OUT B No. Salida en voltaje (PNP)
Naranja : NC (No conectado) Color del cable Funcion
Café : +V(5VCC, 12-24VCC+5%) 0} Negro OUTA
@ Blanco ouTB
AZ‘“| [V _ ® Naranja ouTZ
Contador anti-horario Blindado : Malla de tierra ® Café +V
O] Azul ov
% Los cables no utilizados deben ser aislado. © Blindaje F.G.
«El metal y la malla de cable deben de estar a tierra fisica (F.G.) +F.G. (Malla de tierra/aterrizada)

[*IDimensiones

OTipo con cable de salida

©

T

2 2000 .
B -
S

©

== ——
3_)

c

3

5 Cable para tipo estandar

= 5P, ¢ 5mm, Longitud :2m, cable blindado

<¢La circunferencia de la rueda cambia de acuerdo al modelo (Ver tablero de resolucién).

OCable saliente con conector

84
78

55.5 2-05.5

‘A A2

Modelo del cable ¢\ conector

CID6S-2(Estandar),
CID6S-5, CID6S-10 Unidad :mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo (Serie ENH)

[=IComo Especificarlo

ENH |—| 100 | —| 1 |—| T | —| 24
I I I I I
Serie Pulsos / 1 revolucion Posicion de parada Salida Alimentacién
T : Salida totem pole
) 1: Normal "H" : +59
Tipo manual 25 . W V : Salida de voltaje 5 ?VCC 5%
100 2 :Normal "L . . . 24 :12-24VCC 5%
L : Salida line driver(+*)
«+Cuando la salida sea
Line driver, la alimentacion
es solamente 5VCC
[=IEspecificaciones
Tipo Encoder Rotativo Incremental Tipo Generador de pulsos manual
o | Salida totem pole ENH-[1-1-T-0O ENH-[1-2-T-O
[}
é Salida de voltaje ENH-C_1-1-V-[ ENH-[C1-2-V-[
Salida line driver ENH-C_1-1-L-O ENH-[_1-2-L-0
Apariencia
y
Dimensiones

[480mm, L67.2mm]

25P/R, 100P/R

Regslee ] Pulkes el con) (Tipos no indicados estan disponibles bajo pedido)

Fases de Salida Fases Ay B (Salida line driver fases A, A, B, B)
Diferencia entre las fases de salida Diferencia entre las fases Ay B : r + L (T=1Ciclo de la fase A)
4 8

®Baja = Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
®Alta = Corriente de carga : Max. 10mA

ellel (mampeE Voltaje de salida (Alimentacion 5VCC) : Min. (Alimentacion-2.0)VCC

Salida Voltaje de salida (Alimentacion 12-24VCC) : Min. (Alimentacién-3.0)VCC
de Salida de voltaje Corriente de carga : Max. 30mA, Voltaje residual : Max. 0.4VCC
control

®Baja = corriente de carga : Max. 20mA, Voltaje residual : Max. 0.5V

lida i .
el i el ®Alta = corriente de carga : Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5V

(2]
(1]
£
©
@
o [T de | sali
@ | 'lempo de| Salida totem pole Max. Tus o Condiciones de medicion
c | respuesta - - .
.g (Subida / Salida de voltaje Max. 1us = Longitud del cable: 1m,
I sink = Max. 20mA
§ Bajada) | Salida line driver Max. 0.2ps sink = Max. 20m
© -
o) Salida totem pole . .
@ |Alimentacion - - o5VCC £5%(Rizo P-P : Max. 5%) e12-24VCC+5%(Rizo P-P : Max. 5%)
L Salida de voltaje
Salida line driver 5VCC +5%(Rizo P-P : Max. 5%)
Consumo de corriente Max. 40mA(Desconectado de la carga), Salida line driver:Max. 50mA (Desconectado de la carga)
Max. Respuesta en frecuencia 10kHz
Resistencia de Aislamiento Min. 100M @ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Rigidez Dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento). Encod
ncoders
Conexion Terminal de conexiones Rotativos
Torque de inicio Max. 1kgf-cm(0.098N-m)
Especiﬁ’ca_ciones Carga en flecha Radial : 2kgf, Empuje : 1kgf
mecanicas "
NUmero maximo de vueltas | (*1) 600rpm
Vibracién 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 50G
Temperatura de ambiente -10 ~ 70°C(Sin congelamiento), Aimacenamiento : -25 ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, Almacenamiento: 35~90%RH
Peso Aprox. 300g

Max. Respuesta en frecuencia
Resolucion
Favor de seleccionar la resolucién de manera que el nimero maximo de revoluciones sea menor que el numero de revoluciones permitido.

+(%1) Numero méaximo de revoluciones ZMax.respuesta en revoluciones [ Max.respuesta en revoluciones (rpm) =

x 60 seg]
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Incremental (Serie ENH)

[ZlConexiones
®Salida totem pole / Salida de Voltaje ®Salida line driver

12 3 4 5 6 \

EEEEE

J
/

**No use los terminales 5y 6

[[IDimensiones
077 2, 3-M4 x0.7
- L=10
Ijj X P.C.D72
I O 5 g - d
b ™ QS . T
o a & 4 \\
ST SRR iNv Yy © 3 / \
; 8 / 1.2 31456
~ 2 N \
I IEREREE e -
N
- \\ OEEEN / |
L[] v [}
1598 & | O .
4 i \\‘ /’
¢80 0.1

“PCD ¢ 70mm es opcional.

Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie ENH)
[cElComo Especificarlo

| ENHP [—| 100 | -1 1 |—| L | —| 5 |
I I I I I
Serie Pulsos / 1Revolucion Posicion de parada Salida Alimentacién
. 1: Normal "H" o . .
Manual Portatil 100 2 - Normal "L" L : salida line driver 5:5VCC +5%

[FIDimensiones

Tipo Encoder manual portatil (tipo incremental)
Modelo Salida Line Driver ENHP-100-1-L-5 ENHP-100-2-L-5
[ Nuevo)
Apariencia

Resolucion (Pulsos/ revolucion) (x1) 100P/R

Fases de salida A A B,B

leere_nma B EES Diferencia entre las fases Ay B : T + T (T=1Ciclo de la fase A)

de salida 4
]
= o Cadigo de salida BCD
Il - Eje (X, Y, Z, A, B) - Cargas (R1, R2, R3)
W
 [Salida de Sl [Line cifver eBaja = Corriente de carga : Max. 20mA, Voltaje residual : Max. 0.5V
:g control eAlta = Corriente de carga : Max. -20mA, Voltaje de salida : Min. 2.5V
®©
2 | Tiempo de respuesta (Subida / Bajada) Max. 0.5y (Condiciones de medicion: = | sink = Max. 20mA)
8 | Alimentacion 5VCC +5%(Rizo P-P : Max. 5%)
11 | Consumo de corriente Max. 50mA(Desconectado de la carga)

Max. respuesta en frecuencia 10kHz

Resistencia de aislamiento Min. 100M @ (a 500VCC)

Rigidez dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto(Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)

Conexion 25pines - Conector tipo D-Sub

Torque de inicio Max. 1kgf « cm(0.098N+m)
e Carga en flecha | (*2) Radial : 2kgf, Empuje : 1kgf
mecanica i i
Namero méximo Max. 200rpm(Normal), 600rpm(Pico) Encoders
de vueltas Rotativos

Vibracion 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada eje X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 50G
Temperatura de ambiente -10 ~ 70°C(Sin congelamiento), Almacenamiento: -25 ~ 85°C
Humedad 35 ~85RH, Almacenaminto : 35 ~ 85°RH
Proteccion IP67 (Estandar IEC) para caja
Cable 5mm, Longitud: 8m
Peso Aprox. 730g
* (%1)Modelos no indicados pueden ser producidos bajo pedido. i
»(*2)Numero maximo de revoluciones = Max.respuesta en revoluciones [Max.respuesta en revoluciones(rpm) = Max. Respuesta en frecuencia x 60 seg]

Resolucion

Autonics 114



Seleccion de Productos

Encoder Rotativo (Serie ENHP)

[[lConexiones

Generador de pulsos manual COLOR SENAL

@ SELECCION DE EJE

Pin No. Funcién
& BLINDADO M.A 1 OUT A EJE SALIDA
——O AMARILLO OUT A 2 OUT A 15 | 14 | 13
0 VIOLETACLARO QUT A 3 ouT B OFF 0 0 0
Encoder.—————6 BLANCO ouT B 2 OuUT B Bex | 0] o | 1
——————% TRANSPARENTE OUT B 5 GND ! .
09 NEGRO oV 6 ~ EJ.eY 0 0
— 9 ROJO + 5V Z NG Eje Z 0 1 1
< Jo 6 VERDE 3 E-STOP(LD) Eje A ! 0 | 0
| o VERDE CLARo:| E-STOP 9 E-STOP(L—) EieB ! o | 1
P O VIOLETA HABILITADO 10 HABILITADO
OFF
" SELECCION DE
|CARGA / g; 12 RANGO @ SELECCION DE RANGO
——O CAFE SELECCION 13 SALIDA
oz |
i SELECCION DE CARGO
o3 & CAFE CLARO DE RANGO 14 EJE 12 11
OFF 15 OFF 0 0
EJE X 16 COMUN BCD R1 0 y
‘ Y NARANJA 17 N.C R2 1 0
7 ? SELECCION 18 LED(+) 3 3 3
A _o AZUL CLARO DEL 19 LED(-)
51 : EJE 20 N.C
o o AZUL Y NC
O AMARILLO CLARO COMUNBCD [ 25 NC
2.4kQ 1.2W NG
MA b GRIS LED(+) 23 :
% ¥LED ; 24 N.C
© ROSA LED(-) 25 N.C
[FIDimensiones
1 38 195 80
T =
6
: ©
N
Tl p— !
= :ﬂ]] HANDY. PULSE?ENERA oné
o
) ) % 0 o
o
3 o =]
g:l o 4
o
) e
33.8
150
75 $p3
Unidad: mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie EP50S)

[ZIComo Especificarlo

[epsos [-| 8 |—-| 1024 |—| 1 | -1 R | -1 P |-[ 24
Selrie Diametro dle la flecha Pulsos/1|;evolucic')n Cddigo :ie salida Direccién clie rotacion Sa:ida AIimerlmtacién
B . F : Incremento del valor de P : Colector
Eygg::go 48mm Ver Resolucion ; ggg:gg Si(;:rio salida en el senfido horario abierto PNP 24 5\1/20-243500/23
DO R: Incremento del valor de N : Colector )
con flecha 3 : Cadigo Gray salida en el sentido anti-horario]  abierto NPN 5%
+El codigo gray
" . es personalizable
[ElEspecificaciones
Tipo Encoder Rotativo Absoluto 50mm con flecha
€ | Colector abierto Salida PNP EP50S8 -[1-0000-P-[J
é Colector abierto Salida NPN EP50S8 - 1-[1[J-N-
€3
Apariencia
y
Dimensiones
[650mm, L91.5mm ]
et pulss A 6, 8, 12, 16, 24, 3?, 40, 4§, §4, 90, 128, 189, 25§, 360, §12, 7?0, 1024 divisiones
(Tipos no indicados estan disponibles bajo pedido)
Caédigo salida /Angulo de salida Ver grafico de salida
» |Salidade Colector abierto Salida PNP Voltaje de Salida : Min. (Alimentacién -1.5)VCC, Corriente de carga : Max. 32mA
_§ control | 5ojector abierto Salida NPN Corriente de carga : Max. 32mA, Voltaje residual : Max. 1VCC
%:J Tl(esr:ljpt:(i::jge/rgz?:(;a:)ta Ton=800nseg, Toff=Max. 800nseg(Longitud del cable :2m, | sink=32mA)
g Max. Respuesta en Frecuencia 35kHz
& [Alimentacion o5VCC £5%(Rizo P-P : Max. 5%) 12-24VCC +5%(Rizo P-P : Max. 5%)
5‘% Consumo de corriente Max. 100mA (Desconectado de la carga)
%)- Resistencia de Aislamiento Min. 100M @ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
. Rigidez Dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Conexion Conector con cable de salida
8 ,, | Toraue de inicio Max. 40gf-cm(0.004N-m)
'é g Momento de inercia Max. 40g-cm 2(4X10’6 kg-m?*)
% é Carga en la flecha Radial : 10kgf, Empuje : 2.5kgf
u% Num. Maximo de revoluciones | (x1) 3000rpm
Vibracion 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 50G
Temperatura de ambiente -10 ~ 70°C(Sin congelamiento), Almacenamiento : -25 ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, AlImacenamiento: 35~90%RH Encoders
Proteccion IP64 (Estandar IEC) Rotativos
Cable 15P, ¢7mm, Longitud : 2m, Cable blindado
Accesorio Soporte, Acoplamiento
Peso Aprox. 380g

Max. Respuesta en frecuencia
Resolucién
Favor de seleccionar la resolucién de manera que el nimero maximo de revoluciones sea menor que el niumero de revoluciones permitido.

«“+(*1) Numero maximo de revoluciones ZMax. respuesta en revoluciones Max. respuesta en revoluciones (rpm) = x 60 seg]
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie EP50S)
[cIConexiones

®Codigo BCD

Resolucion 6

Color

divisiones|

8

divisiones|

divisiones|

12 16

divisiones|

24

divisiones

32
divisiones

40

45

64 90 128 180 256

divisione:

divisiones

divisiones| divisiones] divisiones| divisiones| divisiones|

360
divisiones|

512
divisiones|

720
divisiones|

divisiones

1024

Blanco

Voltaje

Negro

Café TP1

TP1

TP1

TP1

TP1

Rojo TP2

TP2

TP2

TP2

TP2

Naranja o

0

0 0

0

0

2

Amarillo

21

23

28 28 | 28

2° 28

Azul 22

22

22

22

22

(2°x1

0)|(2°x10)| 2°x10) (2°x10)| (2°x10)

(2°x10) [ (2°x10)

Morado

EP

23

23

23

2" x1

N

0)|(2" x10)[(2" x10) (2" x10)

2" x10

Gris

NC

(2°x10)

(2°x10)

(2°x10)

(2°x10)

(2°x10)

(22x1

0)|(22 x10)((22 x10) (22x10)

o

Blanco /
Café

Salida

NC

EP EP

(2" x10)

(2" x10)

(2" x10)

(
x10)[(22
(

)
x10)
NC (23 x10)| (23 x10) ) (23 x10)

)
(22x10),
)

(
(22
(2% x10)|(

)
)
)

(
(22x1
(2% x10)

(
(
(

23x10)

Blanco /
Rojo

NC

EP

EP

EP

NC (2°x100) [(2° x100)(2° x100)

(2°x100) | (2° x100)

(2°x100)

(2°x100)

Blanco /
Naranja

NC

2" x100)

2" x100)|(2" x100)

2" x100)

2" x100)

Blanco /
Amarillo

NC

(22 x100)

(22 x100)

(22 x100)

Blanco /
Azul

NC

2 x100)

Blanco/
Morado

NC

(2° x1000)

Blindado

F.G.

®Codigo binario

Resolucion 6

Color

divisiones

8

divisiones

divisiones|

12 16

divisiones|

24

divisiones

32
divisiones

40
divisiones

45

divisiones|

64
divisiones|

920
divisiones

128
divisiones

180
divisiones

256
divisiones

360
divisiones

512
divisiones

720
divisiones

divisiones

1024

Blanco

+V

Voltaje

Negro

ov

Café

TP1

TP1

N

N

Rojo

TP2

TP2

Naranja

Amarillo

w

©
NIN NN
N

N ININ N
o
NN N

N NN

Azul

N

24 2* 2*

Morado

EP

2° 2° 2°

Gris

NC

EP EP

NC 2° 2°

Salida

NC

NC 27

NC

NC

Naranja

N

C

Blanco /
Amarillo

NC

Blanco /
Azul

NC

Blanco /
Morado

NC

Blindado

F.G.

«Los cables no utilizados deben ser aislados . X .
“El cuerpo del encoder y la malla de cable deben de estar a tierra fisica (F.G).

“NC : No conectado

'ZBTPHTPZ res Iune_z,seﬁal habilitada para permitir un facil reconocimiento para la sefial de salida, porque el ciclo de la sefial de salida es mas larga en el modelo
e menor resolucion.

es una sefal de paridad que se emite como parte de un nimero impar@ara reconocimiento de paridad.

“SEp:
~Z~EFcabIe de salida no se debe de poner en corto circuito, porque se usa un

15

55.5

especial en la salida y se puede dafar.

i : 21
EIDimensiones @), Panel
3 M4
Cay
& 3
= N
X ;
0 \ k] °3
5 8 {{®) —— s @
@ 15P, 07mm
J Longitud : 2m
] 3
A\
®Soporte ®Cople 25
( ™
N Wami
(& 2| |1a5 o] 3 #
4R22 203 S 2t/
4.5 2.5 "
unidad :mm
L]
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie EP58)
[EIComo Especificarlo

EP58SC 10 M 1024 H 1 R H P H 24
T I T I I T T
Diam e?rirfssmm D'afTeitr:g de T;i?;ii'g: Codigode salida| Direccion de rotacion Salida de Control Alimentacion
SC Flchascoptac_[10] 110 rosagonc | LT [P Tl sy o
SS:Flecha sincronizada |6 | ¢ 6mm Ver y 2:Codigo Binario| R : Incremento del valor de .a lerto 24 : 12-24VCC
Resolucion | (3:Codigo Gray | salida en el sentido anti-horario N: C(?Iector +5%
HB:Flecha hueca integrada| 8 | ¢ 8mm » Basado en la flecha abierto NPN
+El cédigo Gray es opcional.
[EEspecificaciones
Tipo Encoder Rotativo Absoluto Diametro 58mm
% Colector Abierto Salida PNP EP5800-0000-00-P-0O
é Colector Abierto Salida NPN EP5800-0000-00-N-O0
c G Tipo flecha acoplada Tipo flecha sincronizada Tipo flecha hueca integrada
Apariencias
Dimenysiones
[$58mm, L84.5mm ] [$58mm, L68.5mm ] [$58mm, L60.5mm ]
Resolucion (Pulsos / revolucion) 720, 360, 180, 90, 45 divisiones 1024, 512, 256, 128, 64 divisiones
Codigo de salida Codigo BCD Codigo Binario| Caodigo Gray Caodigo BCD Cadigo Binario Codigo Gray
720 TS:F_’uIso de Sefia TS:EuIso de Sefial TS:RuIso de Sefial 1024 TS:RuIso de Sefial TS:RuIso de Sefial TS:RuIso de Sefial
ivisiones (11bit) (10bit) . (10b|§) ‘ divisiones (13bit) o (1Qb|t) o (1Qb|t) e
TS:0.5° +25' TS:0.5° +25 TS:1° +25 TS:0.3515° 15 TS:0.3515° 15 TS:0.703° £15'
360 TS:RuIso de Sefial TS:'PuIso de Sefia TS:lPuIso de Sefial 512 TS:EuIso de Sefial TS:.PuIso de Sefial TS:_PuIso de Sefial
divisiones| (1Qb|§) 3 (9b|t)u , (9b|t)° , divisiones| (11.b i) oy qE (9b.|t) ° \ (9b_|t) o 3
TS:1° +25' TS:1°+25 TS:2° +25 TS:0.703 °+15 TS:0.703° £15' TS:1.406° +15
) 180 ;I;;Sb:igulso de Sefiq| '(I;SSb:ilt:;ulso de Sefial ;I;ssb:igulso de Sefial 256 EI:]SOKI;tL;Iso de Sefial ;I;;Sb:ili)ulso de Sefial ;I;;Sb:ilt:’)ulso de Sefial
Fase de salida/Angulo de salida divisionesTSQn +25' TS:2° 425" TS:4° +05' divisiones| TS:1.406° +15' TS:1.406° +15' TS:2.8125° +15'
é 0 TS:Pulso de Sefig TS:Pulso de Sefia TS:Pulso de Sefiaj 128 TS :Pulsode Sefial | TS:Pulso de Sefial |TS:Pulso de Sefial
B divisiones (8b.|t)° , (7bit) (7bit divisiones| (9bit) oyqE (7biY o \ (7b.lt) o ,
] TS:4° £25 TS:4° £25' TS:8° +25' TS:2.8125°+15 TS:2.8125° 15" |TS:5.625° £15
;§ 45 TS:_PuIso de Sefia| TS:lPuIso de Sefal TS:lPuIso de Sefal 64 TS : Pulso de Sefial TS:'PuIso de Sefial TS:_PuIso de Sefial
g divisiones (7b|t)° . (6b|t)o ' (6bit) o divisiones (7bit) o (6b_|t) . (6b_|t) L
(= TS:8° +25 TS:8°+25 TS:16° +25 TS :5.625° +15 TS:5.625° +15 TS:11.25° +15
§_ Salida | Colector abierto Salida PNP Salida de Voltaje : Min.(Alimentacion-1.5VCC), Corriente de carga : Max. 32mA
i Cc?n?rol Colector abierto Salida NPN Corriente de carga : Max. 32mA, Voltaje residual : Max. 1VCC
Iéi@%‘;y"g;;‘;‘;es'a Ton=800nseg, Toff=Max. 800nseg(Cable : 2m, | sink = 32mA)
Frecuencia maxima 35kHz
Alimentacion *5VCC +5%(Rizo P-P : Max. 5%) +12-24VCC #5%(Rizo P-P : Max. 5%)
Consumo de corriente Max. 100mA(Desconexion de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 100M Q(a 500VCC megas para todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Fuerza Dieléctrica 750VCA 50/60Hz por 1 minuto (para todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Conexion Cable
;§ © Torque de inicio *Tipo SC/SS : Max. 40gf.cm(0.004N+m) *Tipo HB : Max. 90gf.cm(0.009N+m)
8 :% Momento de inercia *Tipo SC/SS : Max. 15g-cm’ (1.56X10°kgm”)  *Tipo HB : Max. 20g=cm’(2.0X10 ° kgem®) Encoders
'g,é Carga en la flecha *Tipo SC/SS : Radial : 10kgf, Empuje : 2.5kg-f *Tipo HB : Radial : 2kgf, Empuije : 1kg+f Rotativos
@i |Numero maximo de revoluciones 3000rpm
Vibracion 1.5mm de amplitud a una frecuencia de 10 a 55Hz(por el ciclo de un minuto) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 50G
Temperatura Ambiente -10 to 70°C (Sin congelamiento), Almacenamiento:-25 to 85°C
Humedad de Ambiente 35 to 85%RH, Almacenamiento:35 to 90%RH
Proteccién IP50(Estandar IEC)
Cable $7mm, 15P, Longitud:2m, Cable blindado
Accesorios $10mm(Tipo SC)/ 6mm(Tipo SS) Soporte de fijacion y acoplamiento
Peso *Acoplado : Aprox. 435g  *Sincrono : Aprox. 415g *Flecha hueca integrada : Aprox. 410g
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie EP58)

[FIConexiones
©Cédigo BCD

Resolucién 45 64 20 128 180 256 360 512 720 1024
Color divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones| divisiones
Alimentacion Blanco i
Negro GND(0V)
Café 2°
Rojo 2'
Naranja 2
Amarillo 2
Azul (2°X10)
Morado (2" X10)
Cable de | Gris (2* X10)
Salida | Blanco/Café N.C (2°X10)
Blanco/Rojo N.C (2°X100)
Blanco/Naranja N.C | (2'X100)
Blanco/Amarillo N.C | (22X100
Blanco/Azul N.C (2°X100)
Blanco/Morado N.C (2°X1000)
Blindaje F.G
O Cadigo Binario/Codigo Gray
Resolucion 45 64 90 128 180 256 360 512 720 1024
Color divisiones|divisiones| divisiones| divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones|divisiones| divisiones
Alimentacién Blanco +V
Negro GND(0V)
Café 2°
Rojo 2'
Naranja 2°
Amarillo 2°
Azul 2
Morado 2°
Cable de | Gris N.C 2°
Salida | Blanco/Café N.C 27
Blanco/Rojo N.C 2°
Blanco/Naranja N.C 2°
Blanco/Amarillo N.C
Blanco/Azul N.C
Blanco/Morado N.C
Blindaje F.G

<«Los cables sin utilizar deben estar aislados.

+El metal y la malla de cable deben de estar a tierra fisica (F.G).
+N.C. (No Conectado) : No usar.

<+Por favor asegurese de que no ocurra ningun corto circuito entre los cables de salida al momento de conectarlas, porque se usa
un Cl especial en la salida y se puede daiar.

[sIDimensiones

OFlecha Acoplada
3-M3x0.5 DP6 20 10 54.5 225
*Soporte:® o33 < 45.5 »
A H
N
g N
| 7T || o ¥
B g of °
Gv =
Y H
10 4 54.5 . 225
33 45.5

“+Soporte:@

658

0009
0025

-0.004
0012

[ - — -+

950

6

i
iy

3-M4x0.7 DP6

Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie EP58)
[EIDimensiones

OTipo flecha hueca integrada

6 545 225
+Soporte:@ 253
'Y

Y

TER = S S
Y
15
|
®Soporte
+Tipo SC:® +Tipo SS:@ «Tipo HB/H:®
6
2-3.5
3-45 - 5 9 -
65 120° Equiangular T Q O£ !
< > 'Y : ,J: Y] #_\ﬂ-‘-.r_
ol artt-T 1 3-435 © - ‘12‘
o v R27
=4 '\‘ . 120°Equiangular t 45 2434 Z
el T 15 125 D
P.C.D¢ 48 o e
7ai_ﬁ ST 24 +6
(; A Y
T ¥ e
& KA 3T
e o | o vld=
25
Unidad:mm
©O Acoplamiento (Series E58SC10/E58SS6)
s = 0.5mm Max.
¢6mm 1 4-M3X0.5 D S €= 0.25mm Max.
10 : 4-M4X0.7 — o
[0 mr-n I C . 4...!..> ©=5° Max.
e DoUTT [ (] AT
] - o |
) Wi olninic) Nt
v | : . .
Cts
(Unidad:mm)
Tipo Item A B c D <Cuando monte el cople en la flecha del encoder si hay una gran

excentricidad o esta ligeramente curveado la flecha del encoder
EP58SS6 ¢6mm 06 3 | 015 16.5 22

puede causar una reduccion de vida para el acoplamiento.
EP58SC10 ¢10mm |$10 3"| 922 18.2 25 | «+No sobrecargue la flecha.

Encoders

Rotativos
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie ENP)
[x2lComo Especificarlo

][ J-[ -7 - & J-[_w ][
Serie [Cédigode Salida | Salida |Alimentacion Direccién de rotacion Pulsos por Revoluciones Salida de control
Dismetro 0:Logica |0 572VCC  IF : Incremento valor de salida. | 006 : 6 divisiones 016 : 16 divisiones | ! * SOector abierto
460mm | 1: Codigo BCD |, _Légica 1 192aVCC 5 ?” Se”"d? h°f€|‘”°d s |008 :8 divisiones 024 : 24 divisiones |, . e oy
. . 3 . Incremento valor de salida . ) .
con flecha positiva +5% en sentido anti-horario 012 : 12 divisiones 360 : 360 divisiones| " g NPN

“Ya que el tipo de salida es relacionado con la salida de control, por favor seleccione el nombre del modelo en especificaciones cuando ordene el articulo.
“La salida PNP no se encuentra disponible en légica negativa.

[=IEspecificaciones

Articulo Encoder Absoluto  60mm tipo flecha
Model Colector abierto Salida PNP ENP-111 ] -006-P ENP-111[1-008-P | ENP-111[]012-P | ENP-111[]-016-P | ENP-111 []-024-P | ENP-110[]-360-P
el
Colector abierto Salida NPN ENP-101[]-006-N | ENP-101[1-008-N | ENP-101 []1-012-N | ENP-101[]-016-N | ENP-101 []1-024-N | ENP-100[]-360-N
Apariencia
y
Dimensiones
[660mm, L117.5mm ] -
Resolucién 6 divisiones 8 divisiones 12 divisiones 16 divisiones 24 divisiones | 360 divisiones
TP(Pulso de Tiempo) | TP(Pulso de Tiempo) | TP(Pulso de Tiempo) | TP(Pulso de Tiempo) | TP(Pulso deTiempo)
i : 2bit : 2bit : 2bit : 2bit : 2bit TS(Pulso de Sefal
Fases de Salida TS(Pulso de Sefial ) | TS(Pulso de Sefial) |TS(Pulso de Sefial ) [TS(Puiso de Sefial) | TS(Pulso de Sefial )|: 10bit(BCD)
- 4bit(BCD, EP) : 5bit(BCD, EP) : 6bit(BCD, EP) : 6bit(BCD, EP) : 7hit(BCD, EP)
TP1:53°+30' TP1:39° £30' TP1:3° +£30' TP1:2° +30' TP1:8° +£30'
& | Salida de la diferencia de TP2:15° £30' TP2:15° £30' TP2:15° £30' TP2:11.25° £30' TP2:3° £30' TS:1°+30"
2 | fases P:60° +30' P:45° 30’ P:30° +30' P:22.5° +30' P:15° 30’ S
:‘g TS:56° +30' TS:42° +30' TS:26° +30' TS:19.5° £30' TS:11° £30'
Ll | Salida [Colector abierto Salida PNP Voltaje de Salida : Min. (Alimentacion -1.5)VCC, Corriente de carga : Max. 32mA
d
§ Oon?rd Colector abierto Salida NPN Corriente de carga : Max. 32mA, Voltaje residual : Max. 1VCC
o
S| feapios | Colector aierto Salda PNP Ton=500ns, ToFF=Max. 2.5 s(Longitud del cable :1m, | sink = Max.32mA)
Subida/
E% (Bal;aéaT) Colector abierto Salida NPN Ton=400ns, TorrF=Max. 1.5 s(Longitud del cable :1m, | sink = Max.32mA)
8 |Max.Frecuencia de Respuesta 20kHz
1]
! | Alimentacion 12-24VCC £5%(Rizo P-P:Max. 5%) o PN )
Consumo Max. 150mA(Desconectado de la carga) Max. 200mA
(Desconectado de la carga)
Resistencia de aislamiento Min. 20M @ (a 500VCC megas entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Rigidez Dieléctrica 500VCA 50/60Hz por 1 minuto (Entre todas las terminales y el cuerpo del instrumento)
Conexion Cable de Salida
8 [Torque de inicio Max. 500gf-cm(0.05N-m)
o % N N 2 5 2
3 € [Momento de inercia Max. 300g-cm” (3 x 10 ® kg-m?)
Qo
§§ Carga en la flecha Radial : 10kgf, Empuje : 2.5kgf
u% Numero maximo de revoluciones | (%1) 3600rpm
Vibracién 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas
Impacto Max. 75G
Temperatura de ambiente -10 ~ 60°C(Sin Congelamiento ), Alimacenamiento:-25 ~ 85°C
Humedad 35~85%RH, Almacenamiento : 35~90%RH
Proteccion IP50(Estandar IEC)
Cable 12P, $8mm, Longitud : 1m, Doble Cable blindado
Accesorio Soporte, Cople
Peso Aprox. 577g Aprox. 690g

Max. Respuesta en Frecuencia
Resolucion

< (%1) Numero maximo de revoluciones 2 Max.respuesta en revoluciones [ Max. respuesta en revoluciones (rpm)= x 60 seg]

Favor de seleccionar la resolucién de modo que el nimero maximo de revoluciones sea menor que el nimero de revoluciones permitido.
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Seleccion de Productos

Encoder Rotativo Absoluto (Serie ENP)

[cIConexiones
Color del Cable 6 divisiones | 8 divisiones 12 divisiones 16 divisiones 24 divisiones | 360 divisiones
1:Blanco : ?§ +V
2:Negro E % oV
3Blindado | £ FG.
Cable T:Negro | TP Codigo BCD(2)
Blindado 2:Café 1 |CodigoBCD(29) [ CodigoBCD(29) | CodigoBCD(2Y) | codigo BCD(2°) | Codigo BCD(2°) [Codigo BCD(2Y)
3:Rojo .| cedigoBCD(2") | Codigo BCD(2") | Codigo BCD(2") | Codigo BCD(2") | Codigo BCD(2")  [Cédigo BCD(2?)
4Naranja | | CodigoBCD(2?) | CodigoBCD(29) | Cédigo BCD(22) | Codigo BCD(22) | Codigo BCD(22) | Cedigo BCD(2Y)
5:Amarillo | NC Cédigo BCD(23) | Codigo BCD(2%) | Codigo BCD(2%) | Cadigo BCD(23)  |Codigo BCD(2° x10
6:Verde 1 g|NC NC Cédigo BCD(2° x10)| Cédigo BCD(2° x10{Cédigo BCD(2° x10)|Cédigo BCD(2" x10
7:Azul '2NC NC NC NC Codigo BCD(2" x10)[Codigo BCD(2? x10
8:Morado 13 NC Cadigo BCD(2° x10
9:Gris 5 TP2 Codigo BCD(2° x100
10:Blanco ! EP(PARIDADE) Codigo BCD(2" x100
11:Blindado 1 FG.

«+Los cables no utilizados deben ser aislados.

“El metal y la malla de cable deben de estar a tierra fisica (F.G).

“NC : No conectado

“+TP1/TP2 : es una sefal habilitada para decidir el reconocimiento de sefial para la salida facil, porque el ciclo de la sefial de salida es
mas larga en el modelo de menor resolucion.

“Ep : es una sefal de paridad que se emite como parte de un nimero impar de paridad.

«El cable de salida no se debe de poner en corto circuito, porque el Driver IC se usa en circuito de salida.

[FIDimensiones

30 95 225
20 20 643
i 3-M4 x 0.7 DP10 [
— [T SMeereete
Y o 1)
PCD48 9.5 I 15
Ty = L
Y Y - J
’ m m SELLO PARAACEITE
v %8 Cable :1m
b N N
Panel M4
X
~
—
Q § == _
y
~ Encoders
Rotativos
Y
Soporte
®Cople ®Soporte
25 o 5.5
B ] =
4-M4 x 0.7 18.2 " C 2,135
T 2%
7 ’i" \?'}" L |

022
#10

Unidad :mm
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Seleccion de Productos

Cable conector para encoder / Cable conector de uso general

[ElComo Especificarlo

O Tipo Socket (hembra)

]

R

«+La longitud del cable es opcional

O Tipo Plug - Socket (macho - hembra)

Longitud del cable(m)

Tipo Socket

Numero de pines del conector
Alimentacion CC

Tipo - |

Conector

€ [ Bl - - Bl

< La longitud del cable es personalizable.

Tipo - |

Tipo Socket

Longitud del cable

Tipo plug

Numero de pines del conector
Alimentacion CC

Tipo - |

Conector

EDimensiones

OTipo Socket (hembra)
oCID6S-2, CID6S-5, CID6S-10 (Salida Totem pole / Colector abierto Salida NPN / Salida de voltaje)

oCID9S-2, CID9S-5, CID9S-10 (Salida line driver)

OTipo Macho - Hembra

2000(5000, 10000) 25 7 25
$5
- ——- )
2000(5000, 10000) 25 N7 25
$5
Oy —
oCID13S-2, CID13S-5, CID13S-10 (Posicionador de levas)
2000(5000, 10000) 25 7 25
B 42.7
9.5 30
T 06
()]
. o=
oCID13P-2-SI, CID13P-5-SI, CID13P-10-SI (Posicionador de levas)
2000(5000, 10000)
47 N 42.7
30 9.5
oo | ]
i VU R = o

Unidad:mm

123

Autonics



Seleccion de Productos

Motores a pasos de 5 fases
[EIComo Especificarlo
OModelos: Flecha Normal, Flecha Hueca, Flecha con freno integrado.

AL CR-EEEE -0

Tipo Estandar

Conexioén

Freno Integrado

Pentagono

Tipo de flecha (%)

Estandar

Una Flecha

Longitud del motor (mm)

=

Dos Flechas

24mm
(24mm X 24mm)

30.5 mm

46.5 mm

42mm
(42mm x42mm)

I
~

33 mm

39 mm

47 mm

Dimensiones de la brida (mm)

60mm
(60mm x60mm)

48.5 mm

59.5 mm

89 mm

L 85mm
91 (85mm x 85mm)

OHO|O|~AHO| B |WHO| W

68 mm

98 mm

-
w|©

128 mm

Fases del motor

Corriente Nominal

| 5 Fases

0.75A / Fase

Torque maximo

1.4 A/ Fase

DZ| 0| |

2.8 A/Fase

Tipo de motor

{Cuadradol kgf ¢ cm (Referente a la especificacion del motor) I

Con flecha normal

H

Flecha Hueca

+El tipo freno integrado proporciona una sola flecha.

[ Serie

OModelos: Con reductor, Con reductor + freno, Con actuador rotativo, Con actuador rotativo + freno.

ALK -[s][5][a][s] 1-

. . 5 |1:5
Relacion de transmision 72172
10 [1:10
G | Tipo engrane
Caracteristicas GB | Integrado
R | Integrado
RB | Integrado
Tipo de flecha Una flecha
W__| Dos flechas
. 5 |47mm
Longitud del motor (mm) 6 159 5mm
9 [98mm
. . 4 |42mm
Tamario de la brida (mm) 6 T60mm
9 |[85mm
Fases del motor { 5 | 5 Fases
S |0.75A/Fase
Corriente Nominal
M [ 1.4A/Fase
G |2.8A/Fase
10 | 10kgf < cm 50 50kgf = cm
Torque maximo 15 | 15kgf e cm 140 140kgf e cm
35 | 35kgfecm 200 200kgf « cm
40 | 40kgf e cm
{ Serie

Motores a
pasos/

Drivers/
Controladores

Autonics
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Seleccion de Productos

Motores a pasos de 5 - fases
[FlEspecificacion

Torque

Torque

. Corriente Max. Max. Inercia Resistencia  |Longitud
Tipo Modelo (A/Fase)|de retencion permitido de rot02r bobi ded o deimn;;tor
(kgf.cm) | (kgf.cm) | (g+cm?) | bobinado ()
24 ) 02K-S523(W) 0.75 0.18 - 4.2 1.1 30.5
Cuadrado| ~ T'PO Flecha 04K-S525(W) 0.75 0.28 : 8.2 17 465
A1K-S543(W) 0.75 1.3 - 35 1.7 33
Tipo Flecha A2K-S544(W) 0.75 1.8 - 54 2.2 39
A3K-S545(W) 0.75 2.4 - 68 2.2 47
42 AH1K-S543 0.75 1.3 - 35 1.7 33
Cuadrado Flecha Hueca AH2K-S544 0.75 1.8 - 54 2.2 39
AH3K-S545 0.75 2.4 - 68 2.2 47
Tipo Flecha / A10K-S545(W)-G5 0.75 - 10 68 1.7 74.5
Con reductor integrado A15K-S545(W)-G7.2 0.75 - 15 68 2.2 74.5
A15K-S545(W)-G10 0.75 - 15 68 2.2 74.5
A4K-S564(W)-[B] 0.75 4.2 - 175 2.6 48.5
) A4K-M564(W) -[B] 1.4 4.2 - 175 0.8 48.5
Flocta s + | ABK=S566(W)=[B] 075 | 83 - 280 4.0 59.5
Freno integrado | ABK-M566(W)-[B] 1.4 8.3 - 280 1.1 59.5
A16K-M569(W)-[B] 1.4 16.6 - 560 1.8 89
A16K-G569(W)-[B] 2.8 16.6 - 560 0.56 89
AH4K-S564(W) 0.75 4.2 - 175 2.6 48.5
AH4K-M564(W) 1.4 4.2 - 175 0.8 48.5
AH8K-S566(W) 0.75 8.3 - 280 4.0 59.5
Flecha hueca AH8K-M566(W) 1.4 8.3 - 280 1.1 59.5
AH16K-M569 (W) 1.4 16.6 - 560 1.8 89
AH16K-G569(W) 2.8 16.6 - 560 0.56 89
60 Tipo Flecha / A35K-M566(W)-G5 1.4 - 35 280 1.1 94.5
Cuadrado Con reductor + A40K-M566(W)-G7.2 1.4 - 40 280 1.1 94.5
Freno integrado | ASOK-M566(W)-G10 1.4 - 50 280 1.1 94.5
Con reductor + A35K-M566-GB5 1.4 - 35 280 1.1 136
Freno integrado A40K-M566-GB7.2 1.4 - 40 280 1.1 136
A50K-M566-GB10 1.4 - 50 280 1.1 136
. A35K-M566(W)-R5 1.4 - 35 280 1.1 93.5
Rotativo A40K-M566(W)-R7.2 1.4 - 40 280 1.1 93.5
A50K-M566(W)-R10 1.4 - 50 280 1.1 93.5
Con actuador A35K-M566-RB5 1.4 - 35 280 1.1 135
Rotativo + A40K-M566-RB7.2 1.4 - 40 280 1.1 135
Freno integrado A50K-M566-RB10 1.4 - 50 280 1.1 135
A21K-M596(W) - [B] 1.4 21 - 1400 1.76 68
) A21K-G596(W)-[B] 2.8 21 - 1400 0.4 68
;'Sg Focha’ [Aga1K-M599(W)-[B 14 41 - 2700 26 98
Freno integrado | A41K-G599(W) - [B] 2.8 41 - 2700 0.58 98
A63K-M5913(W)-[B] 1.4 63 - 4000 3.92 128
A63K-G5913(W) - 2.8 63 - 4000 0.86 128
AH21K-M596 (W) 1.4 21 - 1400 1.76 68
AH21K-G596(W) 2.8 21 - 1400 0.4 68
Flecha Hueca AH41K-M599(W) 1.4 41 - 2700 2.6 98
AH41K-G599(W) 2.8 41 - 2700 0.58 98
AH63K-M5913(W) 1.4 63 - 4000 3.92 128
85 AH63K-G5913(W) 2.8 63 - 4000 0.86 128
Cuadrado A140K-M599(W)-G5 1.4 - 140 2700 2.6 145
A140K-G599(W)-G5 2.8 - 140 2700 0.58 145
Tipo Flecha + A200K-M599(W)-G7.2 | 14 - 200 2700 2.6 145
reductor integrado | A200K-G599(W)-G7.2 | 2.8 - 200 2700 0.58 145
A200K-M599(W)-G10 1.4 - 200 2700 2.6 145
A200K-G599(W)-G10 2.8 - 200 2700 0.58 145
A140K-M599-GB5 1.4 - 140 2700 2.6 182
A140K-G599-GB5 2.8 - 140 2700 0.58 182
Con reductor + A200K-M599-GB7.2 1.4 - 200 2700 2.6 182
Freno integrado | A200K-G599-GB7.2 2.8 - 200 2700 0.58 182
A200K-M599-GB10 1.4 - 200 2700 2.6 182
A200K-G599-GB10 2.8 - 200 2700 0.58 182

% (W) Para motor de Flecha doble.El tipo freno integrado solo ofrece una flecha.

% La longitud de motor fue medida sin flecha.
% Motor con Flecha hueca y con conexion eléctrica estandar y opcional ( Excepto 24mm).
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Seleccion de Productos

Motores a pasos de 5 - fases (Series AK/AHK) Tipo flecha/freno/flecha hueca

[EIDimensiones
“Esta dimension es para el tipo doble flecha. No hay flecha en la parte (------- ) en el modelo de flecha sencilla. Unidad:mm
Ol 124 Ol 142
024 15=1 L 10+1
I o 8.5
‘ 1901 23| 5 § R 4-M3 Fondo 4.5 A
S| o FREEE -
I = < w w
3 o3 ¥, °
5 = ==
2 = s
4-M2.6 = i
Profundidad Efectiva 2.5
MODELO L W
02K-S523(W) 30.5 \ia00 Dy
04K-S525(W) 46.5
%& AWG26 = = I
0042, 13 i UL3266
Profundidad Efectivad.5 ® Especificaciones de la perforacion
L 20005 L 1511
?;’ 167029 2 o B
< 7 %7 MODELO A B
N 4.5:01 Ean i = Taper 1/5 AH1K-S543 33 38
£ xq % TY T (rn-4211e6 ) AH2K-5544 39 a1
Seccionado A - A’ h - AH3K-S545 47 52
Min600 =| 3
MODELO L
A1K-S543(W)-I | 33 oL6o
A2K-S544(W)-[] 39 160 A
A3K-S545(W)-| | 47 g4 Hogo
o[Jl60
4-¢4.5 orificio
Y 4
Min600 B
Seccionado A - A’ UL3266 -
e Especificaciones del orificio
B
MODELO A B
1 35
) e AH4K- 1564 48.5 493
N P SRR | AH8K-_1566 59.5 60.3
-1t AH16K-[569 89 89.8
/ I - Ts
’ Swi 7
I e ¢ ol T oo
5 * === g ) | 185 A
Freno Electronico a 2 hilos 910
« El freno no tiene polaridad. 4- 6.5 Hoyo i
Sea cuidadoso con no exceder el rango del voltaje (24VCC). <Tipo con freno incluido>
«» Switch ON:El freno se libera.
Switch OFF: El freno se activa. MODELO L
A4K-C564(W)-CJB | 485 - 53
A8K-[566(W)-C 1B 59.5 ° 8 1— —1
A16K-I1569(W)-I"I" B 89 =
O[185

4- 6.5 orificio
85

132015

2.
+0
~0.046

7008

660

134015

Seccionado A - A’ -
Min600

<Tipo Estandar>

L 37

- swi -
‘E ) Min§00 Min60
e i 2 A AWG22 )
: L3955 [Freno Eecronco a2 hios

«+El freno no tiene polaridad.
Sea cuidadoso con no exceder el rango del voltaje (24VCC). <Tipo con freno incluido>

+ Switch ON:El freno se libera.
“ o - A MODELO L
Switch OFF: El freno se activa. A21K-T 596 (W)-T B 8
A41K-599(W)-T" 1B 98
A63K-L_5913(W)-LILIB | 128

" Min600

UL3266

«Dependiendo del proceso para ensamblar la flecha, el tipo de flecha hueca

puede ser usado en flecha sencilla o flecha doble.

o Especificaciones del orificio

Motores a
B pasos/
Drivers/
15,18 MODELO A B
Conicos 1/5 = Controladores
T1.421186 ) AH21K-| 596 68 73
AH41K-I 599 98 102.5
i AH63K-I 5913 128 133
=2 S| e

Autonics
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Seleccion de Productos

Motor a pasos con freno (Serie AK-B)

mEspecificaciones
Brida Modelo Apariencia ;‘ig‘ﬂq‘é?é??@?“"c?ﬁ) A"%‘;fopm Cmﬁ?ﬂ}%g‘é’]minal In(e ;i,ag ;Il o ?or A
A4K-S564-B CE 4.2 0.75 0.175
A4K-M564-B 1.4
60 A8K-S566-B 8.3 0.75 0.28
ouadrado I 8K -M566-B 14
A16K-S569-B . 16.6 0.72° 0.75 0.56
A16K-M569-B (Paso éomg)leto) 14 (Zélr\]/_CC
A21K-M5%-B | (¢ 21 (Mo Baso) 14 14 Polaridad)
A21K-G596-B 28
85 A41K-M599-B 14
41 27
cuadrade I A 41K-G599-B 28
A63K-M5913-B . 63 1.4 40
A63K-G5913-B 2.8

Motor a pasos 5 fases con reductor (Serie AK - G)

: Py Relacion d Torque méximo  |Corriente Nominal| Angulo por | Velocidad J
Brida Modelo Apariencia tranamicion | de retencion (kgfcm) “aselA] paso Pe('r‘g'lrlrf;l)da Masior)
A10K-S545(W)-G5 ce 1:5 — 0.144° 0~360
£ +135°
w2 so | A15K-S545(W)-G7.2 1:7.2 — 0.75 0.1° 0250 | (o)
A15K-S545(W)-G10 1:10 — 0.072° 0~180
A35K-M566(W)-G5 C€ 1:5 35 0.144° 0~360
60 +90°
cuadrado | A40K-M566(W)-G7.2 1:7.2 40 0.1° 0~250 (023030)
A50K-M566(W)-G10 1:10 50 0.072° 0~180
A140K-M599(W)-G5 Ce 1:5 140 0.144° 0~360
A200K-M599(W)-G7.2 1:7.2 200 1.4 0.1° 0~250
. A200K-M599(W)-G10 v~ 8 1:10 200 0.072° 0~180 | 4 s
cuadrado [ A140K-G599(W)-G5 .@j‘«,'_, 15 140 0.144° | 0~360 |(0.25%)
A200K-G599(W)-G7.2 A4S 1:7.2 200 0.1° 0~250
A200K-G599(W)-G10 ) 1:10 200 0.072° 0~180
& ( )Indica doble flecha del motor
Motor a pasos 5 fases con reductor y freno (Serie AK - GB)
. ho - . . A Velocidad " !
Bica Model Aparenca e o | ™| e | Pemitde | it e
A35K-M566-GB5 1:5 35 0.144° 0~360
60 s - T o0
cuadrado| A40K-M566-GB7.2 1:7.2 40 0.1 0~250 (g%;}so)
A50K-M566-GB10 1:10 50 0.072° 0~180 24 \/CC
Sin -
A140K-M599-GB5 | C € 15 140 0.144° 0~360 Soaridad
A200K-M599-GB7.2 1:7.2 200 1.4 0.1° 0~250
s5 | A200K-M599-GB10 e . 1:10 200 0.072° 0~180 | .q5e
cuadrado | " 140K -G599-GB5 % ; 15 140 0.144° 0~360 |(0.25°)
A200K-G599-GB7.2 & o 1:7.2 200 0.1° 0~250
A200K-G599-GB10 — 1:10 200 0.072° 0~180
Motor a pasos 5 fases con actuador rotativo (Serie AK - R)
Motor a pasos 5 fases con actuador rotativo y freno (Serie AK - RB)
q e of i axi i i Velocidad i e
Brica Modelo Aparencia | BeSCne | LI T " A S| Pomie | teete, | e
A35K-M566(W)-R5 1:5 35 0.144° 0~360
A40K-M566(W)-R7.2 1:7.2 40 0.1° 0~250
60 - - : 5 00 ~ o
el o ABOK-M566(W)-R10 1:10 50 14 0.072 0~180 =200 (zglr:/cc
A35K-M566-RB5 15 35 0.144° | 0~360 |(0-337)| Polaridad)
A40K-M566-RB7.2 1:7.2 40 0.1° 0~250
A50K-M566-RB10 1:10 50 0.072° 0~180

() Indica motor de doble flecha.
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Seleccion de Productos

Motor a pasos 5 fases, con reductor/reductor y freno/actuador rotativo/actuador rotativo y freno

(Serie AK/AHK)
@mDimensiones
< Estas dimensiones son para el tipo de flecha doble. No hay flecha en el seccionado B (----) de tipo flecha simple. Unidad:mm
o142
<Reductor integrado>
281 74.5
4-M3Fondo 8 12, 0, 471
I
] 4.5
. @ Ay fg
& A—
Seccionado A- A’ Seccionado B - B”
|

Min 600
=

O[160
<Reductor integrado> <Reductor integrado + freno>

4-M5 Fondo 10 160 . 381 3 59.671 217! 1011
25 JD, 44
~E| 0t025]
A— B |
el ) IR _ = I 3
: g
A B

25402 49 Min600 B Min600 D MmGOS
Cﬁggg = =L Freno Electronico 2 hilos

Seguro en Paralelo

O[160
<Ti ivo> :
Tipo Actuador Rotativo <Actuador Rotativo + Freno>
475
44
3 34 ! 1011
32 ol 3,00 50.5%1 (2)1m m
q 55 |
9.8 B4 1Sy o B | 2
HE A = )
IR Bﬁ c W
q > il |
. . Min600 Min6Q0
Min600 Seccionado B - B s
Y - Freno Electronico 2 hilos
O[185
<Reductor Integrado>
331 14 47 98 301
188
4-M8 Fondo 15 26
7 25 2|
60y 252025 27
S o 2 | Ad i I
a = - / -
B = ‘gi’*’\*f’*’*ﬁ = 3
s =

Seccionado A-A”

Seccionado B - B”

25402 600 Min 600
% %{lj Motores a
pasos/

Drivers/
Controladores

Seguro en Paralelo
<Reductor Integrado>

98 37

|
85

a B E swi \
;\Jj i Min 600 Min60
Freno Electronico 2 hilos

«+El freno no tiene polaridad.

Sea cuidadoso de no exceder el rango del voltaje (24VCC).
“»Switch 1 ON: El freno se libera.

Switch 1 OFF: El freno se activa.

128

Autonics



Seleccion de Productos

Moédulo de control (Driver) para motor a pasos de 5 fases

ElComo Especificarlo

[mo][s] -

[F][14

. 3 14 | 1.4A/Fase
Corriente de operacion 28 2. 8A/Fase
Alimentacion D 20-35VCC

Tipo de paso (resolucion) H

F [ 100-240VCA

Micropaso (250 divisiones)

No. Fases

N | Paso Normal

—

Serie

1 | 5 Fases |

(m]Especificaciones

[ MD [ Médulo de control (driver) |

Modelo

MD5-HD14 MD5-HF14 MD5-HF28

MD5-ND14

Apariencias

y

Dimensiones

[W105XH76.5XL39.5mm]

C€ C€

[W170XH134.3XL42mm]

[W200XH146XL49mm]

[WO3XH45XL32mm]

Alimentacién

(*1) 20-35VCC 3A

100-220VCA 50/60Hz

20-35VCC 3A

Corriente de MARCHA

0.4~1.4A/ Fase 1.0~2.8A/ Fase

0.5~1.5A/ Fase

Método de MARCHA

Drive tipo pentagono, bipolar de corriente constante

Angulo de paso sencillo

0.72°/ 1Fase

Resolucién

1,2,4,5,8,10, 16, 20, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 200, 250 divisiones
(0.72°~0.00288°/ 1Fase)

1, 2 divisiones
(0.72°, 0.36°/ 1Fase)

3902 (HOLD OFF, DIVISION SELECTION)

Ancho de pulso de entrada Min. 0.25 (s Min. 0.5 s
Intérvalo del pulso de entrada Min. 0.25 (s Min. 0.5 1s
Tiempo de subida/bajada Max. 1 (s

Frecuencia del pulso de entrada 500kpps 50kpps
Voltaje de entrada Alta : 4-8VCC, Baja : 0-0.5VCC

Resistencia de entrada 2700 (CW, CCW) 390 %

(CW, CCW, HOLD OFF)

Temperatura Ambiente

0~40°C

(En estado de no congelacion)

0~50°C

(En estado de no congelacién)

0~40°C

(En estado de no congelacién)

< (%1) Cuando se utilizan mas de 30VCC, debe de ser montado en un lugar ventilado debido al aumento de calor.

= Conexiones m Dimensiones
OMD5-HD14 105
— — — i
o
o |8 o )
T s = —
1 A A A s aelse =
= abuDuDauDt - o —
BE2 z 3 zg Es z ] = .
S - ] . ]
] 94
39.5
P— .
---------------------------- Alimentacion
""""""""""""" 20-35VCC
i Sefial de+—=— Negro
- divisiones— =
ERERTN ey e
fial de + —<——— N i
0o 8 8 L(_I3 é salida,excitacion — 5 arania Motor
[a¥a) punto cero Rojo
66 Azul

H
H

[Controlador del usuario

Nota) Agregar una resistencia externa cuando la alimentacién de pulsos externos de la unidad exceda mas de 5V. (Corriente de entrada : 10-20mA)

(Unidad : mm)
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Seleccion de Productos

Driver para motor a pasos de 5 fases
[ElConexiones

OMD5-HF14
ODGDGDOD G <
3 o =
) . LHl | <
| <<
I
0
[a)]
=
IH FG
100-220VCA 50/60Hz Nota) Agregue una resistencia externa cuando la
alimentacion del pulso externo a la unidad exceda
a +5V. (Corriente de entrada :10~20mA)
Senalde 4
divisiones _ ——
Sefialde
salida,excitacion — ]
punto cero ~
b
= % = % I it Controlador
© 8008 del
noQ
20  Usuario
T
OMD5-HF28
PHIATATATATATATATATATATATATATATAIE!
— —>
ono
[TTITTIT]] [TTTT1T]
iTE0L e
[
A IF FG Nota)Agregue una resistencia externa cuando la
100-220VCA 50/60Hz alimentacion del pulso exterior de la unidad exceda
a +5V. (Corriente de entrada :10~20mA)
Selector de +
Divisiones -

Sefal de + ——
salida,excitacion - —~—
punto cero

Controlador
del
Usuario

CW+
CW-
CCW-

HOLD OFF+ [~
HOLD OFF-

CCW+

EIDimensiones
OMDS5-HF14 OMD5-HF28

7 108 49 127.5 10.5

4-M4 TAP Dp:8

G m”>
m

%
0000000000000 00
0000000000000 00
0000QO0000000LO
0000000000000 00
0000000000000 00 Motores a

6
4-06
O000000000
[e)e]
[e)e]
(e)e)
[e)e]
[e)e]
o0 pasos/

@E@

170
120

000000 Drivers/
000000 Controladores

185

Q0000

b

pguuuuvuuuuvuyguuvuuuuuuuyg
176
|
O é
[0}
|
\
163
200

000

o
|t

134.3

Unidad:mm
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Seleccion de Productos

Modulo de control (Driver) para motor a pasos de 5 fases

[EIConexiones @ Dimensiones
OMD5-ND14
K K
% == — [ — ©
] 7 |« & MOTOR, > £ — — N
T é o1 e el 3gges 4 2: |— H— €= ~
3 N @] @ 0
B|@ =
| 4
= EREE p
ENHED v &
smb IRIITE '® 87 .
CP- soeeeeep 45V 30mA
cP+ [ S > Salida
_ 55.5
* =)
: Alimentacién ey I = “ “ “ “ “
. 20-35VCC EEEEE] H
=
N
o [sp}
Nota) Agregue una resistencia B0 ¥é ] ©
externa cuando el voltaje - . 3
de los pulsos que se conectan
a la unidad exceda a +5V.
; (Corriente de entrada :10~20mA) (Unidad : mm)
H Negro
N T Verd
% % % % [ '-5 Controlador L?
800 d Naranja
ag e Ro Motor
20 Usuario 2l
T Azul
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Seleccion de Productos

Moédulo de Control (Driver) para motor a pasos de 2 fases
[EIComo Especificarlo

D] [2] [u] -
|—{ 20 | 2A/Fase |
{ [ 24-35VCC |

B)
M Micro Paso
| Tipo inteligente

[ U [ Controlador Unipolar |
[ 2 T 2Fases |
[ MD] Médulo de Control (Driver) |
[EIEspecificacion
Modelo MD2U-MD20 MD2U-1D20
ce ce
Apariencia
[W105XH76.5XL39.5mm] [W105XH76.5XL39.5mm]
Alimentacién (x1) 20-35VCC 3A
Corriente 0.5~ 2.0A/ Fase
Método de control UNIPOLAR
Resolucion 1,2,4,5,8, 10, 16, 20 divisiones
Ancho del pulso Min. 6 48
Distancia entre pulsos Min. 6 s
Tiempo Subida/Bajada Max. 0.5 s
Frecuencia de entrada  |(%2) 80kpps
Voltaje del pulso Alta : 4-8VCC, Baja : 0-0.5VCC
Resistencia entrada 3008 (CW, CCW), 39052 (HOLD OFF) 3.3k (CW/CCW, RUN/STOP, HOLD OFF)
Resistencia de aislamiento Min. 200MQ (a 500V CC)
Rigidez dieléctrica 1000VCC 60Hz por 1 minuto
Vibracion Amplitud de 1.5mm a una frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada una de las direcciones X,Y, Z por 2 horas
Impacto 300m/s2 (30G) en cada una de las direcciones X,Y, Z por 3 veces
Temperatura ambiente 0 ~50°C (sin congelamiento)
Temperatura de almacenamiento -20 ~ 60°C (sin congelamiento)
Humedad 35~ 85% RH
Peso Aprox.200g

+(*1) Cuando use voltaje arriba de 30VCC, debera mantenerse en un lugar ventilado debido al aumento en el calor disipado.
<(%2) La frecuencia de pulso maxima de entrada es alterada dependiendo de la resolucion.

[lIConexiones
OMD2U-MD20 OMD2U-1D20

o - z & g

I . L8 o|E & . £ M

o 2 5 H==T E griverlsld
=LLLL ooy ontroladores
= ool [oldeicleld o] =L

IlOlPHOHOHOIIlOlPHOHOlPHOIIlOIOII

TS EE<<@m@ +3!
B8 Thn— T woion— &
~._ RUN/STOP
\ CW/CCw
] ]
— \ HOLD OFF + —
; Alimentacion Alimentacion
‘ 20-35VCC coM 20-35VCC
i g Terminal de entrada g
t2i2td 5 externa para ajuste =
855855 A de velocidad de A
o 9 Q Controladpr A Motor operacic’)n A Motor
33 del usuario @ : ﬂ
A-COM (Max. 2kQ) A-COM
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Seleccion de Productos

Posicionador de 1.2 - Ejes de alta velocidad
[ElComo Especificarlo

[pmc |- [20s | — [usB |

232 RS232C
USB USB / RS232C

1HS 1 eje Alta velocidad
2HS 2 ejes alta velocidad

[ PmC |Controlador de movimiento programable

[EIEspecificaciones
Modelo PMC-1HS(USB/ 232) PMC-2HS(USB/ 232)

ce N [T

e 3 ~ i —
| FB R E3 EE- FoF
Apariencia = = E £ ] B i |
. :
Dimensiones i i | i ] ke i
| |
- .

o e L

[W35.5XH90XL64mm] [W35.5XH90XL64mm]
2 ejes (programacion individual para cada eje)

Control 1 eje
Motor Pulso de Entrada del motor de paso o servo motor

Pasos de Ajuste 64 pasos para cada eje

Ajuste del Rango " )
del pulso de entrada -8388608 ~ + 8388607 (Seleccion de absoluto/incremental)

Numero de 4

velocidad driver

Rango de ajuste de la - - -

velocidad del confrolador 1 pps~4 Mpps(1~8000 x aumento 1~500)

Modos de operacion ®Retorno ®Explorar ®Continuo ®indice ®Programa drive

Retorno al punto de Busqueda de alta velocidad de la posicién inicial (Paso1) - Busqueda de baja velocidad de la posicion inicial (Paso2) -
referencia Busqueda de baja velocidad de la sefial z (Paso3) » Busqueda de alta velocidad del offset de posicion inicial (Paso4).

El modo ON/OFF y el Tipo deteccién de pasos son seleccionables.

Memoria : EEPROM
pasos : 64 pasos

Funciones de AS( e . ) )
Inicio : funciéon de programacion al energizar el instrumento.

programacion Retorno posicion inicial : funcion que hace volver a la posicion inicial al energizar el instrumento
Comandos de controles : ABS, INC, HOM, IJP, OUT, OTP, JMP, REP, RPE, END, TIM, NOP(12tipos)
Interfase de control Paralela (P I/F)
Salida comun 1 salida | 2 salidas (1 salida para cada eje)
Alimentacion 24VCC £+ 10%
Consumo de corriente Min. 0.25A para cada sefal abierta de entrada/ salida
PMC-2TU-232
; SR
Unidad de ®Exclusivo PMC-1HS/2HS (Opcional) I
entrenamiento ) . | :
(Se vende por ®Permite el control del modo de operacién B@m@@ﬁéﬁﬁﬁ
separado) programacion y parametrizacion del PMC-1HS/PMC-2HS sin PC. S
pEERIECE
Autonics _.- = -

[W150XH61.7XL23mm]

[FIDimensiones

®PMC-2HS(USB/ 232) ®PMC-2TU-232 (Se vende por separado)

OUOHE _HEETE § nPoMuCcn-N%I_HR X0 REG DATA 83
I I 8
Riel DIN 35mm e N e P 88 617
Dbl e Jo )l ) 88 |
%0 O 2 1 P 00
Autonics 00
1 P 150 ‘ 23
BHEAAA = HHEAARA
B 60 ,:
] N - — Unidad: mm
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Graficadores

Graficador hibrido de impresion
térmica tamano pequeno 50mm

Serie KRN50

El graficador térmico KRN50 mide diversas entradas e imprime claramente
los registros para indicacion. Es mas facil de operar los caracteres que otros
productos existentes, es pequefo y ligero

e Caracteristicas
e Compacto y ligero
* Facil operacion- display de matriz de puntos LCD
* Entrada multi-canal (TC/RTD/mV/V/mA) seleccion individual
* Entrada digital externa 2EA
* Salida de alarma (canal/2EA)
* Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU)
* Modo de registro 2EA - modo grafico o modo numérico digital
* Funciones opcionales - grabacion de registros, deteccion de
fin de papel respaldo de registro de datos, etc

[W96XxH96 xL86.5mm]

Cddigos para ordenar Especificaciones
Modelo Serie KRN50
KRN50|-(2]||0] |0 - : : erie
Alimentacién 85-264VCA 47~63Hz
Consumo Max. 34VA(264VCA 60Hz)
. " Display Display de matriz de puntos LCD (resolucién 128 x 32 puntos)
Alimentacion
0 82-264 VCA, 47-63Hz RTD JPt100Q, DPt100Q, DPt50Q, CU100Q, CU50Q, suministro de corriente 42044
Salida opcional 0 No TIC K, J,E,T,B,R,S,N,C,G, L, U, PLII
4 | RS485 [EmiEes > Voltaje : -50.0~50.0mV, -199.0~200.0mV, -1.000~1.000V, -1.00~10.00V
) 0 | No Analogica Corriente : 0.00~20.00mA, 4.00~20.00mA
Salida de alarma 2 Alarma 2 EA %1 Clase F (1%) 50Q debera conectar resistencia de gran precisioén para corriente de entrada
4 Alarma 4 EA %2 Entrada contacto ON : Max. 1kQ OFF : Min. 100kQ
Salida de conirol Ch2 0 No Ec;':‘za Entrada sin contacto  Entrada ON : voltaje remanente Max. 1V OFF : corriente de fugaMax. 0.05mA
Salida de control Ch1 0 No Corto circuito aprox. 0.3mA
RTD
, 1 Canal 1 L 0.2% F.S +1digito(25+5C), +0.3% F.S £1digito(0~20C, 30~50C)
Namero de canales —— 5 = Precision e # abajo de -100C enT/C, 0.4% F.S +1digito
) Analoga
Serie | krnso | G ¢ Térmico £05% F.S

3#1. En caso de seleccionar el modelo de 2 canales, es posible usar 2 salidas de alarma
por medio de la salida de alarma de ch 1. Por lo tanto no es posible que Ch1 tenga 1
alarma y Ch2 tenga 1 alarma por separado.

#2. Es posible seleccionarla solo en caso del modelo de 2 canales.

Precision de registro
Velocidad
Regist:
egisiro Ciclo
Papel de registro
Salida de alarma
Histéresis de alarma

Salida de comunicacién

Metodo de ajuste
Ciclo de muestreo
Voltaje interno
Vibracion interna

30, 60, 120, 240, 480, 960 (mm/hora)
Modo gréfico: 10min., 15min., 30min. thora,2horas,3horas,4horas 8horasi6horas, 24horas/|
Modo digital : 5 seg.~ 99min. 59seg)
KONICS KRN50 papel exclusivo de registro(16M/pieza)
Capacidad de contacto del relevador 250 VCA/30VCC 3A 1a (carga resistiva)
Ajuste intervalo ON/OFF: 1~999 digitos
RS485 (protocolo: Modbus RTU)
Por botén
500ms/canal x 2 canales = 1000ms
2000VCA 50/60Hz por un minuto (terminal recargable de otra polaridad)

Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10~55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

ConeX|0neS Vida del relevador Promedio del contacto eléctrico 10 x 10*operaciones minimo
Resistencia de aislamiento Min. 100MQ (500VCC Mega STD)
Salida de Ruido interno +2kV onda de forma cuadrada (ancho de pulso: 14s) por simulador de ruido
T F Temperatura ambiente 0~50T
= Temperatura de almacenaje -20~60C
i 1 Humedad ambiente 35~85%RH (en condicion de no congelamiento)
3] 15]| Entrada digital Terminales tipo tornillo Terminal tipo tornillo M3
L T DIt Peso Aprox. 200g. (excepto la caja de empaque)
.
a =lee o
0] 7] “é|] Dimensiones
16 ] 18] (Unidad: mm)
7 19][+* 55—
= SN e ]| L2
o N
] o285 S [20] 4 72 -
9 E—/ Elosresma c 1|21 ||« 0
— — W]
10 34fy: [H 22 o
Alimentacion L  Salida AL1 — I PE | 2 g
il 11 35 H : Erosrena |23 I g 0
— + Salida AL2 = [
Tierra == 12 36 [T} Esnsnac e o
Fo) - = I a
|}
[—|
O]
® 01 [
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| Graficadores

e e S mn ww ww,

[W144xH144xL235mm]

Graficador hibrido inteligente

100mm

Serie KR-100N

|3

El graficador inteligente KR-100N puede medir hasta 12 canales

con gran precision y cada canal es controlado independientemente.

® Caracteristicas
» Facil operacion
e Impresion clara

e Entrada multi-canal (TC,RTD,mV,V,mA)
* Entrada de 12 canales en 100mm

* Salida de relevador alarma de 6 puntos
* Comunicacion RS485
» Seleccion de diversos filtros

Caodigos para ordenar Especificaciones
KR-100N|-[12] - - Modelo
Alimentacién
Consumo
Intervalo de medicién
Comunicaciénl 0 |Sin comunicacién | Entrada multiple
1 |Rs48s
Entrada Resistencia de entrada
Alarma [0 [ Sin alarma |
[ 1 [ Alarma6EA | Resistencia de aislamiento
01 Canal 1 Voltaje interno aislamiento
Indicacién
02 Canal 2 P ¢
Tipo 03 T Canal 3 Rrecision Registro
06 6 puntos Tiempo de respuesta
. Tipo
12 12 t
B REgEe Velocidad
Serie [ Papel

1KR-100N | Registrador hibrido inteligente 100mm

Salida de alarma (relevador)

Salida de comunicacién

Conexiones p ambiente -10~60C
Temperatura de almacenaje -20~70C
CH: Humedad ambiente 10~80%
PLACA DE TERMINALES - 5909
Tipo canal Tipo entrada Humedad de almacenaje o
Resistencia de aislamiento Sobre 5MQ terminal de alimentacion-FG (500VCA)
ntrada CH - Tém‘";'*;‘fe“‘“"“ Voltaje interno de aislamiento 1500 VCA terminal de alimentacion-FG por un minuto
ntrada CH |‘ Terminales de entrada Salida de alarma 30 VCC 0 250 VCA5A 1a
|‘ CH5,6,7,8 Peso Aprox. 4 kg
Terminales de entrada
Entrada CH Cho 0 15
‘ Terminal de salida del
‘contacto relevador de alarma|
Terminal para fuente Terminal de entrada para 1 1
s Dimensiones
‘comunicacion
(Unidad: mm)
- Método de alambrado por tipo
Terminales para alimentacién ~ Terminal DI Terminal de alarma
FG 0 110 220 + e L 144 1181, 235 J
I T i
i (13 (1oog = =
- - | OIEOEEOO | =
- 10V 220V Entrada del contacto Salida del contacto — 5
< = o
Terminal de entrada I [ —_— 0]
Entrada Tc Entrada RTD Entrada mV/ Entrada mA () =
g F— =

Pt100Q

T

+
Resistencia 2502

Resistencia dieléctrica: 750Vrms contacto a contacto, 3000Vrms contacto a bobina

Serie KR-100N
110/220 VCA (£10%) 50/60Hz
Max. 20VA
1 seg. (tipo canal 1,2,3), 6 seg (tipo entrada 6,2)
TC(B,R,S,K,E,J,T) RTD(JPt100,DPt100, -500.0~500mV, -50.0~50.0mV
-100.0~100.0mV
TC, mV, RTD(sobre1M®), V(sobre 200k2), mA(resistencia externa, 250k)
Entre canales:
Tipo canal- sobre 10MQ(500VCA), tipo entrada- no aislamiento
Entre alimentacion y entrada: sobre 100MQ(500VCA)
Entre canales: entre cubierta (FG) y entrada -500VCA por un minuto
+0.25% de la escala completa
+0.5% de la escala completa
Mas de 3 segundos, sujeto a la grafica de velocidad
Registro con linea de pseudo trazo de 6 plumas de colores
10, 20, 40, 60, 120, 240mm‘h
Papel de registro exclusivo Konics KR-100N (longitud: 9M/volumenes)
Capacidad del contacto: 30VCC o 250 VCA 5A 1a
Voltaje max. de conmutacién: 150 VCC o 250 VCA

RS485(Protocolo: protocolo KONICS)

KONICS

® (02 ©



Graficadores

Codigos para ordenar

KA-100][ 1] [K0§|

[W144xH144x1235mm]

Opcién 1 Pluma 1 alarma Hi/Low
de alarma 2 Pluma 2 alarma Hi/Low
3 Pluma 3 alarma Hi/Low
Alimentacion [ A [110/220 VCA, 50/60Hz
z [ota
A [4~20mA
F  [0~20mA
G __[0~10mV
H__[0~100mV
[0V
L [o~5v
M [1~5V
Rangoftipo entrada RO |lo1:0~1400, 02:0~1600, [0g:800~1600
sO |01:0~1400, ~1600
BO [[11}500~1800, [2}600~1800
KO |03:0~400, 5}0~600, D6:0~800, [08:0~1200
ED [p1l0~150, p2l0~300
J O |03:0~200, blo~400, pg0~800

D3f0~300, [15:50~150

06:0~2300

-50~50, 42:-50~100

Tipo

1 Pluma 1
2 Pluma 2
3 Pluma 3

Serie I KA-100 | Registrador analégico 100mm

Graficador analoégico

Serie KA-100

El graficador KA-100 es un dispositivo eléctrico auto balanceado

para montaje en panel, con disefio compacto, ligero y facil de operar

(Tamafio DIN estandar)

® Caracteristicas

e Entrada de 3 canales/registro en 100mm

* Plumas de color- Rojo, Verde y Azul

* Alta velocidad de registro - 10 ~ 1280mm/h

* Salida de alarma 6EA (canal/2EA) cada uno con alarma Hi/Low
* Diversas entradas (TC, RTD, mV, V, mA)

Especificaciones

Modelo
Alimentacion
Consumo
Corriente
Voltaje
Termopar
RTD
Indicacion
Registro
Fuente
Pluma

Entrada

Precision

Registro Tipo
Velocidad

Papel
Alarma (opcional)

Temperatura ambiente
Temperatura de almacenaje
Humedad ambiente
Humedad de almacenaje

Resistencia de aislamiento

Voltaje estatico

Dimensiones externas
Método de montaje
Peso
Variacion temperatura/humedad
Resistencia de entrada

Resistencia permitida de la
fuente de sefial

Indice de retiro del modo comin
Indice de retiro del modo normal

Serie KA-100
110/220 VCA (£10%) 50/60Hz
1 pluma-Aprox. 6VA, 2 plumas-Aprox. 9VA, 3 plumas-Aprox.15VA
4~20mA, 0~20mA(resistencia de carga 250Q)
Sobre 10mV, dentro de 10V
R, S,B, K, E, J, T, Wre 5-26
PT 100Q, dentro de 0~50C
Dentro de +0.5% de escala completa(23+2C, 55+10%RH)
Dentro de 0.3%
3 tipos de plumas 1,2,3
Pluma 1-roja, pluma 2-verde, pluma 3-azul
Registro consecutivo por pluma, balanceo automatico
Especificacion plumas 1,2,3
10, 20, 40, 80, 160, 320, 640, 1280mm/h
Ancho valido de registro100mm,longitud total9M x 2,distancia de plegado 40mm
Plumas 1,2,3,: cada una Hi/Low
Precision de ajuste Max. +0.5%
Capacidad de contacto: 1A/110 VCA (resistencia de carga)
0~50C
-30~70°C
35~85% RH
30~90% RH
Terminal de medicion - entre terminales de tierra sobre 250 VCC 504
Terminal de alimentacion - entre terminales de tierra sobre 500 VCC 100Q
Terminal de medicion - entre terminales de tierra CA1kV por 1 minuto
Terminal de alimentacion - entre terminales de tierra CA 1500V por 1 minuto
W144 x H144 x L235mm
Montaje en panel (corte de panel: 138x138mm)
Pluma 1 aprox. 3.0 kg, pluma 2 aprox. 3.3 kg, pluma 3 aprox. 3.8 kg.
Dentro de +0.3% 10 deg /#0.1% F.S
Sobre 142
Voltaje continuo... abajo de10k?
Termopar... abajo de 10k2 (no se consume)
abajo de200Q(se consume)
RTD... abajo de 10Q por una linea
140dB (CMRR)
50dB (NMRR)

Conexiones Tiempo de balanceo 1 seg. dentro de escala completa
o Dimensiones
.
"1“2"3"t“5“n 7 x"q"w"u"u" (Unidad: mm)
Pluma 1 4 !@“@l!@l!@“@“@l!@"@“@"@"@“@l
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12
144 18 235 137
Plumaz o ENTRADA !
T2 s 4 D8 e w =
[ | ) — — - — - = m
Pluma3 ¢ !@B“@lIGBI!@B“@“@l!@B"@“@"@"@“@l = m
n1 2n3 0“5 & 7n3"? \OnH"\Zn g r == ﬂ .hﬁ..
o [EllEllElElEliElElElElEEE)|  Relevador de alarma - { = m
& he G S G he = Es==
Pluma 1 Pluma 2 Pluma 3 - w
— POWER— o o raan n
== [ |
© a2p
FG 0 110v 220V
A il
Alimentacién
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_Data Loggers

Data Logger
Serie DM

La serie DM le permite mostrar datos de humedad y temperatura
y grabar los resultados. Los datos son transferibles a PC.

e Caracteristicas
e Display LCD
* Facil operacion y respaldo de datos a PC
¢ Entrada - sensor externo, mA

* Intervalo de grabacion - 1~3600 seg.
» Capacidad de grabacién - 2 horas~90 dias

[W120xH84xL30mm]
Cddigos para ordenar Especificaciones
DM||1|[10 - 2 Modelo Serie DM
Tipo Temp.(CH1)/ Temp.(CH1) ~ 4-20mA(CH1)
Alarma 2 EA Sensor Humedad (CH2) Temp.(CH1, 2) 4 -20mA(CH1,2)
Te . ~60.0C ~100.0 %
Opoion Sensor | Tomp. 0-600 0-60C 0-1000%
de alarma interno  Humedad ~ 30.0~90.0 %(5~50.0°C) (Fijo)
0 [N ] Entrada Sensor  Temp. -20.0~80.0C 20.0-80.0 ala entrada
Sensor externo Humedad 30.0~95.0 %(5~50.0°C)  ~20:0780.0C externa
1 | Externo | Temp. +0.5%
Precision 30.0~95.0 % +0.5 % +0.25 %
+0. [ L[ 1CH(CH Temp) Humedad 5 _50°C)5£3~5%RH 0
Canal 2 | 2CH(CH1:Temp. CH2:Temp.) Temperatura (CH 1), Temperatura (CH 1, 2)
20-| 2 | 2CH(CH1:Temp. CH2: humedad) Entrada Temperatura (CH 1), Humedad(CH 2)
30- || 1CH(CH1:4-20mA) 4-20mA(CH 1)4-20mA(CH 1, 2)
2 | 2CH(CH1:4-20mA, CH2:4-20mA) Intervalo de medicién de entrada 500 ms
Interfase Intervalo de indicacién 250 ms
I 1 | RS-232C Afio, Mes, Fecha, Hora, Min, Seg.
Displa Muestreo del valor medido por canal
play Muestreo de datos grabados (manejo del valor puntual)

Serie
1

DM | Grabador de datos |

Muestreo del estatus de instrumento
Intervalo de grabacion: 1~3600 seg. (60 min.)
Capacidad de grabacion: 2 hrs~90 dias (con adaptador)
2 hrs~45 dias (con bateria)
Grabaciones: 7200 veces/CH

Operacion : -10~60C/10~90 %

Grabacién de datos

Rt Almacenamiento: -20~70C/5~95 %
Almacenamiento Memoria (SRAM)
. de datos Para cambio de bateria: dentro de 15 min.
ConeXIOnes Montaje En pared y escritorio
5 5 Bateria 6 VCC (tamafio AA 1.5 VCC 4EA)
Alimentacion Adaptador para alimentacion: 6 VCC sobre 10
CH1(Tem CH1(Tem _ : Operacion : menos de 2.1 mA (6 VCC)
( p) ( p) CH1 (4 20mA) CERBLTD 6l EamiEii Consumo estimado de corriente: menor a 1.0mA (6VCC)
CH2(Hume) CH2(Temp) CH2(4-20mA) Vida de baterfs Durante operacion: alrededor de 45 dias
(R @B LI EE) Apagado de sistema: alrededor de 100 dias
Peso Aprox. 250g. (bateria dentro)

Dimensiones

120 (Unidad: mm)
Transmisor
+
Alimen-
tacion — + -
Transmisor +

CH2
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Indicadores de barra grafica

[W36xH144xL70mm]

Caodigos para ordenar

[KW=1][0] (9] [2] [

Indicador digital de barra grafica
Serie KN-1000B

El indicador digital de barra grafica KN-1000B hace posible reconocer
una sefial de manera mas facil con un indicador de barras mas grande
y claro con una variedad de funciones avanzadas.

e Caracteristicas
« Entrada multiple de sefial (TC,RTD, mV, V, mA)
¢ Salida de alarma de 2 y 4 puntos internos
* Protocolo Modbus RTU con comunicacion RS485
* Salida de transmision4~20mA (salida aislada)
* Funcioén de peak-hold: memoriza/indica el valor mas alto
* Funcion de entrada
(alarma ON/OFF, Hold PV, ajuste a cero)
* Alimentacién interna para sensor (24VCC)
* Tamafno compacto

Tamafio (mm)
B | DIN W36xH144mm
Alimentacion 0 | 85-264 VCA (47-63 Hz)
1 |24 vCC (opcional)
. . 0 | No
Salida opcional -
1 | Salida (4~20mA)
4 | RS 485
Salida de alarma 0 No
2 | Alarma 2EA
4 | Alarma 4EA
Serie KN-1 digital de grafica de barras

Especificaciones
Modelo Serie KN-1000B
Alimentacién 85-264VCA 47~63Hz, 24 VCC
Rango permitido de voltaje +10% de la fuente de alimentacion
Consumo Aprox. 6VA (220VCA)
Display Display LED de 7 segmentos (rojo), barra: 101 EA(verde)
TC K,J.E,T.B,R,S,N,C,L,U,PLII
Entrada RTD CU50Q,CU100Q,JPt100Q,DPt50Q,DPt100Q
Analogica Voltaje : -50.0~50.0mV, -199.9~200.0mV, -1.000~1.000V, -1.00~10.00V
Corriente: 0.00~20.00mA, 4.00~20.00mA
Seleccién de entrada libre con 3 funciones
Entrada digital (alarma ON/OFF, retener valor, ajuste a cero)

Salida  Salida de alarma
auxiliar salida de transmision
Salida de comunicacion
Precision de indicacion
Método de ajuste

Histéresis de alarma
Ciclo de muestreo de entrada

2 puntos: capacidad de contactos relevador 250 VCA 3A 1c
4 puntos: capacidad de contactos relevador 250 VCA 1A 1a
4~20 mA aislado (transmision PV), resistencia de carga menor a 600Q
RS485 (protocolo: Modbus RTU)

+0.2% F.S +1digito(25¢5°C), +0.3% F.S +1digito( -10~20'G 30~50C)
# abajode -100C enTC, £0.4% F.S +1digito/# TC-T, TC-Uesta al Min, +2.0C

Por boton
Ajuste intervalo ON/OFF: dentro de 999 digitos
100ms (entrada analégica), 250ms (entrada de temperatura)

Alarma, auto diagndstico , almacenamiento de picos, entrada digital, pausa, funcién especial

Funciones de entrada, compensacion de entrada, escala de indicacion, escala de salida

Voltaje de aislamiento 200VCA 50/60Hz por un minuto (entre terminal de entrada y terminal de alimentacién)

Vibracion interna Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 5~55Hz en cada direccion de X, Y, Z por 2 horas

Conexiones
ynA TC _RTDA
TTSTEe
-
Entrada de B'
transmisor _
2 conductores - . N
24 VCC 30 mA KN-1200B
¥
Seleccion de - (();20{807 — [9]
~+5V/0~+10V—
enirada S RTD/TC/250mV; 1V~ ALARMAT -
Salida relevador
Entrada  —— 250 VCA3A 1c @
digital o CARGA RESISTIVA —
+

ALARMA 2 C %

At=——
Salida PV @:_:
4~20 mACC B-<——

Comunicacion 485

2 puntos
Vida del relevador

4 puntos

Resistencia de aislamiento
Ruido interno
Retencién en memoria
Temperatura ambiente
Temperatura de almacenaje
Humedad ambiente
Peso

Dimensiones

Mecénico, sobre 10 millones de veces, electronico, sobre 100,000 veces
(250 VCA 3A carga resistiva)

Mecanico, sobre 20 millones de veces, electrénico, sobre 500,000 veces
(250 VCA 1A carga resistiva)
Mayor a 100MQ (500VCC Mega STD)
+2kV onda de forma cuadrada (ancho de pulso1/4s) por simulador de ruido
Aprox. 10 afios(cuando usa una memoria semiconductora no volatil)
-10~50C (en condicion de no congelamiento)
-20~60C (en condicion de no congelamiento)
35~85%RH
Aprox. 200g. (excepto la caja de empaque)

32
o1 1
(o]
+ KN-1400B
i
o )3 H
5] ALARMA 1 - 3
[4] ALARMA 2 \z -~
=1 Salida relevador I
e —|[3] 250 VCA1A1a ALARMA3
85~264 VCA N 2] CARGA RESISTIVA p:
. I —
Alimentacion ‘7 var GZ ALARMA 4
== =
MAX 87.8
® 05 ©
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Indicadores de entrada multiple

Indicador de entrada multiple
Serie KN-2000W

El indicador KN-2000W proporciona una indicacion visual mejorada
con un display de LED’s mas grande, claro y que puede cambiar de
color. Sus diversas funciones avanzadas garantizan una mayor
productividad y soluciones confiables.

® Caracteristicas

* Display mas claro con el uso de LED’s de 3 colores
* Entrada multiple (TC, RTD, mV, V, mA)
°® Salida de alarma de 2 y 4 puntos internos
*Protocolo Modbus RTU con comunicacién RS485
*Salida de transmision 4~20mA (salida aislada)
*Funcion peak-hold: memoriza/indica el valor mas grande
e Funcion burn out y funciéon de compensacion de sensor
* Alimentacién interna para sensor (24VCC)
*Funcion de entrada digital

(Alarma ON/OFF, hold PV, ajuste a cero)
*Modelo con todas las opciones
[W96xH48xL80mm] (Alarma dz_a 2 y 4 puntos+salida de comunicacion RS 485+salida
de transmision)

Caodigos para ordenar Especificaciones
KN - 2 0 0 Modelo Serie KN-2000W
Alimentacion 85~264VCA 47~63Hz, 24 VCC
Consumo Aprox. 8VA (264VCA 60Hz)
TC KJETBRSN,CLUPLI
Entrada RTD CU50Q,CU100Q,JPt100Q,DPt50Q,DPt100Q
i nf .
Tamaiio (mm) W ‘ DIN W96xH48 | Andloga Voltaje: -50.0~50.0mV, -199.9~200.0mV, -1.000~1.000V, -1.00~10.00V/
Alimentacion Corriente : 0.00~20.00mA, 4.00~20.00mA
1 0 ‘ 85-264 V/CA (47-63 Hz) | Entrada digital Seleccion de entrada libre con 3 funciones (alarma ON/OFF, indicacion-pausa de valor, ajuste a cero)
[ 1 Taavee | ) 2 puntos: capacidad de contactos relevador 250 VCA 3A 1c
Salida el Gl A 4 puntos: capacidad de contactos relevador 250 VCA 1A 1a
) : 0 No auxiliar Salida de transmision 4~20 mA aislado (transmision PV), resistencia de carga menor a 600Q
Salida opcional 1 y
Salida (4~20mA) Salida de comunicacién RS485 (protocolo: Modbus RTU)
4 RS 485 e P +0.2% F.S *1digito(25¢5°C), 0.3% F.S +1digito( -10~20°G 30~507)
5 | Salida (4~20mA)RS 485 Precision de indicacion # abajode -100°CenTC, £0.4% F.S +1digito/# TC-T, TC-Uesta al Min, £2.01C
Método de ajuste Por botén
Salida de alarma 0 No Histéresis de alarma Ajuste intervalo ON/OFF: dentro de 999 digitos
2 Alarma 2EA Ciclo de muestreo de entrada 100ms (entrada analégica), 250ms (entrada de temperatura)
4 Alarma 4EA ERneonas) Alarma, auto diagndstico , almacenamiento de picos, entrada digital, pausa, funcion especial
Serie | — de entrada, compensacién de entrada, escala de indicacién, escala de salida
LKN-2 mdltiple Voltaje de aislamiento 200VCA 50/60Hz por un minuto (entre terminal de entrada y terminal de alimentacion)
Vibracion interna Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 5~55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
2 puntos  Mecanico, sobre 10 millones de veces, electronico, sobre 100,000 veces (250 VCA 3A carga resistiva)
Vida del relevador - . — —
4 puntos  Mecanico, sobre 20 millones de veces, electronico, sobre 500,000 veces (250 VCA 1A carga resistiva)
Resistencia de aislamiento Mayor a 100MQ (500VCC Mega STD)
Ruido interno +2kV onda de forma cuadrada (ancho de pulso1/s) por simulador de ruido
Retencién en memoria Aprox. 10 afios(cuando usa una memoria semiconductora no volatil)
. Temperatura ambiente -10~50C (en condicion de no congelamiento)
CO nexiones Temperatura de almacenaje -20~60 C (en condicion de no congelamiento)
Humedad ambiente 35~85%RH
Peso Aprox. 200g. (excepto la caja de empaque)
Salida PV 1 H
. o - KN-2400-W Dimensiones
<
o4 3 ) 250 VCA 1A 1 idad:
_ éI %T CARGA REsls%vA (Unidad: mm)
3 Salida Al-1 Salida Al-2
> =]
£ —
s
& -
p St 2

igr | oo Ll
[e][~[=1{=][=]
seleccion
de entrada A B o Salida Al-1 Salida Al-2 96 10
WDT—W-[_T 250VCA3ATc 250 VCA3A1c
SENSOR CARGARESISTIVA CARGA RESISTIVA 108 %
TCT;A;T . t\_[f T_.)_T FG ; -
Alimentacion i (Tierra)
Analégico |+~ 24VCC Entrada digital Alimentacion
85~264VCA 47~63Hz !
tf 24vcC OJ I_ .)l o

Transmisor
2

* KN-2200-W
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Indicadores de temperatura multi punto

Indicador multi-punto de 99 canales
Serie SS-2400

El indicador SS-2400 le permite mostrar la temperatura y flujo con su funcién
auto/manual de cambio de canal de entrada. El usuario debera tomar en
cuenta la alimentacion y el relevador de contactos de alarma.

e Caracteristicas

*Max. 99 entradas multi-punto
*Display de gran tamafno
*Entradas - TC/RTD/mV/V/mA
*Display auto/manual

*® Salida de alarma (opcional)
*Canal preajustado en display
*Facil cambio de canal por botén

[W288xH288xL355mm]
Cadigos para ordenar Especificaciones
SS-24 1 Modelo Serie $5-24000
Alimentacion 110/220VCA (£10%) 50/60Hz
3 Mdiltiple comun Termopar , RTD, mV, mA
Alarma | 1 | Alarma 1EA (opcional) | Entrada
> | None | Canal 12CH (Max.:99CHopcional)
Precision Indicacion +0.25% de la escala completa
; Comun High/Low
1 12CH Al )
2 24CH ETiE (el Rango de contacto 250VAC1A
3 36CH Temperatura ambiente -10~50C
Canal 4 48CH Display LED 7 segmentos
g sgg: Tiempo de respuesta Aprox.100ms
7 84CH Resolucién +1 digito
. . 300Q en entrada maxima TC
g gﬁ(o:('—l\;ax 59 Resistencia externa 10Q por conductor para entrada RTD
- Histéresis Aprox.0.5% de la escala completa
1 Termopar Ancho de ajuste Escala completa
Entrada 2 RTD Compensacion para punta fria Asignado como estandar para entrada TC
3 mA Auto-tiempo 2 seg. (ajuste por boton)
4 | mvyv Dimensiones W288 x H288 x L355mm
Serie [755-24 | Indicador multipunto 99 ch
Conexiones Dimensiones
(Unidad: mm)
< Dimensiones de montaje >
TC,mV,V RTD
52A ol A @>. @ N
928 wllElo” e \ \
92b |[O O

9b
\_ R B TN

e
4_
N7

‘ |
NN
¥
AN\
N | \ '
Alimentacién O ‘ T |
110/220VCA 16A
50/60Hz @ O 99A 168 8A AN \
99B 16b 8B
ool TI&)] |ooo] — (8] R
(Tierra)
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Convertidores de senal

Convertidor aislado
Serie CN-6000

El convertidor aislado CN-6000 garantiza el mejor rendimiento con la
mas alta confiabilidad, display de 3 colores proporciona visién 6ptima
en cualquier medio ambiente. (El color se puede personalizar)

CN-6000

|

L. =

-
I

® Caracteristicas

¢ Display claro con el uso de LED’s de 3 colores

* Entrada multiple (TC/RTD/mV/mA), entrada de pulsos

* Display excelente con uso de LCD negativo (seleccion de 3 colores diferentes)
¢ |ndicacion de salida de escala por grafica de barras

¢ Indicacion de la sefial de entrada y conversion de unidades

*Gran variedad de salidas (corriente, voltaje, alarma)

* AO (salida analégica) independiente aislada para canal 1y 2 (0~10V, 0~20mA)
®Funcion de ajuste de escala de entrada y salida

*Funcion de compensacion de desajuste y pendiente

*Funcién peak-hold

¢ Alimentacion interna para sensor (24 VCC)

i
1

ADWCE

[W50xH80xL100mm]

Caodigos para ordenar Especificaciones
@ m@ @ Modelo Serie CN-6000
== Alimentacion 85~264VCA 47~63Hz 24 VCC
Consumo Aprox. 8VA(264VCA 60Hz)
Displ Display de 12 segmentos, 4 LCD (conversion de colores Rojo, Verde, Amarillo)
C1__| Corriente 1EA SP2y) grafica de barras y display de unidad/entrada (Rojo)
Salida de C2 Corriente 2EA Tamario de caracter W:6.4mmx H:11.0mm (12 segmentos)/W:1.4mm x H:2.75mm(unidad)
transmision |—1| Voltaje 1EA TC KJ,ETBRSN,CLUPLI
V2 Voltaje 2EA RTD CU500,CU100Q,JPt100Q,DPt50Q,DPt100Q
R1_| Alarma 1EA Epiacd J— Voltaje : -50.0~50.0mV, -199.9~200.0mV, -1.000~1.000V, -1.00~10.00V/
R2 Alarma 2EA 9 Corriente: 0.00~20.00mA, 4.00~20.00mA
R4 Alarma 4EA Corriente 0~20mA (rango de salida), resistencia de carga max.600%
Alimentacion 0 85264 VCA 47-63Hz Voltaje 0~10VCC (rango de salida), resistencia de carga max. 10KQ
1 24 VCC Salida
— 1 punto: capacidad de contacto relevador 250VCA 1A 1a
Entrada] 10 [Entrada universal Alarma 2 puntos: capacidad de contacto relevador 250VCA 3A 1c
. 40 [ Entrada de pulsos 4 puntos: capacidad de contacto relevador 250VCA 1A 1a
Serie | CN-6_| Convertidor aislado )
1_CN- - S +0.2% F.S +1digito(25¢5C), £0.3% F.S *1digito (10~20°C, 30~50'C
eCeicadelindicaccn # abajo de ~100T enTC, £0.4% F.S £1digito /3 TC-T, TC-U Min, £2.0'C
Metodo de ajuste Por botén
Ciclo de muestreo de entrada 100ms(entrada analdgica) 250ms(entrada de temperatura)
Alarma, peak-hold, entrada digital(boton frontal), lock, unidad especial de entrada
FUREERES escala de entrada, compensacion del usuario, escala de display, rango de salida, escala
de entrada, expansion superior/inferior de entrada y salida, filtro digital, funcion especial
de entrada, cambio de color del display para burn out, entrada digital, hold.
Voltaje de aislamiento 200VCA 50/60Hz por un minuto (entre terminal de entrada y terminal de alimentacion)
Vibracién interna Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 5~55Hz en cada direccién de X, Y, Z por 2 horas
Resistencia de aislamiento Sobre100MQ (500VCC Mega STD)
Ruido interno +2kV onda de forma cuadrada (ancho de pulso: 148) por simulador de ruido
Memory retention Aprox. 10 afios(cuando usa una memoria semiconductora no volatil)
Temperatura ambiente -10~50C (en condicion de no congelamiento)
H Temperatura de almacenaje -20~60C(en condicién de no congelamiento)
ConEXIOneS Humedad ambiente 35~85%RH
Peso Aprox. 200g. (excepto la caja de empaque)
. 3% 8 pines
3 8 pines
SENSOR
PR, Aislamiento 4-20mA0-10VCC /‘\Iarma TL puso Aislamiento 4-20mA - 0-10VEC Alarma
: - X Circuito ) 13
[ Amp || - ! Amp || |
i‘ég # > de salida| , — ,jl — -9
1'E3
i 28 1 Alimentacion - Alimentacion
e + 4\ <_T 85~264 VCA 47~63Hz Alimentacion 124V 85~264 VCA 47~63Hz
i 24 VCC sensor 24 VCC

conductores terminales 4, 5
estaran en corto

-10VCC Alarmat : 4-20m+ 0-10VCC  Alarmat
s . — Alarma1 %11 pi Aislamiento EO’“ A Ala Alarmai
%11 pines —o o = %11 pines
SENSOR Alarma2 N = - o
;T 1 Analogico TC RTDA —o —o
I T
. g ﬁ, i* Eﬁ Alarma3 | Alarma2) . . Alarma3| Alarma
1238 + —o o = Aislamiento 4
158 Alarmad N
158 - o o——2 _
Fo - Alimentacién OV
' sensor "
[ | Alimentacion % " . 1 Alimentacion
3 Cuando use transmisor de 2 85~264 VCA 47~63Hz \alimen-| T 85~264 VCA47~63Hz
conductores terminales 6, 4 24 VCC 6 24 vVCC
estaran en corto
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Fuente de alimentacion

Fuente de alimentacion
Serie PS
La fuente de alimentacion PS proporciona un voltaje estable
de CC para sensores de presion, flujo y nivel.
{D> isse PS
Power Unit .
e Caracteristicas
* Tamafo compacto y ligero
*Disponible operacion en paralelo
*Montaje en riel DIN
*Salida doble
[W50xH80xL122mm]
Caodigos para ordenar Especificaciones
|:| Modelo Serie PS
PS = Alimentacion 110/220 VCA 50/60 Hz
5 12 vCC
: VD 24 vee
Salida -
) Simple 150mA
Salida [ 1 [ salida simple (150mA) | G o 150mA, 50mA
|2 [ salida doble (150mA, 50mA) | Precisién +0.5% del intervalo
) . Repeticion +0.3V del intervalo
Salida de voltaje l : I 12 Vgg I Tiempo de respuesta Menor a 0.5 seg
24 VA Resistencia de aislamiento Mayor que 100MQ (500 VCC)
Alimentacion | 1 | 110 VCA | Temperatura ambiente 0~50C
2 [220vca | Humedad ambiente Menor a 85% RH
Serie [ PS | Fuente de alimentacion l
Conexiones Dimensiones
(Unidad: mm)
122(131)
AIimentaciénCE 7 6 - 50 102 20(29)
110/220VCA | — Salida1
50/60Hz 8 5 |+ _ DIO 35
L L= — Riel
N 1 4 -
— — Salida 2
2 3+

110/220VCA

Alimentacion O § g
50/60Hz

u
v

Salida1

Salida 2

80
85
—

35.4

2-g4.5/

(8 pines)

(11 pines)
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_Controladores de temperatura

Controlador digital de temperatura
Serie KP Ce

El controlador de temperatura digital posee un microprocesador

Q\:\\\\\\ - ';;f';' para obtener un control optimo del sistema. Tiene varios modos
R \\\\\\\\\\\\ — T de control y multiples entradas/salidas.

® Caracteristicas

* Multiples entradas/salidas

® Rango de escala de -1999~9999

® Opcional: interfase RS-485, SP remoto, salida analégica (4-20mA)
*2 salidas

*Salida de emergencia

KP 5500[W96xH96xL100mm]
KP 5300[W48xH96xL100mm]

Caodigos para ordenar Especificaciones
KP-5 5 1 9 Modelo Serie KP
Alimentacion 85~264 VCA, 47~63 Hz
Consumo 5VA (110 VCA)
0 No _ TC(B(PR30%), R(PR13%), S(PR10%), K(CA), E, J(IC), T(CC)),
Opgional 1 20 Multi-entrada RTD(JPt100, DPt100, KIN100),
pciona > - - +200mV, £20mA, +20V
remoto T T T T
Entrada . . Tipo voltaje 200KQ o mas, tipo mA 250Q resistencia remota
3 AO+SP remoto e otros 1MQ o0 mas
Ciclo de control
Interfase | 0 | No | y medicion 100ms
Corriente 4~20mA(resistencia de carga max. 600 o menos)
2 | Rs485 |
Salid Relevador de contactos(250VCA/8A 30VCC/2A)
— — sk Control SSR ON .. 24 VCC(max.30mA)
0 Multi-salida (3% solo salida simple) OFF ...0VCC
1 4-20mA+4-20mA Precision El valor mas alto de +0.25 F.So 1 digito
2 4-20mA+4-SSR Sefial Resistencias(max.), otros 300Q 0 menos
3 4-20mA+ relovador e Tipo #z:l’TDDZQQQ(mjx.)to rger;os por‘linea =
ajuste dentro de la escala completa
Tioo de salida |—— | SSR+4-20mA e mV, V, mA, -1.999~+9.999, -1999~+9999
L 'lpodesalda | .
5 SSR+SSR PV, SV se muestran simultaneamente -1999~+9999
6 SSR+ relevador Displa: LED 7 segmentos 4 digitos, PV ... Rojo.
7 Relovad Ry SV o salida ... Verde, gréafica de barras
elevador +4-20mA 10 barras (0.0~100.0%)Rojo
8 | Relevador +SSR Cambio de accion directa/inversa Estandar
9 Relevador+relevador PID. PD. ON/OFF (comun salidas 1,2)
Modo de control PD- ON/OFF, ON/OFF-PDsolo (salida 2)
Salida [ 0 [ Salida simple | Banda proporcional(P) : 0.1~999.9% (salida 1)
i Tiempo integral(l) : 0.1~99.99min
l ! l Salida doble l Tiempo derivativo(D) : 0~20.00min
. C de control Re-ajuste manual: 0.0~100.0%
Tamario [ 5 | W96 X H96 X L100mm | P2 0.1~999.9 (salida opcional 2)
[ 3 [w48XH96 X L100mm | Zona neutral £0.5 (salida opcional 2)
Serie | P | Controiador dioftal do omparatura | Funcién auto-tuning Estandar
gl u
1 9 i Tiempo de ciclo 1~120 seg. (en caso de salida de control relevador/SSR)
P
# Salida analogica (4-20mA) Indice de retiro del modo normal 140dB o mas (CMRR)
Indice de retiro del modo comun 40dB o mas(NMPR)
Conexiones Burn out TC. RTD. mV escala ascendente V.mV escala descendente
Funcién filtro de entrada Fltro FIR autocontenido
Correccion de sensor Escala completa
Unidad Cambio°C/ °F
Opcional MULTI * KP-5500 * KP-5300 Auto-diagndstico Estandar
SSR 4-20mA—— RS485 RS485 Resistencia de aislamiento = Entrada-FG(100Q), Alimen.-FG (100Q), Alimen.-entrada (100Q), Entrada-salida(100Q)
Salida 1 LU L A | Alarma Zona de desviacion del punto de ajuste del limite alto/bajo de alarma : 0~99
e - |_R I .d|_ 2 33 a— Alarma HIGH 23 ©o— Alarma HIGH Alarmas 2 puntos (AL1, AL 2)
elevador [— =1 — =2l | —
: +— I3 34 a— Alarma LOW 24 Q_ AlarmaLOw 1empo de respuesta de alarma 100ms
Salida 2 o o [ — — Rango de contactos 250 VCA 5A, 30 VCC 5A
14 135 ) 125 . Respaldo de datos Atraves de EEPROM
% Comun 2 Comun Humedad/te d ion -5°c~56°¢/10~90%
RTD Alarma Alarma " ’ umedad/temper. de operacion -5°c~! ~90%
7 37 27 Medio ambiente Humedad/temper de almacenaje -20°c~70°c/5~95%
TCmv.y mA Alimentacion ] Alimentacion Peso Aprox.500g
< [i 18 | 138 | 85-264 VCA 128 85-264 VCA Montaje Montaje frontal en panel
- 9 39 47-63 Hz 29 47-63 Hz « Interfase de comunicacion : RS 485
2500 | 1 | Opciones * Salida analdgica : 4~20mA
L10] [40]7 1 FC (30 F¢ - Salida doble
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Modulos de tiristores

Médulo digital de potencia
de tiristores
Serie DPU C E

Los dispositivos de la serie DPU proporcionan gran confiabilidad al
usuario ya que tienen mayor estabilidad que las unidades de SCR,
eliminando el ruido de hornos eléctricos.

® Caracteristicas

* Retroalimentacion precisa (corriente estatica, voltaje estatico,
alimentacion estatica) midiendo el RMS

(:i fzsAe) : fzs; i,fas’és ¢ Adopcién de control de fase y control por cruce en cero
g (tipo B) (tipo ©) (ciclo fijo, ciclo variable) para diversas cargas
Tipo 1 fase 3 fases ® Entradas multiples para sefales de entrada de control (corriente, voltaje,

potenciometro etc.)
*Incluye 6 entradas digitales personalizables (entrada de evento)
*Diversas salidas de alarma incluyendo error de corriente, desconexién de
calefactor. etc.
W22 LANATI || ARSI~ (LABIITT eIndicacion de diversos ajustes, entrada/salida con LED de barra de 7 segmentos
eFuncion burn out y funcién de compensacién de sensor
® Protocolo Modbus RTU con comunicacion RS485

A | W97 xH260xL170mm | W140xH306xL201mm
B | W140xH280xL174mm | W213XxH365xL217mm
C | W213xH338xL179mm | W278xH450xL227mm
D

Caédigos para ordenar Especificaciones
DPU| [1][2 — [025] R RS485 Modelo Serie DPU1 Serie DPU3
D Unidad de display remota Numero de fase 1 fase 3 fases
Opcional " "
A Unidad de display remota+RS485 Voltaje de alimentacién . 1MOVCA/220VCA/SBOVCA/A40VCA N
N No (Alirr extra para la op: 1 del ventilador no es necesaria)
025 25A 200 200A Rango de voltaje permitido +10% del rango de voltaje
. . /60Hz (reconocimiento automatico),
040 40A 250 250A Frecuencia nominal 50 ec o : ,
050 50A 350 350A . Rango permitido de frecuencia:+2Hz(rendimiento garantizado a +1Hz)
Rango 070 70A 200 Z00A Tamafio Ver el diagrama de dimensiones
capaci_dad 080 80A 500 500A Corriente min. de carga 1A
de C(‘;\')”e”‘e 100 100A 600 600A Rango de salida Control de fase: 0~98%, ZC control : 0~100%
120 120A 750 750A * Control de fase: control Normal(sin retroalimentacion) voltaje estatico/corriente estatica
150 150A 950 950A Tipo de control control alimentacion estatica (retroalimentacion)
180 180A * Control de ciclo (ZC): control ciclo fijo, control ciclo variable
= = « Control ON/OFF (ZC)
T'Zo o 67301 Oa;g: Carga Control de fase : carga resistiva, carga inductiva, control por ciclo, ON/OFF: carga resistiva
30~180A Z0~200A Consumo Abajo de 7VA (excepto alimentacién para operacion del ventilador)
Tamafio g 200~350A 250~350A * Display de indicador de valor y valor de ajuste: * Display de indicador de valor y valor de ajuste:
Tipo de indicacién 7 segmentos 4 filas, display de estatus: 4 LED’s 7 segmentos 4 filas, display de estatus: 6 LED's
D 400~600A 400~600A p « Display de porcentaje del indicador de valor:  « Display de porcentaje del indicador de valor:
E Opcional Opcional LED 11 barras LED 11 barras
« Control de retroalimentacion voltaje estatico: dentro del+3.0% F.S del rango de voltaje
Tipo 1 fase 3 fases (dentro del +10% F.S fluctuacion del rango del rango de voltaje)
1 110 VCA 110220 VCA +Control de retroalimentacion corriente estética: dentro del 3.0% F.S del rango de voltaje
Voltaje de (dentro de 1~10 veces la fluctuacién de la resistencia de carga)
alimentacion —2 220VCA 380/440/ VCA Precision de salida  *Control de retroalimentacion alimentacion estatica: dentro del +3.0% FS del rango de voltaje
3 380VCA - (dentro del +10% F.S fluctuacion del rango voltaje y dentro del
4 440 VCA — +3.0% F.S del rango de voltaje(dentro de 1~10 veces la
fluctuacion de la resistencia de carga)
| Ndmero l 1 l 1 fase | «Control Normal: dentro del +10% F.S del rango de voltaje
| defase [ 3 | 3 fases | Metodo de ajuste Ajuste por botén o comunicacion
T - - — - — + Auto: 4-20mACC/0-20mACC/0-5VCC/1-5VCC/0-10VCCl/pulso de voltaje/(0-12VCC)
1 Serie ‘ DPU ‘ Médulo digital de potencia de tiristores | Entrada de control sin entrada de voltaje/entrada de comunicaciones (RS485)
« Man: VR interno 10Q, externo 3-10kQ (2W)
. Conversion Auto/Man, conversion Run/Stop, Reset,
(=it Gl (o) salida en pausa, designacion (SP1~6)
. Tipo de indicacion  Entrada de control. frecuencia de alimen., voltaje de carga, corriente de carga, alimen. de carga, resistencia de carga
ConeX|ones Salida min. de indicacién Sobre 2.5% del rango de voltaje/corriente
: . . — Arranque Suave (100 seg.) Ascenso/Descenso Lento (100 seg.) limite de salida
Serie DPU1 (1 fase) Serie PDU3 (3 fases) Funciones principales high/low, limite de corriente, limit de corriente, Base up.

Alarma de sobre-corriente, alarma de corriente, alarma de sobre-voltaje, alarma de desconexion

Salida ONIOFF vin 5 — 2 ONOFF RS485(+} Funciones de alarma de fusible, alarma de problema en el disipador de calor, alarma de desconexién del calefactor
1‘5V/0-5V/0—;W nn el d;'u';,i RS485(-) Seleccion del contenido del display, seleccion de contenido del indicador en grafica de
Entrada de voliaje 8/':;';‘:': ‘ Hﬁ N I _ ON/OFF Otras funciones barra, indicador de carga FULL, funcion lock, funcién de correccién del usuario
0~20mA com \ ; AL1 — = Rs485(a) (cero/pendiente), seleccion de direccion de indicador de resistencia de carga
250 VCA 1A 1a Funciones opcionales RS485 (protocolo: Modbus RTU)
carga resistiva VR externa P 3 u
Pk DR b a2 (3-10k) Resictencia dieléctr 200VCA 50/60Hz por un minuto
VREXG Q ALt esistencia dieléctrica (entre terminal de entrada y terminal de alimentacion)
250 VCA 1A 1a a Ik fa Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 5~55Hz en cada direccion
RUN/STOP [OLE ala de X, Y, Z por 2 horas
AL2 . " . . .
AUTO/MAN (13 RS485 Resistencia de aislamiento Min. 200M Q(500VCC Mega STD)
- . . +2kV sus
(1) RS485(G) Almentacien Resistencia al ruido onda de forma f:ua?rsdaéanch; de pulso: 145)
o o e por simulador de ruido
Temperatura ambiente -10~50°C (en condicion de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20~80°C (en condicion de no congelamiento)
Humedad ambiente 5~90% RH
Alimentacion ° P Tipo A: 2.7kg, Tipo B: 5.5kg, Tipo A: 6.5kg, Tipo B: 11.5kg,
usible e CED Tipo B: 11kg, Tipo D: 15.5kg Tipo C : 20kg

Alimentacion

s
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_Monitores de carga

Monitor de carga
Serie LM-200/LP-100

EI monitor de calefaccion LM-200 monitorea con precision el valor

de la resistencia del calentador en un horno eléctrico. Tambien puede
detectar un corto-circuito por un ajuste en salida de alarma. El usuario
puede mantener la condiciéon optima del calefactor o el horno eléctrico
verificando su vida util. A traves del este producto se pueden tomar
acciones preventivas a tiempo.

® Caracteristicas

* Medicion precisa de la resistencia del calefactor por céalculo de entrada

* Manejo de corriente y voltaje a traves de convertidor RMS, y un micro-
procesador de 14 bit ADC de alta precisiéon

® Posibilidad de uso como amperimetro y voltimetro mostrando valores RMS

*Medicion del primer valor de resistencia del calefactor automatica o manual

* Calibracion de lapso y a cero de la corriente o voltaje en uso del calefactor

[W96xH48xL100mm]
Cddigos para ordenar Especificaciones
L P-1 o Modelo LM-200/LP-100
Descripcion Entrada de voltaje Entrada de corriente
Rango de entrada Monofasico 440 VCA 5VCA
Rango de display 0.0-440 VCA 0.1-999.9VCA
Opcional [ No _ | Entrada Precision +0.1 Volt £0.1 Amp
3 | Solo para conmutacién en cero | Frecuencia 40-200Hz
Vontai Onda de entrada Onda senoidal u onda de control de fase
ontaje "
0 | Montaje en panel | Valor de medicién RMSreal
Salida Capacidad salida de alarma: 125 VCA 0.5A, 30 VCC 2A
Tipo | P-10 | KW | Alimentacién Monofasico 220 VCA, 60 Hz
[ M-20 [Abajo de 5A ] Consumo Aprox. 3VA
Serie
! I L | Monitor de carga |
Conexiones Dimensiones
(Unidad: mm)
Voltaje de carga Alimentacion

entrada max 440V 220VCA 60 Hz 96 |

-

FG III —

000 C@S
o © 112

Losd Momtor %
Sala e alarma }12_ o

NDHDE [HEEW
AVAVL Indice CT max.

Entrada corriente  1000/5A
de carga 5A

I

Nl

mo
—
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Transmisores de presion

Transmisor de presion de

alta confiabilidad
Serie TPS20

La serie TPS20 (transmisor eléctrico de presion) usa un diafragma
de acero inoxidable para el manejo de presion. Permite medir hasta
0.2 ~ 350 kpf/cm? con gran precision y confiabilidad.

® Caracteristicas

® Para medicién de presion neumatica, hidraulica y presion de aceite
* Variedad de modelos de acuerdo al campo de aplicacion
- tipo cabezal
- tipo conector Din
- tipo cable conector (tipo I, tipo L)
® Uso de diafragma de acero inoxidable debido a las caracteristicas de
temperatura

4 ~20mA salida de transmision con 2 conductores

Cdbdigos para ordenar Especificaciones

TPS20][G][ 3 ][A][F8][5L]

-760mmHg~0 to 30 kgf/cm A (presion compuesta)

x’;‘i’;é‘:f 0~0.2 to 350 kgffer G (presion relativa)
0~1.0 to 30 kgf/c Abs (presion absoluta)
Opcional 00 [ No — —
(cable 21 | Tipo T 2M Presion maxima permitida 300% del intérvalo
conector) o[ ipo "L 2M Alimentacion 15-35 VCC
51| Tipo ‘I"5M Caracteristicas Salida 4-20mACC
5L | Tipo L’ 5M eléctricas Resistencia de carga 600Q Max
Consumo 0.5W
Conexion P2 | PT1/2" +0.3% F.S (linealidad, histéresis, repeticion)
de proceso P8 | PT 3/8” +0.3% F.S
Ty +0.3% F.
; g{rjf (estinzn Precisién Linealidad -10~50C : +0.3% F.S
50~70C : £0.5% F.S(excepto para-10~50C)
1 0~0.2kgffcm: | C 0~200kgf/cm? Histéresis +0.3% F.S
2 0~0.5kgficm? | F 0~300kgf/cm? Temperatura/humedad -10~70°C, 5~95%RH
~2kgf/em? ~760mmHig~Okgfjem* | de temperatura o P
Rango[ 5 "0~5kgffem? | O_| -760mmHg~1kgffom? P Intervalo +0.03%F.S (25C STD.)
<+ Posible para 6 “0~10kgffem* | Q_| -760mmHg~5kgffcm® Tiempo de respuesta Menor a 100ms
presion absoluta 7 * 0~20kgffem* | v _|-760mmHg~10kgf/om® Conexion PF 3/8(STD.)(Opcional: PT 3/8, PT 1/2)
8 * 0~30kgflcm?® | X |-760mmHg~20kgf/cm? Diafragma SUS 316
9 0~50kgf/cm? | Y |-760mmHg~30kgficm? Elemento Sellado: SUS 316
A 0~100kgffcm? | z Otros Material - :
Cubierta O-ring : C_gucho flourado
Conestor 1 T?po cabezal . Conexion: SUS316
2 | Tipo conector Din Rango Ver tabla de rangos
3 | Tipo cable conector Proteccién de cubierta Aprueba de agua
Presion [ G [ Presion relativa | Peso Aprox. 320 g. (tipo cabezal STD)
| A | Presion absoluta |
Serie ITPSZO |Transmisor de presion de alta confiabilidadl
s Disponible para tipo cable conector
Conexiones Dimensiones
« Tipo cabezal « Tipo conector DIN « Tipo cable conector (Unidad: mm)

1:+
fe) N * i6 i i 4 .
2 3: Tierra La conexion superior es de tipo estandar (PF3/8)
© i bl ct
9 4 — Tipo cabezal Tipo conector DIN b0 ab conecer Tipo 1
<
&
i
z
. Registrador
* Conexiones externas
[ I )
S 4-20mA
4 Terminal B " alimentacion 24 VCC carga600Q

JAt4s l salida 4-20mA 2 conductores
¥

Alimentacion

- 15-35 VCC

KONICS



Transmisores de presion

Cddigos para ordenar

EEIAEE

Transmisor de presi

Serie PTF30

. r

on inteligente

El transmisor de presion PTF30 usa un convertidor A/D de alto rendimiento

y un microprocesador que tiene una funcién de ajuste de sensor. Su sensor

de presion minimiza el efecto de cambios por temperatura. La serie con

modelos con estructura a prueba de explosion permiten medir dentro de un
rango de 0.0 ~ 350 kpf/cm?2. También el transmisor tiene certificaciéon a

prueba de explosion.

e Caracteristicas

® Alimentacion 4~20mA, de 2 conductores
* Muestra el valor resultante usando diversas sub-funciones tal
como escalas, ajuste de sensor, ajuste de filtros.

[F8] (0 ~ 7 kgficm?)

(0) | Rango de usuario

Conexion
de proceso

F8 | PF 3/8’(estandar)

Bracket de montaje [ N [No |

B | Con bracket |

Comunicacién HART N | No l

¢ Display de giro continuo (330°)

temperatura

e Certificacion a prueba de explosion

Especificaciones

Modelo
Alimentacién
Display

Tamafio de caracter
Salida
Precision de indicacién

Efectos temperatura ambiente

Serie PTF30
15~35 VCC
Display LCD de 12 segmentos (grafico de barras)
W:6.24mm X H:10.73mm (12 segmentos)
W:1.45mm X H:2.54mm (unidad)
4-20mACC (2 conductores)
limite Min.: 3.6mA, limite Max: 21.6mA

Intervalo 10% de URL : (+0.05 + 0.01 - URL/ Intervalo)% de intervalo
Intervalo=10% of URL : £0.2% deintervalo

4(0.075% X URL + 0.15% X Intervalo) - - - -20°C

Método de ajuste Por botén
1 * 0 000~0.350kgf/em? Ciclo de muestreo de entrada 300ms
2 * 0.000~1.000kgf/cm? Peak-hold, entrada digital (boton frontal), funcion dos unidades,
3 * 0.000~2.000kgf/cm? Funciones compensacion del usuario, escala de display, escala de entrada
Rango |4 | *0.000~7.000kgflem?® filtro digital, lock.
«= Disponibles para 5 : 0.00~20.00kgf/cm? Voltaje interno 1000VCA 50/60Hz por un minuto
dir presion 6 0.00~35.00kgf/cm? -
medir pi Presion absoluta . . A
absoluta 7 * 0.00~70.00kgflcm? Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 5~55Hz en cada direccién por 2 horas
8 | *0.0~200.0kgflcm® —
9 * 0.0~350.0kgflcm? de Sobre 100MQ (500VCC Mega STD)
A - I~ gl P
C _?gg;?:‘tgggt zz:i Ruido interno 1240V onda de forma cuadrada (ancho de pulso1/s) por simulador de ruido
F -760mmHg~2.00kgf/em? Retencién en memoria Aprox. 10 afios(cuando usa una memoria semiconductora no volatil)
H -760mmHg~7.00kgf/om? Temperatura ambiente -20~70°C (en condicion de no congelamiento)
B = =
g ;gg;nnr::g_jggg:gff//g:z p de j -20~80°C (en condicion de no congelamiento)
e Humedad ambiente 0~85% RH
Presion [ G [ Presion relativa | Material de cubierta Cubierta principal: aluminio(A1Dc.8S), cubierta O-ring: Buna N
A [ Presion absoluta | Peso Aprox. 1.2kg
Serie [orrso [T de presién de alta confiabilidad | ACEESEDI ExdliC T6
* Intervalo : rango del usuario
3% URL : limite rango superior
Conexiones Dimensiones
Transmisor de Presion 157 1/2-14NPT
Alimentacion (Unidad: mm)
15-35 VCC @
+ - .
P =1 — e _ Termlnalels'
i k de Conexion
Indicador
Registrador
Controlador @

EEREEE

+1 2 3- 4 5 6

3% Se puede probar 4-20mA
en estas terminales
(impedancia: Max.30%)

Amperimetro

Bracket de Montaje

[T

] ﬂ—j"kzij

o Y
s LR
og Rz,
Bracket de € !
Montaje  / + !
% =

® 14
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Transmisores de temperatura

Caédigos para ordenar

KT-502H

Salida| 0 [ No

1 | Con bracket

Serie [ 8
| KT-502H | Transmisor de temperatura protocolo HART

Conexiones

TC/mV

Comunicador HART
o0 modem HART

Alimen-
tacion

Indicador
Graficador

Controlador

15 @

Transmisor de temperatura
protocolo HART
Serie KT-502H

El transmisor inteligente de temperatura KT-502 posee entradas de rango

multiple. Estan disponibles el control remoto usando el protocolo Hart y la
entrada de rango universal.

® Caracteristicas

® Transmisor inteligente de temperatura KT-502H para sensor de temperatura
resistivo (RTD), termopares (TC), transmisores de voltaje y resistencia,

ajustables via protocolo HART, para transmision de temperatura en campo
y aplicacién universal

° Pantalla LCD de iluminacion trasera aumenta la visibilidad en la obscuridad
*Display giratorio continuo (330°) para facil lectura

*Protocolo HART

¢ Certificacion a prueba de explosion
¢ Posibilidad de combinar sensor de temperatura de acuerdo a disefio

personalizado

Especificaciones

Modelo
Alimentacion

Sensor de temperatura

resistivo (RTD)

Transmisor

R Resistencia(Q)

Entra-
da

Termopares (TC)
Transmisores

(mV) (mV)
Senal

Sefial en alarma
Salida
Carga
Comportamiento
linealizacién/transmision
Aislamiento galvanico

Display

Rango de display
Materiales
Peso
Tiempo de respuesta
Condicic de ia de i
Estabilidad de largo plazo
Interruptor en retardo

Influencia del ambiente/influencia de carga
influencia de alimentacion

Configuracion de auto-estabilidad
Configuracion de filtro
Resolucion

Precisién de medicién

Temperatura ambiente

Temperatura de almacenaje

Grado de proteccion

Transmisores
de voltaje de milivolts

Serie KT-502H
7.5 a 45 VCC (sin display)/10.5 a 45 VCC (con display)

Pt100, Pt500, Pt1000, Cu50, Cu100, *Ni100, *Ni500, “Ni1000

0 a 400Q rangos Min. de medicion 10Q
0 a 2000Q rangos Min. de medicion 20Q
0 a 10000Q rangos Min. de medicion 100Q
*a =5000ppm/K o 6180ppm/K
Tipo de conexién: 2, 3 o 4 conductores/corriente de sensor: 0.5 mA
B,E,J,KN,R, S, T
-10 a 75mV  -100 a 100mV
-100 a 500mV -100 a 2000mV
4 a 20 mA
Bajo rango - caida a 3.8 mA
Arriba de rango - aumento a 20.8 mA
Sensor descompuesto: circuito abierto del sensor 3.8 mA
Max. (V alimentacion-7.5V)/0.0208 A
Max. (V alimentacion-10.5V)/0.0208 A
Rango visible 32.5X22.5mm;5 digitos 7 segmentos
voltaje lineal
U=2 KV AC (entrada/salida)
Rango visible 32.5X22.5mm;display principal 5 digitos 7 segmentos, tamafio digito 8mm
display adicional 8 digitos 14 segmentos, tamafio digito 5 mm;
52 barras de medicion con 2% de resolucion
-19999~99999
Cuerpo: ABS
Aprox. 1.8kg. (con display)
1s
Calibration temperature: 23°C (73.4°F) + 5K
< 0.05% afio
<5s

Insignificante

0to2%
0 to 16044
0.3
Tipo P e
Pt100, Ni100 0.2K or 0.08%
Termémetro de Pt500, Ni500 0.5K or 0.20%
resistencia Pt1000, Ni1000 0.3K or 0.12%
(RTD) Cu50 0.2K or 0.08%
Cu100 0.3K or 0.12%
Termopares KJ,T,E typ.0.5K or 0.08%
(TC) N typ.1.0K or 0.08%
S,B,R typ.2.0K or 0.08%
) 0 to 4000 +0.1Q or 0.08%
T d
rer:gfg'sg((; 0 to 20000 +1.50 or 0.12%
0 to 10000Q +7.50Q or 0.20%
Transmi -10 to 75mV. +204 or 0.08%
’:"Sml'f‘?’es -100 to100mV. +20/N or 0.08%
e(r‘r’]‘\’/)"’le -100 to 500mV +304/ or 0.08%

-100 to 2000mV +50/4V or 0.08%
-40 to 85°C (-40°F to 185°F) Sin display
-20 to 70°C (-4°F )to 158°F)) Con display
-40 to 100°C (-40°F to 212°F)
Permisible
IP 65

Condensacion

KONICS



Tu apoyo total Autonics Corp.

en

Automatizaci()n Fundada en 1977, Autonics es lider del mercado
0 d t 0 | Coreano en sensores y controladores y asi también
inaustria la compariia No. 1 de exportacion en Corea. Autonics

produce arriba de 5,000 productos de alta calidad
que son comercializados en mas de 100 paises,
dejando satisfechos a sus clientes en las mas diversas
areas de la Automatizacion Industrial.
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Sensores y Controladores

® Matriz
41-5, Yongdang-dong, Yangsan-si, Gyeongnam, 626-847, Corea
Tel: 82-32-610-2730/ Fax: 82-32-329-0728 / E-mail: sales@autonics.com
M USA Autonics USA, Inc.
1001 Butterfield Rd Vernon Hills, IL 60061
Tel: 1-847-680-8160 / Fax: 1-847-680-8155 / E-mail: sales@autonicsusa.net
W México Autonics
Torre [ndigo Reforma, 373 piso 11, Col. Cuauhtémoc 06500 México, D.F.
Tel: 52 -55-52 - 07 - 00 - 19/ Fax: 52 - 55-52 - 07 - 00 - 99 / E - mail: ventas@autonics.co
M Brasil Autonics do Brasil Comercial Importadora Exportadora Ltda
Tel : 55-11-3055-1660 / Fax: 55-11-3055-1661/ E-mail: vendas@autonics.com.br
M China Autonics electronic(Jiaxing) Corporation
Tel: 86-573-8216-1900 / Fax: 86-573-8216-1917 / E-mail: china@autonics.com
M India Autonics Corporation - India Liaison Office
Tel : 91-22-2520-7475 / Fax : 91-22-2521-7091 / E-mail: india@autonics.com
M Indonesia PT. Autonics Indonesia
Tel: 62-21-628-8289 / Fax: 62-21-625-0782 / E-mail: autonics@autonics.com
M Japon Autonics Japan Corporation
W Principales Productos Tel: 81-3-5730-0568 / Fax: 81-3-5730-0569 / E-mail: ja@autonicsjp.co.jp
Sensores de proximidad - Sensores fotoeléctricos - Sensores de area - Sensores de fibra dptica - Sensores H Mal.aSIa MalsAutonics Se-nsor Sdn'. B o : :
para puerta - Sensores de presion - Encoders rotativos - Controladores de sensores - Fuentes conmutadas Tel '.60_3_7805._71 90(Hunt|ng) /Fax: 60_3_.7805_.71 93 / E-mail: malaysia@autonics.com
- Contadores * Temporizadores - Controladores de Temperatura * Transductores de Temperatura/Humedad * B Rusia Autonics Corp. Russia Hep_resentatlve Offlc_e
Controladores de Potencia - Tacémetro/Medidor de pulsos - Medidor para panel - Convertidores de Tel/Fax : 7-495-745-2343 E-mail : russia@autonics.com
sefial - Unidades de display - Pantallas HMI/PLC - Motores a pasos/drivers/controlador de movimiento * M Turquia Autonics Otomasyon Ticaret Ltd. Sti.
Marcador laser (CO,, Nd:YAG) - Dispositivos Device Net - Sistemas para soldadura. Tel : 90-212-222-1777(PBX) / Fax : 90-212-222-0108 / E-mail: turkey@autonics.com
M Vietnam Autonics Vietnam Representative Office
M Para cualquier propuesta, mejora 6 desarrollo de algun producto: ventas@autonics.com Tel : 84-8-3925-6563 / Fax: 84-8-3925-6564 / E-mail: vietnam@autonics.com

Las Dimensiones y las especificaciones, se pueden cambiar sin previo aviso dentro del catalogo. NO.20090601-GUIA DE PRODUCTOS-ESP



